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YHUBEPCAJ/IbHbIH
BYJAbLNO3EP [1-347

Yuupepcanbubii 6yabpozep - 347 mosx-
HO YyCOEIIHO HCI0Ab30BaTh [Aas 1epe-
MeuleHnsl, pa3paBHuBaHns 0 wrtaGene-
BaHNs I'PYHTA, rpasusi, UeOHS W APYrux
AOPOKHO-CTPONTENBHBIX MATEPNaaoB, 3a-
CHIKA KaHaB, sSIM M TpaHiueil GOKOBbIM
nepemelieHHeM TpPyHTa [PH MPOAOJIHHOM
aswxeHnn Oynbaosepa, nepeBo3ku 60pTo-
BbIX KaMHell M WTYYHBIX I'Py30B, a TaKxe
ANS OYUCTKM OT CHera M Mycopa mjoina-
nel, yauy, TporyapoB. Byasjpozep wmnpoko
MCMO/Ib3yeTCs] B /IOPOXHOM CTPOMTENb-
CTBe, TPOMBIILJIEHHOCTH, KOMMYHAJIbHOM
N CelbCKOM XO3s1ficTBax.

Bynbaoaep npeacrasasier co6oit Hasec-
Hoe obopyaoraHne Ha Tpaktope [T-14 ¢
nepeBepHyTOll Haldaj 60pTOBOI Nepepayei,
yAao6eH B 3KcmayaTalun n 001afaeT Bbl-
COKOl MAHEBPEHHOCTHI).

OcHOBHBIM pPaGo4YMM OPraHOM CAYKHT
OTBal, K HMWKHEH KpOMKe KOTOpOro Kpe-
nntest HOK. Ilpu mcnoab3oBaHun Oyib-
Ao3epa Al OYKRCTKH CHEra WM B JIETKUX
IPYHTAaxXx K OTBaly KPENsITCS yIINPHUTENN.
OTBan moeT OBITh YCTaHOB/JIEH KaK B
NpsiMOM, Tak M MOBepHYyTOM B ofe cTO-
POHBI MoNOKeHHH Ha 60° OTHOCHTEIBHO
NpPOAO/IbHOI OCH TPaKTOpa.
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Mepememeniie  MTYy4YHBIX rPy30B U
OOPTOBLIX KAMHEH OCYULECTBASIETCS ABYMSE
3aXBaTaMN, SIBJISIIOUIAMUCS JONOMHHTE/Ib-
HbIM paGo4ynm opraHom Oyanao3sepa. 3ax-
BaThl YKpenaeHbl Ha OTBAJe W MO3BOASIOT
BLINOJIHATE MepeMelieHnst IMT U IITyY-
HBIX KaMHed Becom 0 230 xe.

Ilpu pabote Gyanao3ep nepesBuraeTcst
3aJHAM  XOAOM, a CHAEHME TpaKTopa
NOBEPHYTO B CTOPOHY ABMKEHUSI.

[nst  ysenndeHust CLENHOTO Beca Ha
BeAylle Koneca TPAaKTOPa HaBeUIMBAKOTCS
rpy3bl.

Yupas/ienue [0JbeMOM H ONyCKaHHEM
OTBa/ja [POH3BOAKRTCS pPhLIYAroM I'uapa-
BINYECKOr0 TNOAhEMHHKA M MexaHM3ma
HaBeCKH TpPaKTopa.

HagecHoe o6GopyaosaHme Jlerko cHA-
MaeTcst ¢ TpakTopa, O6Jsaropapsi uemy
nocnejHni MOKeT ObITh RCNOAB30BAH HA
Apyrux pa6orax.

Bynabposep mocTaBasieTcsi ¢ KOMILIEK-
TOM MHCTPYMEHTA M BaNacHBIX dacTeil kak
K HaBeCHOMy 0OOpylOBaHWIO, Tak M K
TPaKTOPY.

TEXHHYECKAS XAPAKTEPHCTHHA

Orpaa:
JJAHHA, . L L e e e e e e e 1300
JAHHA ¢ YUIHPHTEAAMH, 4600 . . . . . . . o o 0 v e e e o e e 1780
BBICOTA, LI . . . . . . . oo P o 00
YIoJ YCTAHOBKM B BEPTHKAJBHOIl IJIOCKOCTH, Tpagycet . . . . . . . .. .. 0ub
Yrod pesanMa HOMA, TPAAYCBL . . . . . . . o . v« v e e e e e 60
HAaHGOJABLIIHHY TOABEM, It . . . . . . . . . oo e e e H30
HAnOOJAbUICE OMYCKAHMEC, 0L . . . . . . . . . . o v e e v e e e e e 200
ray6HRA Pe3RHHA, .1 e 20
KOJHYECTBO BAXBATOB . . . . . . . « 4 « o o e e e e 2
Tpakrop:
MOIJHOCTEL ABUraTess npr 1600 o6lmwun., oo . . . . . . . . . . . . L 14
6ABA, ML . . . L . e e e e e e e e e 1844
KOJeA 3aAHHX KOJCC, M. . . . . . . . . e e 1000
TATOBOE YCH.IHe Ha ltepBOfi nepegaue, we . . . . . . . . . .. 650
I'a6apuTHeie pPa3Mepsl, .ie:
AIMHA 6€3 BAXBATOB . . . . . . . . . e e 3380
AJuna ¢ 3aXBATAMM . . . N 3§00
HMHPpHHA . L e e e e e e e e e e e e e e e e 1780
HBICOTA -« o e o e e e e e e e e e e e e e e e 1380
Bec, x2:
HABECHOTO OGOPYMOBARMIT . . . . . . . . e e e 320
OOLIREL . . . . o o o e e e 18504-3%
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1134/
UNIVERSAL BULLDOZER

The [1-347 Universal Bulldozer is
successfully used for moving, grading
and heaping earth, gravel, crushed
rock and other road building materials,
backfilling of ditches, pits and trenches
by side movement of earth during
forward motion of the Bulldozer,
conveying of curbstones and piece
loads, as well as cleaning snow and
rubbish from squares, streets and side-
walks. The Bulldozer is widely used for
road construction, industry, public works
and agriculture.

The Bulldozer comprises mounted
equipment on a [IT-14 Tractor with final
drive turned backward, this being conve-
nient for operation and possessing high
mobility.

The moldboard is the main working
organ having a blade fastened to its
lower end. When the Bulldozer is being
used for cleaning snow or in light
earth, wideners are fastened to the
moldboard. The moldboard may be set
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at right angles or at 60° toward both
sides regarding the longitudinal center
line of the tractor.

Piece loads and curbstones are con-
veyed by two claws, which are con-
sidered as auxiliary working equipment
of the Bulidozer. The claws are fastened
to the moldboard and allow to convey
slabs and boulders weighing up to
250 kg.

During operation the Bulldozer moves
at reverse speed, the driver's seat being
turned toward the direction of travel.

Weights are mounted on the tractor
drive wheels to increase the trailing
weight.

The moldboard is lifted and lowered
by the hydraulic hoist lever and tractor
mounting mechanism.

Mounted equipment is easily removed
from the tractor, due to which the latter
may be used for other work.

The Bulldozer is delivered with a set
of tools and spare parts for the moun-
ted equipment, as well as for the
tractor.

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2

Moldboard:
length, mm e
length with widerers, mm .
height, mime | P
installation angle in vertical
plane, deg. . . . . . .
blade cutting angle, deg. .
maximum lifting height, mm .

maximum lowering height, mm .
cutting depth, mm
Number of claws

SPECIRHCA TIONS

Tractor:
1300 engine capacity of 1600 rp.m.. hp. 14
1780 base, mm . ., . . . ., 18414
rear wheel track, "m . . 1000
500 drawbar force at first gear, her 650
Overall dimensions, #im :
. 0and 5 length minus claws . 3380
60 length with claws 3800
530 wic.ith . .o 1780
height 1380
200 weight, 4y
e mounted equipment .o 320
2 total . 1850 1 3%,
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UNIVERSAL-PLANIERSCHLEPPER
A-347

Der Universal-Planierschlepper 1-347
dient zum Bewegen, Ebnen und Anhéufen
von Erdreich, Kies, Schotter sowie an-
deren StrafBenbauguts. Mit dem Planier-
schlepper kdnnen auch Grében, Gruben
und Kandle durch seitliches Verschieben
des Erdreichs bei Ldngsfahren des
Planierschleppers zugeschittet werden.
Er transportiert auch Randsteine und
Stickgut. Diese Maschine findet eben-
falls bei der Reinigung von Schnee,
MUll und Schutt auf Platzen, Strofien
und Gehsteigen mit Erfolg Verwendung.
Der Planierschlepper wird weitgehendst
im Straflenbau, in der Industrie, Kom-
munal- sowie Landwirtschaft eingesetzt.

Er besteht aus einem auf dem
Schlepper [T-14 montierten Aufhénge-
gerat, welches durch riickwarts gewen-
detes seitlich angebrachtes Triebwerk
gestevert wird. Die Bedienung ist ein-
fach. Die Maschine verfigt Uber grofie
Wendefdahigkeit.

Das wichtigste Arbeitsgerét des
Planierschleppers ist das Planierschild,
an dessen unterem Rand ein Messer
angebracht ist. Bei Einsatz fir Schnee-
reinigungsarbeiten oder in lockerem
Grund vergréfiert man die Schildbreite
durch eine Erweiterungsvorrichtung. Das
Schild kann sowohl gerade als auch
schrdg im Winkel von 60° beiderseitig

der Léngsachse des Schleppers ein-
gestellt werden.

Der Transport von Stiickgut und Rand-
steinen erfolgt mittels zweier Greifer,
die als Zusatzgerét des Planierschleppers
geliefert werden. Die Greifer werden
am Schild befestigt und ermdglichen die
Fortbewegung von Platten und Steinen
im Gewicht bis zu 250 kg.

Im Einsatz bewegt sich der Planier-
schlepper rickwéirls, wobei der Fihrer-
sitz des Traktors in Fahrtrichtung ge-
wendet wird.

Zur Steigerung des Reibungsgewichts

wird auf die Antriebsrdder des Schlep-
pers Ballast montiert.

Das Ein- und Ausricken des Schildes
erfolgt durch einen Hebel des hydrau-
lischen Hebe- und Aufhéngewerks des
Schleppers.

Das Aufhéngegerét kann leicht vom
Schlepper abmontiert werden, wodurch
dieser auch anderweitig eingesetzt wer-
den kann.

Der Planierschlepper wird mit einem
Werkzeugsatz und Ersatzteilen, fir die
Aufhdngeeinrichtung und den Schlepper
geliefert.

TECHNISCHE DATEN

Planierschild:

Léange, mm . ., . . .

Lénge mit Erweiterung, #im
Héhe, mm

Einstellwinke!, in horizontalen Graden

Schnittwinkel des Messers .
GroBtes Ausriicken, mm
GrdBtes Einrlicken, num .
Schnittiefe, 7m

Anzahl der Greifer

Schlepper:

Leistung des Motors bei 1600 [ minin PS |

Achsstand, mm . . . .
Hintere Spurweite, mn .

Zugkraft im ersten Gang, k¢ '. L

Hauptabmessungen, mm :
Lange ohne Greifer .
Léange mit Greifer .
Breite .

Héhe

Gewicht, 4g-
der Aufhéngeeinrichtung .
Gesamtgewicht

1300

1780

500

. 0%und5°
60 ©

530

200

20

2

14
1844
1000

650

3380
3800
1780
1380

. 320
. 185) -3,
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BULLDOZER UNIVERSEL
=347

Le bulldozer universel [I-347 peut
étre employé avec bon rendement pour
le déplacement, le nivellement et la
mise en tas de terres, graviers, cail-
loutis et autres matériaux de construc-
tion des routes; pour le remblaiement
de canaux, d'excavations et de tran-
chées par déplacement latéral des
terres lors du mouvement longitudinal
du bulldozer; pour le transport de
pierres de bordures et charges diffé-
rentes; il peut étre aussi utilisé pour
le nettoyage de la neige et des ordures
sur les places, rues et trottoirs. Le bull-
dozer universel /I-347 est largement
employé dans la constructions de routes,
dans {'industrie, les services municipaux
et l'agriculture,

La lame du bulldozer est adaptée
a un tracteur /IT 14 avec conduite re-
tournée en arriére; il est commode et
trés maniable.

Le principal organe de travail est la
lame fixée sur le bord intérieur du
cadre. lors de l'emploi du butldozer

pour le nettoyage de la neige ou le
déplacement de matiéres légéres des
rallonges peuvent &tre fixées au cadre.
Le cadre peut é&tre monté droit ou
braqué d'un c6té ou de l'autre sous un
angle de é0° relativement a I'axe longi-
tudinal du tracteur.

Le transport des charges en bloc et
des pierres de bordures s'opére par
deux griffes formant un organe de tra-
vail auxiliaire de ce bulldozer. Ces grif-
fes sont montées sur le cadre et permet-
tent le transport de blocs de pierres
d’un poids allant jusqu'a 250 kg.

Pour le travail du bulldozer le tracteur
est mis en marche arriére et le siége

du conducteur retourné dans le sens
de ce mouvement.

Pour augmenter I'adhésion au sol les
roues motrices du tracteur sont char-
gées.

La commande relevage et d'abaisse-
ment du cadre de la lame se fait par
le levier du vérin hydraulique et du
mécanisme de suspension au tracteur.

L'appareillage de suspension est fa-
cilement démontable, ce qui permet
d'utiliser le tracteur a d’autres travaux.

Le bulldozer est livié avec un jeu
d'outils et de piéces de rechange tant
pour la niveleuse que pour le tracteur.

DONNEES TECHNIQUES

Lame du bulldozer:

longueur, mm , , . . ., | | 1300

longueur ‘avec iailonges, mm . 1780

hauteur, mnm ., ., . ., . . . 500

angle d’élévement dans le plan

verticel . . . . . . . . . poetSo

angle de broquage . . . ., 600

relevage maximum, mm . . 530

terrassement maximum, mm 200

profondeur de décapage, mm . 20
Nombre de lames . . . . ., . ., 2
Tracteur:

puissance du moteur

a 1600 tours min,C} . . . 14

base, mm . . . , . . . . 1844

largeur de voie des roues ar-

riéres, mm . . . ., | | 1000

force de traction en tre vi-

tesse,hg . . . . . . . . ., 650
Cotes d'encombrement, mm :

longueur (sans niveleuse) . . 3380

longueur (avec niveleuse) . . 3800

largeur . . . . . . . . . 1780

hauteur . . . . . . . . 1380
Poids, kg:

de la niveleuse . . . . . ., 320

totol . . . . . ., .. 1850 + 3%/

Buemroprusgar., 3akas N 03271
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"CKPETIEP

CKPENEP
MOJEIDb [1-354

Ckpenep monenn lI-354 ABiAeTCA NPMIIENHON MALUMHOM K
Tpaxkropy /AT-54 u nHanbosee spcpekTMBEH B HpMMEHEHMM Ha
obbexTax ¢ Ma/abiMu oGbeMaMy 3eMIAHBIX paboT, kax Hanpu-
Mep: Ha yCTpOMCTBE M OYMCTKE NPYAOB M APYIMX BOAOEMOB, Ha
ycTpoiicTBe HeGOMBIUMX ILIOTMH M OPOCUTEJBHBIX KaHAJOB, HA
JleconocafoyHelx paborax. Crpenep mozean J{-354 wmpoko npu-
MEHAETCA B /IOPOXKHOM,, HPOMBILLJIEHHOM M TPAXKAAHCKOM CTOK-
TEJAbCTBAX, HA BCKPBLIUIHBIX paforax npu pa3paboTke Kapbepos
CTPOUTENBHBIX MAaTepuasoB, a TaKKe B FOPHO-PYAHOI NPOMBINI-
JIEHHOCTH.

Cxperrep mopmeau [-354 mMmeer TIMAPABAMHECKMIT IPUBOA
NOABbEMa KOBIUA.

Bee paGouve omepaumy cxpenepa HPOM3BOAATCA OT ozmoro
TMAPOLNIMHADA.
Cxpenep monenu J[-354 umeer npuHyanuTesbHOE 3araybienne

KOBIIIA, YTO IIO3BOJIAET - JIETKO pery.nupoaawb TOJIIMHY CHM-
MaeMOoji CTPYIKKM.

OCHOBHBIE TEXHHWMECKHME HAHHBIE

EMKOCTb KOBWIA (reoMerTpu4ecKas) . 2,75 M?
Iluvpuna 3axBaTa KOBLUA . 1900 MM
HanGonsiuree sarnybnenne kosuua . 120—150 MM

Koanyecrso gonec . . . . R

IITypuaa Konen nepenHMx XKoJgec 900 MM
IIInpuHa KOJMEM 3aQHMX KOJec 1650 MM
Ba3za . . 3500 MM
Pagyc nosopora cxpenepa, Bny'rpem-mﬂ 2700 MM
MOpORHEBIA NPOCBET 230 MM
Twir tmaponpusona . yr-im
Tun rupapaBaMdYecKoro' Hacoca ecTepenyaThil
HaBneuue B rmapocmcreMe . 30at™
Tabapurtabie pa3Mepnl:
ammua (6e3 TpakTopa) 5600 MM
UIMpyUHa 2430 wmm
BBICOTA R 2400 MM
Bec ckpenepa (6e3 TpakTOpa) ¢ TMAPONDPUBOAOM M 3aracHbLIM
KonecoM .o 2500 xr

C Kax 01t MAIIMHOM IIOCTABJIAIOTCA 3aIacHbIe YacTH: HOXM,
KOJIECO, PYKAaBa BBLICOKOrO [aBJIeHMA, KOMIUIEKT 3aIlacHbIX
JacTelt M MHCTPYMeHT K Tpaxtopy [1T-54, a TakKe KOMILIEKT
MHCTPYMEHTa K CKpernepy (3 eauHMIbl).
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CKPENEP

CKPEIIEP
MOJEND 1-374

Cgpenep mogesan [-374, ¢ KaHaTHLIM yIIpaBJeHUeM, ABJAAETCA
MNPHUIETIHONM MAIUMHOMA K TPAXTOpy MOIMHOCTEIO 80 JI. ¢. M mpej-
Ha3HAYEH AJIA BBUIOJHEHMUS 3eMJAHBIX pabor Goabumx oGbemoB
Ha CTPOMTEJIBCTBE AOPOr, B IIPOMBIIIJIEHHOM M CeJLCKOXO03aiiCT-
BEHHOM CTPOMTEJILCTBAX.

Cxpenep moaeny J-374 ycrellHo IIpOU3BOAMT;

IepeMellleHye 3eMJIM Ha JalbHue paccroanua (1o 0,5 xm);

BO3BeJeHMe 3eMJIAHBIX JIOPOMKHBIX Hachiiei! u3 GOKOBBIX
pe3epBoB;

pa3paboTKy BEIEMOK C OJHOBPEMEHHBIM IIepeMelieHKeM
IPyHTa B HACBHIIb;

IIAHMPOBKY IVIOLIAZOK M cpe3ky Oyrpos;

BCKPEHILIHBIE paboThI B rOPHO-PYAHEIX HPOMEICIAX M APY-
r1e paboThl AHAIOrMYHOTO Xapaxrepa.

Hosput cxpenrep J-374 BBIrojHO oramyaerca OT IOJODHBIX
eMy MallMH HeKOTOPBIMM OCOOEHHOCTAMM KOHCTPYKIMM M IKC-
IJI0ATALMOHHBIMMA JIJAHHBIMM, EMKOCTB €ro KOBIIA C IHANKOM
aocruraer 10 M°; yBeamueH CpOK Cay:KO0bl KaHaTOB 3a C4eT co-
KpalleHna 49ucna ux nepernbos u npumerennd 2-x BGapabannoit
IICIIepeYHOBAIBHOM sebeaxy Mopean [[-323, 3HAYUTENBHO yayd-
nieHa pa3rpysxa Kosula, fmaropapa M3MeHEeHMIO TOMKM [I0BEeCKH
JHULIA,

£ kY e R -

OCHOBHbLIE TEXHHMYECKHME JAHHBIE

EMKceTh KOBLIA:

reoMerpuJecKas . 8 M3

¢ ,IanKoin“ . Ko 10 m?
UInpura 3axBara Kosila 2600 MM
HauGonpnraa raybuHa pe3anusa . . 320 MM
Tonmuyua OTChITKM 150-—500 mm
Yueno Kogaec:

MEPEAHMX . . . .« v o« v e e e e e e e 2
Basa R . . . 5050 MM
IIupuna xogen:

nepesHnux KOJEC 1250 MM

3a0dMX KoJec 1770 MM
JIOPOKHEDT DpPOCBET 500 MM
Tabapurabie pasMepsbl:

anmuaa (6e3 TpakTopa) 8400 Mm

mypuHEa . . . . . 2990 MM

BBICOTA . . . . . . . . . 3090 mm
Ob6uit Bec cypenepa (Ge3 TpakTopa) . 6600 xr

Crpeitep mogesn [[-374 mocrasiiAeTca HAa IHEBMOKOJECHOM
X074y, B KOMILIEKTe C TPaKTopoM M nebepxoit mogenn [1-323.

C rasKA0M MaILMHOM MOCTABJAIOTCA 3aIIaCHOE KOJIECO M HOXKM
¢ AeTaNaMM KpeIUIeHMsd, HAacoC AN HAKAYKy LIMH M KaHAaTbI,
KOMILJICKT MHCprMEHTa 3 7 eMHH1], a TaK¥Ke KOMILJIEKT 3anac-
HBIX 4acTelf ¥ MHCTPyMeHTa K TPAKTOPY.
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SCRAPER MODEL

SCRAPER
MODEL A - 354

The A -354 scraper trailed by a AT-54 tractor is best suited
for jobs with a small volume of earth work such as digging and
cleaning of ponds and other reservoirs, construction of small dams
and irrigation canals, forest planting. The A-354 scraper is exten-
sively used in road building, industrial and municipal construction,
for opening work in building materials quarries, as well as in the

mining industry.

The scraper is fitted with a hydraulically operated bucket

lifting device.

All working operations of the scraper are controlled from

one hydraulic cylinder.

The A -354 scraper has power control of bucket penetration;

this permits scraping depth adjustment.

SPECIFICATIONS

Eucket copacity (geometrical) . . . . . . . . . . . . . 275 cu.m
Width cut by bucket . . . . . . . ., . . . ... . 1900 mm
Maximum penetiation of bucket . . . . . . . . . . 120—150 mm
Number of wheels . . . . . . . . ., . . ., .. 4
Fromt track . . . . . . L L 900 mm
Rear track . v . . . . . . L L 1650 mm
Base . o e e e e e 3500 mm
Scroper turning radius, ms.de ....... 2700 mm
Road clearence . . ., ., ., . ., . e e e 230 mm
Type of hydraulic drive . . . . . . . . . . . Yr-iM
Type of hydroulic pump . . . . . . . . . . . . . .. gear pump
Pressure in hydigulic system . . . . . . . . . . . . . . 30 atm
Cverall dimensions:
length (without tractor) . . . . ., . . ., . . . ., . 5600 mm
width . . oL 2430 mm
height o . o o L L Lo 2400 mm
Weight of scraper (without tractor) with hydraulic drive and
spare wheel . . . . L L L 2500 kg

Each machine is furnished with the following spare parts and
accessories: blades, wheel, high pressure hoses, set of spare parts
and fools for AT -54 tractor, and set of tools for scraper (3 items).
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SCRAPER MODEL /-

SCRAPER
MODEL A,- 374

The A -374 scraper with rope control is trailed by an 80 h.p.
tractor; it is used for large scale earth work on industrial and farm
construction jobs, as well as in road building.

The model A -374 scraper is intended for the following pur-
poses:

long distance (up to 0.5 km) earth moving;

erection of road embankments out of lateral earth reserves;

excavating with simultaneous moving of earth for embank-
ment erection;

ground grading and hillock cutting;

mine opening work and similar applications.

The new A -374 scraper possesses a number of advantages
as compared with other models in regard to design and operating
characteristics. Its maximum bucket capacity is 10 cu. m; the life
of the ropes is prolonged due to a reduction in the number of
rope bends and to the use of a doublesdrum cross shaft winch
model A -323; the bucket is unloaded more easily as the point
of suspension of the bucket bottom is shifted.

¥
SPECIFICATIONS

Bucket capacity:

geometrical . .o 8 cu.m

maximum . .upto 10 cu.m
Width cut by bucket . 2600 mm
Maximum depth of cutting 320 mm
Depth of filling 150—500 mm
Number of wheels:

front . . . L Lo e 2

2= T 4
Base . . 5050 mm
Front track . 1250 mm
Rear track . 1770 mm
Rood clearance . 500 mm
Overail dimensions:

length (without tractor) . . 8400 mm

width . . 2990 mm

height . .. 3090 mm
Total weight of scraper (wnhout lroctor) . 6600 kg

The A-374 scraper is delivered complete, with pneumatic tyres
fitted onto the wheels. The delivery set comprises a 80 h. p. tractor
and a A-323 winch, as well as the following spare parts and
accessories: a wheel and blades with ottaching pieces, a tyre
inflation pump, ropes, a set of tools (7 items), and a set of spare
parts and tools for the tractor.
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SCHRAPPER MODELL /2

SCHRAPPER | TECHNISCHE HAUPTDATEN

MODELL A - 354 Kibelinhalt (geometrischer) . . . . . . . . . . . . . . 275 m
) Arbeitsbreite des Kibels . . . . . . . . . . . . . .. 1900 mm
Der Schrapper Modell A -354 ist eine Anhdngemaschine am  Maximale Kibelvertisfung . . . . . . o 120—150 mm
Traktor AT -54. Réderanzahl . . . . . . . . . . . ... 4
Besonders wirksam ist die Verwendung des Schrappers in Bau- gpurwef‘e der v?'dere" R?der """"""" 900 mm
. . purweite der hinteren Réder . . . . . . . . . . . ., . 1650 mm
stellen, wo lediglich geringere Umfangserdarbeiten auf einem Bosis .« . . . e L. 3500 mm
Ort geleistet werden sollen, wie z. B.: beim Anlegen und der Reini-  1nnerer Wonderradivs . . . . . . . . . . . . . .. 2700 mm
gung von Teichen oder anderen Wasserbecken; bei Dammbauten  Unterer StraBenspiefraum . . . . . . . . . . . . . . 230 mm
und Bewdsserungskandlen geringerer AusmaBe; bei Wald-  Typ der hydraulischen Antriebe . . . . . . . . . . . . . YrIM
pﬂqnzungsqrbeiten. Typ der hydraulischen Pumpe . . . . . . . . . . . . . Zohngetriebe
Druck im hydraulischen System . . . . . . . . . . ., . . 30 atm
Der Schrapper Modell A -354 wird im Strafen-, Industrie- und  AuBenmaBe:
Hochbau, an Abbauarbeiten in Steinbrichen, Kies- und Sand- Lénge (ohne Traktor) « + .+ + . v o .o 5600 mm
lagern sowie im Berg- und Erzbauy viel angewendet. Breite . . . . . . . . . . . e e e 2430 mm
Héhe . . . o . . . . . . . .0 2400 mmn
Der Schrupper Modell A-354 hOT einen hydehSChen Kubel- Gewicht des Schroppers ohne Traktor mit hydraulischem Antrieb
hubonfrteb und Reserverad . . . . . . . . . 0w 2500 kg

Alle Arbeitsbewegungen werden von einem hydraulischen
Zylinder ausgefihrt. Zu jeder Maschine werden folgende Reserveteile mitgeliefert:

Der Schrapper Modell A-354 hat eine Vorrichtung fir die Messer, ein Rad, Hochdruckschluche, ein Satz Reserveteile und

Zwangsvertiefung des Kibels. Dank dieser Vorrichtung kann die  Werkzeug zum Traktor AT -84, sowie auch ein Satz Werkzeuge
cbbauende Schichistarke leicht reguliert werden. zum Schrapper (3 Sticke).
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SCHRAPPER MODELL =/

SCHRAPPER
MODELL A - 374

Der Schrapper Modell A -374 (Seilschaufler) ist eine Traktor-
Anhangemaschine {Traktor von 80 PS) fir umfangreiche Erd-
arbeiten im Strafden- und Industrie- sowie Landwirtschaftsbau.

Der Schrapper Modell A-374 eignet sich hervorragend fir
folgende Arbeiten:

Erdmassenbeférderung  ouf grofere EnHernungen  [bis
0,5km},-

Dammaufschiftungen durch seitliches Entnehmen beim
Strafden- und Bahnbau;

Ausfiihrung von Einschnitten mit gleichzeitiger Erdmassen-
beférderung fiir Dammaufschittungen;

Flacheneinebnung und Higelabbau;
AufschluBarbeiten im Kohlen- und Erzbergbau u. dgl. m.

Der neue Schrapper A -374 unterschaidet sich von &hnlichen
Maschinen durch einige Konstruktionsbesonderheiten und Betriebs-
sigenschaften. Der Kibelinhait {voll auvfgeschiitet) betrégt 10 m?.
Durch Verwendung der zweitrommeligen Querwellenwinde Modell
A-323 und Verringerung der Zaohl der Seilbiegungen ist die Be-
triebsdauer der Seile verldngert worden. Die Kibelentladung ist
durch die Anderung des Hangepunktes des Kibelbodens badeu-
tend verbessert.

TECHNISCHE HAUPTDATEN

Kikelinhalt:

geometrischer . . . . . . o . L . L L L L L, 8 m3

voll aufgeschittet . . . . . . . Lo bis 10- ms
Arbaitsbreite . . . . . . L L . oL 2600 mm
GidBte Schreidetiefle . . . . . . L . L L L L L L 320 mm
Schilttungsstdrke . . . . . . . . . L L oL L. 150—500 mm
Anzahl der Radsétze:

vordere . . . L L o 0 2

hintere . . . . . . L . . . Lo 4
Radstand . . . . . . . . . . ..o e, 5050 mm
Spurweite:

der vorderen Réder . . . . . . . . . . . . .. 1250 mm

der hinteren Réder., . . . . . . . . . . . . .. 1770 mm
Bodenfretheit . . . . . . . . . . .00 500 mm
Aufenmale: ’

Lange (ohne Trakior) . . . . . . . . . . . . .. 8400 mm

Breite . . . . . . . . .0 ¢ . 2990 mm

Méhe « o o« o 0o s 3090 inm

Gesamigewicht des Schroppers {ohne Troktor) . . . . . . . 6600 kg

Der Schrapper Modell A-374 auf Luftreifen wird mit dem Trak-
tor von 80 P8 und der Winde Modell A-323 zusaimmen geliefert.
Zu jeder Maschine werden mitgeliefert: Reserverader, Messer
mit Befestigungsdetails, Lufipumpe fir Reifen, Seile, ein Satz Werk-
;T;el..'ge {7 Sticke), sowie ein Satz Reserveteile und Werkzeuge zum
rcktor,
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DECAPEUSE-SCRAPER

DECAPEUSE-SCRAPER
MODELE D.- 354

La décapeuse-scraper modele D-354 remorquée par tracteur
DT-54 convient le mieux aux travaux de peu de volume: creu-
sement et curage d'étangs et autres réservoirs, aménagement de
petites digues et canaux d'irrigation, travaux d'afforestation. La
décapeuse-scraper modéle D-354 peut étre utilisée avec succds
& la construction de routes et autres travaux publics, sur les
chantiers industriels, aux travaux de découvert dans les carriéres,
ainsi que dans l'industrie miniére.

Le relevage de la benne est effectué par commande hydrau-
lique.

i q
MODELE 7/
i
y T : T,j‘ '»“%:
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Cepacité géométrique de la benne . 2,75 m3
Largeur du travail de la benne . .. 1900 mm
Terrage maximum de la benne . 120—150 mm
Nombre de roues P N 4
Ecartement des roues avant . 900 mm
Ecartement des roues arriére 1650 mm
Empattement e e 3500 mm
Rayon intérieur de la décapeuse-scroper 2700 mm
Garde ausol . . . . . . . . . . 230 mm
Type de la commande hydraulique P 1Y
Type de la pompe hydraulique . . . . . . . . . . . . par engrenage
Pression du systéme hydraulique . AN 30 atm
Cote d'encombrement:

longueur (sans tracteur) . 5600 mm

largeur e . 2430 min

hauteur C v e e e e ., 2400 mm
Poids total (sans tracteur) avec la commande hydraulique et la

roue de rechange . o e o o . 2500 kg

Les autres opérations sont commandées par un cylindre
hydraufique.

Le terrage de la benne de la décapeuse-scraper D-354 se
fait par gravité, ce qui permet de régler facilement I'dpaisseur du
décapage.

Chaque engin est fourni avec piéces de rechange suivantes —
lames, roue, manches de haute pression, un jeu de pidces de
rechange et accessoires pour le tracteur DT-54, ainsi qu'une
trousse d'outils pour la décapeuse-scraper (3 pigces).
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DECAPEUSE-SCRAPER

DECAPEUSE-SCRAPER
MODELE D-374

La décapeuse-scraper modele D-374 & commande par cbles,
est un engin remorqué par tracteur de 80 C. V., destiné aux gros
travaux de terrassement pour la construction de routes, ou pour
chantiers industriels et le génie rural.

La décapeuse-scraper D-374 peut accomplir avec succds les
opérations suivantes:

déplacer la terre jusqu'a 0,5 km;

exécuter des remblais & partir des réserves |atérales;

creuser des fouilles tout en formant simultanément des
remblais;

niveler les terrains et raser les monticules;

travaux de découvert dans les minires et autres opérations
analogues.

La nouvelle décapeuse-scraper D-374 se distingue avantageu-
sement des engins analogues par sa construction particuliére et
ses qualités d'exploitation. Capacité maximum de la benne —
10 m®. Service plus durable des cdbles gréce au nombre réduit
des courbures et & l'usage d'un trevil & deux tambours trans-
versaux, modele D-323. le déchargement de la benne est fort
amélioré grice au changement du point de suspension du fond.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Benne:

capacité géométrique . . . . . . . . PP 8 m?

copacité maximum . . . . jusqu'd 10 m3
Largeur du travail de la benne . . . 2600 mm
Profondeur maximum de la coupe . . 320 mmn
Epaisseur de lo vidange . 150—500 mm
Nombre des trains de roues:

avant . e e e e e 2

GIAGIE « + v v v e e e e e e e 4
Emnpatiement . e e . 505 mm
Ecartement des roues avant . . 1250 mm
Ecartement des roues arriére 1770 mm
Garde ausol . . . . . .+ . 500 mm
Encombrement:

longueur (sans tracteur) . . 8400 mm

largeur . . . . . . . 2990 mm

hauteur e e e e e e 3090 min
Poids total de la décapeuse-scraper (sans tracteur) .+ 6600 kg

la décapeuse-scraper modele A -374 est livrée sur roues a
preumatiques avec tracteur de 80 C. V. et un treuil modale A-323.

Chaque engin est livré avec une roue de rechange et des
lames avec pieces de fixation, une pompe et des cébles, une
trousse de 7 outils, ainsi qu'un jeu de pigces de rechange et d'outils
pour le tracteur.

w
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IIpu acaabTpobanku fOPOr, yann  maouaned, ua
YKAQAKS PRATHIRLX ACDATLTOOETONMIX CxeCed MO MO~
wo cobit
B nocaetHme m'ud camoxoMHul rycenuunnt achaasro-
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Obagaan. BixcomoR. TRONaBOBTOTERGETEN,  acdamsto.
Yz Mower yaowuts 10 100 T acharbroGeroa n
4ac ToauHoR c107 0T 30 10 150 MM, DPH IIMPHHE NOTOCH
0

J150A P
HuX

or
achanbroeTona K pasriaKHBAnUied NIATE B XOTOAHOE
Bpema rota.

Vipapienue acharsToyKIaAUMKON COCPETOTONEHO Ha
BepXiiell na0MAKe y PaCOYEro MECTa MOTOPHCTA H MOKET
OCYUICCTRARTLCA KAK C NPABOM, TaK # C AEBOA CTOPOHH.

TEXHUYECKAA XAPAHTEPUCTUHA

Ilupina yKIQANBAEMOR TOTOCH, WX
TouHa yKAAAHBAENOTO CIO, MM .
Momuocts Aenrarea, 1. c.
Yueao cxopocredt:
Brepex 6, M/
HABAL 3, M/MHH
Bwkocrs Oynxepa, kr .
Hlupina Komer, WM .
Ilnpaua ryceuus,
T'aGapurane pasmeps, w:
AduHA .

C ka0l MAWMHOR TMOCTABAAIOTCA 3aNACHLE HaCTH —
TPAIIN © OCRMI, XOMYTH, e M KAWHOBHE PeNHi, & TAIOKE
KOM!I.YXeKT aannu-mx qacTelt K ABMIATeNI0 M KOMIAEKT
uncrpyme

Toroammesos obopyaonamns — e ek,

Gpyca u yrora

10 ocolouy 3aKasy.

* Lllnpuia ykaaaupaeMol HOA0CK MOMeT OuTh ypetutena
70 3600 M 32 CHET OTKIARMX B 06@ CTOPOHM yIMPHTETeH
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ASPHALT PAVER [1-150 A

The [1-150 A self-propelled Asphalt Paver on cater-
pillar drive has well recommended itself during the last
few years for paving roads, stroets and city squares with
various asphalt concrete mixtures on a prepared base.

Dumped by trucks into the hopper of the Asphalt
Paver, the asphalt mass is conveyed by a bucket conveyer
and distributod by a screw-conveyer in an even layer
over the road base, and is then tamped and smoothed.

Having  high productive capacity, the Asphalt Paver
places up to 100 t of asphalt-concrete por hour, with
thickness from 30 to 150 mm and a swath up to 3600 mm.
The /[.150 A Asphalt Paver is oquipped with a heating
device preventing adhesion of asphalt-concrete to the
smoothing-iron in cold weather.

The Asphalt Paver is controlled from an upper plat-
form near the operator’s seat and is furnished for both
right- and left-hand control.

SPEGIFICATIONS

Width of paved swath, mm
Thicknoss of paved layer, mm

Engine capacity, H.P. .......
Number of speeds:
forwards 6, m per min ... 16 to 34
reverse 3, m per min . 4.5 to 34
Hopper capacity, kg .. . upto 4,500
Caterpillar spacing, mm 2,180
Caterpillar width, mm . 280

Overall dimensions, mn

Total weight, kg .
Each machine is furnished
links with pins, collars, chains and V-belts, as well as a
set. of spare parts for the engine and a tool set.
Additional equipment: screw-conveyer soctions, smoo-
thing-iron and tamping beam extensions.

*) By using extensions at both sides, the width of the
swath may be increased to 3,600 mm.

ASPHALTSTRASSENFERTIGER [1-150 A

Der Raupemphulmmaenremger JL150 A wird in
den letzten Jah: Ergebnissen zum Asphal-
tieren von Lma " and Madtslmﬂen, von Stadtplitzen
sowie zum
ischungen auf beroits fortigen Unterban benutzt.

Die mit den kippbaren Lastkraftwagen gelieforte
Asphaltmasse wird in den Bunker verladen. Mittels

v und & .

ird di
Schicht veﬂ.em dann gcsmmpn und geglmt.et

FINISSEUSE [1-150 A

De bons résultats ont ¢t6 obtenus ces derniéres anndes

oo la finisseuso sur chenilles JI-160 &, utiliséo pour
étaler les différents mélanges de revétement
bitumo et do béton sur les fondations préparics

outes, des chaussées et des ronds-points ello a ot
pleine satisfaction,

rés avoir rogu dans son boisseau lo chargement de
mélango anend por des cainions b benne basculante, 1a
finisseuse ¢talo la masse & I'aide d'un_transporteur &
racloirs et dun dispositif de répartition & vis, puis com.-
prime ce revétement suivant des couches d'dpaisseur
uniformes

Die
fertigers elmeghcht es, bei bchxchtstﬁrkan von 30 bis
150 mm und StraBenbreiten bis 3600 mm 100t Asphalt-
baton pro Stunde oinzubringen.

Der ~ Asphaltstradenfertiger JI-150 A ist mit einer
Wirmevorrichtung_ausgeriistet, dio das Ankleben des
Asphaltbetons bei kaltem Wetter an die Glittplatte ver-
hindert,

Die Steucrung des Asphaltlegers ist oben am Arbeits-
platz des Motoristen konzentriert und kann von rechts
oder von links ausgefiihrt werden.

TECHNISCHE DATEN
Breite des betonierenden Streifens, mm . . 3030%)
Sthrke doe sinbringonden Schicht, mrm
Hotorlistung;, P
inge:

vorwirts 6, m/min 1,6—34
riickwiirts 3, m/min 4,534
Bunkerinhalt, kg bis 4500
Spurweite, mm 2180
Ravpenbreite, mm . 280

AuBenmaBe, mm
Liinge .

kg, .
Jode Maschine wird mit folgenden Reserveteilen ge-
lisfert: Raupenbinder mit Achsen, Bigel, Ketton und
sowie ein Satz und Werk-

wugsau

La finissouso débite Jusqué. 100 ¢ de revétements b

béton et d'asphalte b I'heuro et grice b son ren-

dement, lové, ello oo b mémo d-étaler chito quantté én

couches de 30 & 150 mm d’épaisseur sur uno largeur de
bande allant jusqu’d 3600 mm.

Un_ dispositif de chauffage cst préva pour empécher
s mélange de coller sur ls plaque He rephsssgs pendant
les temps froi

La conduite de la finisseuse est concentrée sur la plate-
forme supérieurs du conducteur et peut s'opérer du cbté
gauche comme du cdté droit.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Largeur utile, mm 3030%)
Epaissour de la couche ¢talde, mm 30150
Puissance du moteur, 10

Vitesses de déplacoment, m/mn
marche avant (8 vitesscs)
marche arriére (3 vitesses)
Capacité maximum du boisscau, kg

le, mm

hauteur
Poids total, kg

Chaque machine est livrée avee Tes pidces de rochange
suivantes; éléments do chenille avec axes, brides, chaines
et_courroies trapézoidales, ainsi qu'avec un cornplet de
pitoes do rochange pour le moteur et un jeu doutillage
comy

Léquipement _supplémentaire du_groupe vis, les

idces argie lopilen et Plague & repasser

lingerer der bt&xnpf und Glattbohlen werden auf bonder
bestellun;

%) Die Streifenbreite kann mittels beiderseitiger klapp-
barer Verlingerer bis 3600 mm vergroBert werden.
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rés sur commande spécis

*) Remmarquo. La largour do la bands du produit étalé
peut étre augmentde jusqu'a 3600 mm grace aux dis-
positifs d'clargissement, rabattables dos doux Cotds do ln
‘machin

ropraar.
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KYCTOPES 1174 B npeauaauauen A1n CPesamua kycros n
€pEBLED MpH mOCTPOMlKE AOPOT, PACHHCTES MAOUAEH, MPOK-
Ja1Ke UPOCEK A1A JI€COBOIHMIX OPOr. OH CPesaer JepeBbA ¢
AMAMETPOM CTBO.IOB HA ypoBHE cpeaa A0 300 x.

AeHKOM 1A TpaKTOpe B ero mepenel wacti. [lan 3aTouxn pemy-
WX HOKEHR HMESTCA 3TOMHO NPHCTIOCOGIEHNE, NPHBONOE B
ABWHEHME OT WIKHBA KOICHIATOTO BATA TPAKTOPHOTO ABKIATE:IA.

Jlan sauuma TPTOPIEIL 0% OIS FEPEDLCD K KFCTO-

Kyctopea apaneica masecau opyAue: ua
1PANIPS MOUNOCTED 80 1 £, PaGou OpFaRON My EropesA E1y-
KUT OTBAT, K MAKHIM KPOMKAM IICTOB KOTOPOTO NPHKPEILIEHL
peryne Hoit.

Kyctopea nepeapnraeres po Bpess paboTi HA TPEX AKX
Tlopten it OnyCKAHME 0TBATA NPOMIBOAKTCA ACCRAKON, YeTanOD-

The MODEL J1-174 BB Bush breaker is designed for cutting bushes and tees
ond is used in road building, clearing of ground and arianging of cross roads
thiough forests for the haulage of timber.

The Model /{174 5 Bush breaker cuts trees with o trunk diameter of up to.
300 mm ot the level of cut.

The bush breaker is mounted on a 80 HP tractor.

The working unit of the bush breaker is o mould board; the lower plote edges
of the mould board are provided with cutting knives.
Duiing operation the bush breaker moves on thres supporting shoes. Liftng and

DAS GEBUSCHABRAUMGERAT /1174 5 ist zum Abrdumen von Gebisch
und Féllen von Baumen bestimmt, die bm der Anlage von StraBen und Platzen
sowie von Waldlichtungen im Wege

Dax Oebishobrgumgerst 1174 5 it Boume it svam Duhmeser
bis 2u 300 mm in der Schnitho

Dm Gebischobréumgerst wwd aul den B0PS Schlepper oufmontiert

s Steidhbrett und die unteren Blattkanten, on die die Messer befesit

sod e Weikzeuge des Gebischobraumgerats dor.

Im Einsotz wird das Gebischabraumgerst ouf drei Schiten fortbewegt

Débroussailleuse /1174 B, Cetta modhine est destinée & couper les arbustes

lors de la construction des routes, du dafrichement des terrains
boisés et de; laies pour chemins de vidange des bois. Elle tronche les troncs
daibres & diamétie (ou droit de la coupe) ne depmmm pos 300 mm. La
débrousalleuse est portée par un bacteur de 80 CV.

Son organe Uovallant est un versoir cux bords inférieurs duquel sont rop-
porties des lomes.

Au cours de Tutlisation la débroussailleuse se déploce sur tois patins. Le

peae
Oﬁcny.«unamuwﬂ nepeona — 1467080,
1lpu Kycropesa

e panTip

6.

CpoK caym-

lowering of the bush breaker mou'd board is effected through o winch mounted
on the front part of the toctor. The tractor 's equipped with knifegrinding atfoch-
ment, diiven from the tractor engina pulley.

'@ bush breaker is provided with guards protecting the ractor driver ogainst
k:ng trees.

The plont is seniced by one man.

The bush breaker is manulactured of high-grode materials guaranteeing
longHerm service.

und Ausrichen des Sueidhbreties eolgt mittels ciner Winde, die
s am Schieppencrdurl beindet. Zo escer st dr Sclepper
it einer Schleibvorichtung ausgerstel, die durch die Scheibe der Kurbelwelle
des Schleppermolors angelrieben wird.

Der Schlepperfubver ist vor fallenden Bdumen durch eine Schutavorrichtung
am thud\oblﬁumgu‘u‘ geschitzt

E.rmaewm, Bedenungspersonal - cine Person.

schobrumgerdt it aus hodwertigen Materclien hergestell und

verbwg\ [ et igkeit

ilevogs ot Tobaisenant do son veuoi sot cpérs por un el moné 5
‘avant du tracteur. Une offiteuse cctionnéa par une poulie du viebrequin du

Voo et S Sl e e 55 e G e et e

Gibrousalleuss protaga o conducieur convs lo chute des arres abatin

Personnel dessenvant: | homme,

La débroussalleuse est construite en matérioux de haute qualitd qui lui
ossurent une longue durée.
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GRUBBER SLI[WERP R BALAI{ l';[ -162-A
A

Dec Grubber 1162
der Bodeosuteks fo A1 wadhio send b
sowie um Lockern von. Erdboden wnit hobem ¢
At
er Crubber kann sam Aufreiflen aler Steallendecken bei deren Reparatur und Rekon-
sruktion sowie zam Lockern von Urboden bel der Urbarmadhung von Nealandgrundticken
T andwirtschafiche Ziecke verwendet werden.
r Grabber wird als Anhinger zum Reupenéchlepper von 80 PS Leig
D Grabber becteht sus ofgemden Hunptoten e Zueabinen, dew Hobrshmen, dca
L den der” b demn Hadiahewerk und der
Handwinde.
Zuin Hfcben s sumontierendeF
e VIS8 e 4 aoFdee Grabberteiac sufbetchie Moot
Siche die Schlepperainde 1-118.5 sur VerTigung. so wird das Vertiefen und Heben der
Eocketunguainken Yo Sepirofuer on deeEiverlabine o, getever
(’ ber 1162-A. ist einfoch in der Bedienung. zeichnet sich durch feste Bauart aus
0 it bk ek Ghtont ven it grolers Encesiconesnd verbundeacn Enlarbeitcn hohen
e itk

i rieben i Seheappers wnd Buitiosers
Ralk an Steinen, Ceatriuch und kleh

TECHNISCHE DATEN

Grbegenit (e Zaladung)
et s Grubbers it Zaadick
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200 o B

Traasportrdes it Lute
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DEFONCEUSE LOURDE J1162-A

La défonceuse T162-A est dstinée 3 searier

e des dbcapeuses -bd' E

ortement emperrés, cmbtou
i p v

Elle est utilisée également pour aincublr les sols

Les cols lourds et compacts avant la mise en

outhe:

s réparations ou

A-162A

““Elle peut étre wilisée poue deficher avant semis les terres vierges

La défonceuse est remorquée par
oo il comprend I prncipau organe
pics les poulies, Tattelage, les trains de coues et

ont par un’treuil 4 embray

e d'un treuil 4 tracteur 1.

L defonoroce T163-A est siinple
demandant beaucoup de maindeuvre.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Pl e el i
e v masizn

Tol e o

s B e — iz 30 i de it
300 i e

coser de traspit — 4 picus 4 1220" (o rtes s
Eommnads rodile)

Garde aa sl (en o do route)

Te teeuil & mais

rd henllludemﬁ\'

e teaction o chises elevable les
Vage et le terrage de la

e ke A friction 11165, monté eur Ie tacteur ou par
Ao mout el inga de I dfoncene
18-

relevage et le terrage des pics sont
du tracteur.
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HEAVY DUTY SOIL BREAKER /[-162-A

' The T-162-A Soil Breaker is used to rip heavy and tough scils prior to work the land by
, — f, means of scrapers and bulldozers. also to break up heavy stony land, with a large amount of

brush and small stumps.

The Soil Breaker can also be used for road ripping in road repair and reconstruction work,
and also to break up virgin soil for sowing.

The 30il Breaker operates hitched to a 80 hp caterpillar tractor.

The 20il Breaker consists of the following essential assemblies: traction frame, lifting frame,
breaker teeth, blocks, hitch, wheel truck and hand winch.

Lifting and lowering the Breaker is by means of a T-148- friction winch, mounted on the
tractor, or by means of a hand winch mounted on the Breaker pole.

If a [1-118-1 tractor winch is available, lowering and lifting the breaker teeth is controlled
by the tractor driver from the tractor cab.

The 1-162-A Scil Breaker is easv to operate, it is sturdy and exceptionally economical for
heavy land work.

| !Z/j\Y
A
|

SPECIFICATIONS

Overall dimensions:

operating height . . . . . . . . . . . . . . .2125mm
transport height . . . . . . . . . . . . . . 1725 mm
operating length . . . . . . . . . . . . . . L5435 mm
trensport lensth © . . . o . . . . . . . ., L3400 mm
width e e s 2500 mm
Weight of Soil Breaker, without additicnal loading . . . . . 3526 kg
Weight of Soil 3reaker, with additional loading . . . . . . 4700 kg
Pitch between teeth:
with 5 standards . . . . . . . . . . . . . . . 350 mm
with 3 standards . . . . . . . . . . . . . . .1100 mm
Masimum penetration . . . . . . . . . . . . . . . 30mm
Width of workizg . . . . . . . . . o . . . . . L2400 mm
Fheels:

Metal cperating wheels, 900 mm dia,,
) 300 mm wide
Preumatic transport wheels, 12X 20" (supplied extra)
Roed clearance . . . . . . . . . . . . . . . . . 30mm
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UNIVERSAL BULLDOZER
MODEL A - 259

Tre -259 universal bulldozer with cable conirl s fo be
mounted on an 80 h. p. crawler fractor.

Tho modol A-257 by Jidoter s extensively used in road build-
ing, 4 welos on raluay, ndutial, mnicpl i, hyrulc
and ofher consirucfion

o th usse buldozer work fgrading of sufaces
with crest <ulting, Bockiing of pi diches and fourdaton
Hanches, eqrih meving, ¢ . ihe A-359 unnersal buldoser con
Carry o0t largs number of Sher operalion, uch as:

chlling of concls, rnches ond diches wih the trocor
raveling longifudina!

cuting of hilides

ing of mouniclasopes

For batktling ofrenches, cuting ofhlides ond road grading
the mouldboard of the A -259 bulldozer is set af an angle o fhe
cenrolne; fnecasiary, i can ol bs ifed scwoys.

isfroma A-

a coble puﬂey system
289 universalbuldozer s easiy oparared obust
and acanamcal for vorous ypes of hewwy sarth o
Due o the wids range of speeds and tractive euom of the
h.p. troctor the bulldozer possesses good mancevring quali-
ties and high efficiency.
+259 bulldozer is that it is mounted on @
universal fiome, which i olso adopted 1o carry ofher removebls
attachments, such as the stubber, the shrubber and the snow
remover.
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SPECIFICATIONS

Mouidboard dimensions
widh

heiht
Posibl cuting angle of meuldboord

Blado dgn (1 he mouldooard s ied sidencys)
Angleof mouldboard to cante fine

Moxinum Ut of mouidboord abere cawler uead
Masinum awering of mauldboard below crowlr ead
Overol dimensions (it tocto:

Tengih with mouldboord ot an angle f 90° o cenie ine
@

Wdth Wit mouldbosrd ot an ongle of 90° o cente oo
e

neight

Totel welght of buldossr (wih tacto) .

150 mm

1000 mm

8 10 57

S

L @ewn

1100 mm

1000

5570 .
0 mm

150 mm
360 om

2585

140 kg

Each machine is funished with o modsl A -269 winch and o
set of spare pars for the bulidozer (including blodes with
fastenings and the coblel, as well os a st of spare parfs and
tocls o the tractor.
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UNIVERSAL-STRASSENPLANIERER
A-259

Der i Sestauerung usgerasisto UnversalSrafenplonorer
§25 wid ol Zutovoriung an den Raupericapper von
80 P o

Dioso Planirups findet ausgedetinto Veendng bl don
Bay frafen, Eisenbohnan/agen, Indusiriebelrieoen, Flug-
pldtzen, stadtischen, hydrotechnischen und anderen Anlagen.

u0erdensons 3bichen lanerarbotn, Exdhobel, Grdberr,
Mulden- und Bavgrubenschiiturgen, Erdbewegungen sw., kann
dwase P\omeuunpe sine Reihe onderer Arbeien ousfohion:
Graben- und bei L6

TECHNISCHE HAUPTDATEN

Plonerschidsbmessungen:

Breie - a0 mm
Hoho . 1000 mm
Zulssige Schitwinklsinstalung dor Schidschneida L war

berhahunguuinkol der Schidschneids bl sinsaiger Oberhshing
des Plnierschides e

Auschiogngawinkel dos Schldes oo 62 bis 907

deriestsosses
Abscherung von Berglshnen;
Einscmeiden yon Tai7asien on Berghdngen;
StraBenprofiieren.

Fir Schiforgaten, Abicherung von Berglenen ynd Siasen
obeln it dos Planieischd seilich 20 versilien und in Bedarts
fall 5t sogar snse1iga Oberhdhung mog

Dio Steuerung des Plonirschidos aroig duch ol Sailhobe-
zugwerk und eine ainstufige Tromme E
Die Universo lanirraupe bec 1 ot ”mme Bedienung
und st im Einsatz fr zetraubends Erdarbeiton jeglicher At daver-
Roft und winschofiich
Infolgo des weitgespanntan Geschwindigkeits- und Zughraft-
Regelbereiches des Rouparucisprers ton vertigt die
B eraon Soer grahe Nordins vnd Sohe tastungu ghon

Der Planierer N9 asiact s ouch dodurcy ous, dob et
Bive Ercrzgerdre, wi Rodesch s, Souchidhersr und Scmee
pflug, ongebracht werden kdnnen

Shides 2 1100 mm.

Grstta Hubsankung des Planiarschides untr der Raugensitfische 1000 mm
Abmessungen (nit Roupsnschepper

Leage bei 90° Abschrsgungevinkel s Plonirschides 5370 mm
'S a9 mm

Brate bei 90° Abschrégungainkel des Plomerscides 50 mm
9 360 mm

Hote . . . . 2985 mm.
Gasomigeuich der Parioraups (it Reupenichlespen) 14000 ko

Mit jedar Masching wird ive Winde A-269, ein Satz von Er-
satateilen, Messer mit Befesfigungen und Seil for den Planierer
sowie Werkzeugsotz und Ersatztsile for den Raupenschiapper
geliefert



BULLDOZER UNIVERSEL
MODELE D - 259

Le bulldozer modele D-259 commandé par cdbles est un dis-
positif porté par tracteur & chenilles de 80 C. V.

le bulldozer modéle D-259 est largement utilisé & la con-
struction de routes, de chemins de fer, d'entreprises industrielles,
d'aérodromes, d'ouvrages hydrotechniques et autres travaux
publics.

Outre les travaux accomplis par un bulldozer ordinaire (nivelle-
ment des terrains, décapage des crétes, comblement des fossés,
des tranchées, des fouilles, déplacement.des déblais, etc) le bull-
dozer universel modéle D-259 peut effectuer un grand nombre
d'autres travaux de terrassement:

1) comblement de canaux, de tranchées et de fossés par
déplacement latéral du tracteur;

2) décapage de flancs de coteau;

3) terrassement de pentes;

4) profilement de routes.

Pour combler des tranchées, décaper les pentes et profiler les
routes, la lame du bulldozer modéle D -259 est montée sous angle
de braquage en plan et en cas de besoin sous I'angle d'inclinaison.

La commande de la lame se fait par treuil & un tambour modéle
D-259 commandé par I'arbre de prise de force.

Le bulldozer universel modéle D-259 est d'un entretien simple,

il est robuste et avantageux pour I'exécution des gros travaux de
terrassement.

Gréce aux gammes de vitesses et d'efforts & la barre du
tracteur de 80 C. V., le bulldozer est trés maniable et assure des
rendements élevés.

Suivant les besoins, le bulldozer modéle D-259 monté sur cadre
universel, peut 8tre muni d'un autre équipement: déssoucheur,
débrouissailleuse, chasse-neige.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Cotes de la lame:

longueur . 4150 mm
hauteur . . 1000 mm
Angle de braquage de la lame . 46°—57"
Angle de déviation transversale du bord de couteau de la lame . 5°—6"
Angle de braquage de la lame en plan de . 62° a 90°
Hauteur de relevage maximum de la lame sur la surface sustentatrice
des chenilles 1100 mm
Terrage maximum de la lome sous la surface sustentatrice des
chenilles , 1000 mm
Encombrement (avec tracteur):
longueur, I'angle de lg lame étanten plande 90° . . . . . . 5370 mm
62° 6290 mm
largeur, I'angle de la lame étant en plande 90° . . . . . . . 4150 mm
62° 3680 mm
Hauteur . 2985 mm
Poids du bulldozer (avec tracteur) . 14000 kg

Chaque engin est doté d'un treuil modele D-269 et d'un jeu
de pigces de rechénge, y compris les couteaux avec les éléments
de fixation et céble, d'un jeu de piéces de rechange et d'une
trousse d'outils pour fe tracteur.

Brewropruaaar, 3axaa N2 03168
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HAHABOHOMATEJE

Kanasoronareas /1-267 A npuy
KIATKH HODMX W BOCCTAHODITEN)
TeBHUX KaHAD.

3a wac paboris arperat Mower
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Ipynr, subpacsaewuit Kanc
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npOdIL KAHABL © PAAAKOM MOBE
W ana Kauasi.

B kaucerne TArOBOro cpeAcTa:
rean [1-267A menoamaymotes ar
Hocrsio 1o 80 . c.

Veranonka paGodero opraua i
HOpTHO MOA0HKEHHE OCYINECTRT
TPAKTOPHOR 7eGeki 3 KaGuH
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opwa mobepxHOCTH oTBAZA
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TpYHTA MpM BlEMKe ero w3 pas
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-267A DITCHDIGGER

JI-267A Ditchdigger is employoed for cutting
new irrigation ditches as well as for maintaining
existing o

It takes one hour for Ditchdigger to excavite
a 2 km long ditch.

Soil dumped by Ditchdigger as it moves ahead
is pushed aside by mouldboard upper cdges where-
as their flapblades shape trench cavalicrs.

During one trip Ditchdigger excavates a full
profile ditch with smooth slopes and bottom.

Two 80 h.p. tractors are used for towing
J1-267 A Ditchdigger.

Placing of the operating unit in working or
transport position is accomplishod by means of a
tractor winch from the tractor cab.

Berme cleaners of J[-267 A Ditchdigger can be
regulated in vertical plane depending on the
required depth of the ditch.

Shape of the mouldboard surface ensures the
least possible resistance to soil cuiting and for
shifting the soil raised from the ditch being
tacklod. Interchangeable shares are mounted at the
mouldboard lower part and cnable getting various
widths of the ditch at bottom.

SPECIFICATIONS
Dimensions of ditches:
Width at bottom, mm.
Depth of cut, mm. .
Construction depth with
dams, mm. .
Forming slopes . .
Road clearance (with share of

. 600, 800, 1000

1000 min), mm . . 270
Track gauge, mm . . 1,800
Weight (with share of 1,000 mm

without additional equipment),

2,947

Overall dimensions of Ditchdigger

Height, mm
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A-267A GRABENZIEHER

Der JI-267A-Grabenzicher dient zum Zichen
neuer und zur Wiederherstellung alter Bewdsse-
rungsgriben.

Mit dieser Maschine kann in einer Stunde ein bis
2 zwei Kilometer langer Graben gezogen worden.

Das durch Einsatz des Grabenzichers aufge-
worfene Erdreich wird durch die Schneide dor
oberen Streichbretter auf die Seite geschafft,
wiihrend die Unterfliigel die Seitenablagerung
formen.

In einem Durchgang hinterliBt die Maschine
cin fertiges Kanalprofil mit glatter Boschungs-
kante und Grabensohle,

Als Zugmittel fiir den ,\ 267 A-Grabenzicher
dienen zwei 80-PS-Schlep)

Das Ein- und ,\usrucken der Maschino erfolgt
mittels der Schlepperwinde aus der Kabine des
Schlepperfiihrers.

Dio i des 1267 A

EXCAVATEUR DE TRANCHEES [-267 A

Liexcavateur de tranchées ;1-267 A est employé
pour lo terrassement de nouvelles rigoles d'irri-
gation et la réfection d’anciennes.

En une heure do travail cet excavateur peut
creuser une rigole d'une longueur de 2 km

La terre rejetée de coté par los niles supérieures
de I'excavateur forme les cavaliers.

En une passe l'excavateur terrasse le profil
complet de la rigole avee surface unie des talus
et du fond.

La traction de I'excavateur ;1-267 A est assurde
par deux tracteurs d'une puissance de 80 C.V.
chacun.

L'excavateur est mis en position de traveil ou
de transport par un treuil commandé de la cabine
du tracteur.

Les racloirs de bermes de I'excavateur ;1-267 A
sont réglés verticalement en dépendance de la

werden, jo nach G senkrecht eingestellt

Die Kulturfliche des Streichbrettes verbiirgt fiir
geringsten  Widerstand im Schneiden und Erd.
reichverlagerung bei dem Heben aus dem in
Fertigung befindlichen Graben. Am unteren Streich-
bretteil sind auswochselbaro Schare eingesetzt,
vermittels derer verschiodene Grabensohlenbreiten
erzielt werden konnen.

TECHNISCHE DATEN
Erzielbare GrabenausmaBe
Sohlenbreite, in mm ........ 600, 800, 1000
Aushebetiefe, in mm ....... 600
Bautiefe mit Dimmen, in mm 1200
Béschungslagerung . 11, 1:1,8
Bodenfreiheit (mit Schar 1000 mm),
in mm

Spurweite, in mm
Gewicht (mit Schar 1000 mm, ohne
Zusatzausriistung), in kg ...... 2047
Abmessungen der Maschine in Transportstellung:
Liinge, mm ..
Breite, min .
Hohe, mm .

de la rigole

La forme du versoir assure une moindre rési-
stance pour le terrassement et pour le déblai des
terres de la rigole. Des socs amovibles sont montés
& la partie basse du versoir, ce qui permet d’obtenir
différentes largeurs du fond do la rigole.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Dimensions des rigoles:
largeur au fond, mm 600, 800, 1000
profondeur d'excavation, min 600
profondeur avee talus, mm. .. 1200
pente des talus .. 1 1115

Ouverture de voie (avee soc
1000 mm), mm, .

Voie, Im ..o
Poids (avee soc 1000 mm, sans
équipement supplémentaire), kg 2047
Encombrement de l'excavateur en
position de transport
longueur, mm. ..
largeur, mm
hautour, mm

Bueurropriazar. Sakas M 03257
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VSESOJUZNOJE OBJEDINENIJE

AVTOEXPORT
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The working mechan

T difficult saads and ey be used in gy
Specitications

Working width, o
hanism, e
v R Lis
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1 Kopuonanne wei
Figt Upe stumps
ABDA Ruden von Buunstubln

Figt Areachoge d
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RODEMASCHINE M-6 ESSOUCHEUR M-§

Die Rodemaschine M- wird
55 (35 PS) he

e 1 kann
Jor, Autreitir und Planierraupe beoutat werden,

3 gritfes ray-

2a versoie; tandis que pour Lames

1 on wavaile avee 6 griffes fivées & cartements
e tive du dessoucheur M-6 est hydrau.

déplace & teavers dans terrain ot peat dtre utic

Caractédistiques techni

Larseur utle. m
evage maximam de 1o partie travailante, mm

Tastes les machines
Jode Maschine wird mit Rescrvetcilen und Werkscugsate geliclert,  de picces de rochange
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Bcecow3Hoe oObeaHHeHHue
LABTOJKCIOPT*

Ilourossll aipec: Mocksa, 1-200,

Cuyoaencrana-Ceutrag, 32 34

Teacdporr: 1'-4-28-48

Teaerpacpusiii aipec: Mocksa, ABTOIRCIOPT
Beecorw3Hoe 06 Le IICHIe » ABTOYRCIIOPT®
SRCIOPTHPYET:

... Jopo:mno-cTpoIrTe 1 1ible MallibL: OY.15,103¢ DL,
ABTOrPell1ePEI, CRpeIepsl, acpainbro-6eToHOY Ki1a Uk,
RATRI 10POKUDBLE, ABTOIY1POHATOPBI I IP Y Ilie MAUTINLL
Janacuple 4acril.

CelbCRONO3ANCTBEHEBIC MALIITHE] 118 TPARTOPUOIT 1I
ROUIION TATI: 11V, KYIBTHBATOPBL I 1Py rile Mauliiibl
141 1OATOTOBRI 11 00PAGOTRIT 1104 BLI, 11OCEBULIE 1T SRAT-
BCHHBIE MALINNEEL, MAIIHULI LT Odiletrit 11 00paborrit
3epia 1 CeMAd, Maunilpl 111 00pnODI ¢ BPEUITe TAMII
¢CILCKOTO XO3AMCTBA. 3anacunle 4acnt . . .

Vsesojuznoje objedinenije “AVITOEXPORT"

Address: Moscow, G-200
Smolenskaja-Sennaja, 32 34

Telephone No.: G-4-28-48
Cable address: Moscow Avtoexport

Vsesojuznoje Objedinenije Avtoexport exports:

... Road-building machines: bulldozers, motor gra-
ders. scrapers, asphalt-concrete finishers, road rollers,
truck -mounted distributors and other machines. Spare
parts.

Tractor and horse-drawn agricultural machines:
ploughs, cultivators and other machines for soil pre-
paration and tilling, seeding and harvesting machines,
machines for cleaning and handling grain and seeds,
machines for pest control. Spare parts . . .

Wsesojuznoje Objedinenije,, AVTOEXPORT"

Anschrift: Moskau, G-200,
Smolenskaja-Sennaja, 32 34
Fernruf: G-4-28-48

Telegrammadresse: Moskau, Avtoexport

Wsesojuznoje Objedinenije ,Avtoexport® exportiert:

... StraBenbaumaschinen: Planierraupen, Strafien-
piiiige,Strafenhobel, Asphalt-und Betonleger, Strafien-
walzen, GuBasphaltleger u.a. m. mit Ersatzteilen.

Landmaschinen {fiir Traktoren und Pferdeschlepp:
Ptliige, Kultivatoren und andere Maschinen fiir die
Bodenbestellung, Drill- und Erntemaschinen, Maschi-
nen zur Reinigung und Bearbeitung von Getreide und
Saatgut, Maschinen zur Bekimpfung von landwirt-
schaftlichen Schidlingen und Ersatzteile . . .

Vsesojuznoje objedinenije «xAVITOEXPORT»

Adresse postale: Moscou G-200,
Smolenskaja-Sennaja, 32 34

Téléphone: G-4-28-48

Adresse télégraphique: Moscou Avtoexport

Vsesojuznoje objedinenije « Avtoexport» exporte:

... Machines pour l'entretien des chaussées: boull-
dozers,skrapers,asphalteurs,goudronneuses,rouleaux-
compresseurs, piéces détachées;

Machinesagricolespourtraction mécanique et hippo-
mobile: charrues, cultivatrices etc, pour travailler la
terre, semeuses et moissonneuses, madhines pour le
nettoyage et le traitement du grain, machines pour la
Jutte contrelesparasites des champs, pieces détacheées ...
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STUBBING MACHINE M-§

RODEMASCHINE M-6

ESSOUCHEUR M-§

SOHUTHOJE OBJEDINENIJE

e T N by N T
] i\.« . . AN 5 - () rg<‘ (

UG H VA
: [RGB N .

N’

oo, duwas N U183

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2



Al

Sanitized Copy App

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2



rRERNEDE

MONENA 220

Tpocrue . yimmepcabine Jesepolie npicie -

T woe. A WIPOKOE UPINENeIIG 1A cTpoL

TeLETBA . eNONTe LODOF, NP B00BASIIY NaCuNED . pai

paBUTe. s, o MAMPOONS LIONATON 1 VR Cron:

Tex ¢ 1aAGA e 1 BUCOKONPOTSEO TSI
aranm vawns,

O TPEACPID 0 NOTYT St b i

e pador

poduposKa oo rpyToBX 1 rpauuex wopors
paute Kopura,ion ocuouaie 0por
ob 1 o o
A AR——

i houmezeine wactnens
LIANPORKA CTPOUTEILIAX. LIOUGION 1 CONINE Teppac
CHELIBALLTE MATE 10N I CTPONTEILETSE AOPOT ¢ HEpiIe
T ——

QUICTIGA AOPOF 1 wIOMAAE OT Cera 7. 1,
sep cpeaero s wose 241 paboracr 8 opuicse
¢ ryveanmon pantpon Moutoersio 50- ©. a rpeaep
rRe0mD Tia o [L20-5 % Hpuee ¢ Ty{Em Tpon

ropos ouwoctiao 80100 1. .

‘OcuomioN padowi opran FeNiepa — oras wneer yinaep-
CATLUYIO HOABECKY K pae TPEILIepa i NOKET AT YCTADI)
A PRI YDA K8X B OPITATLION. Tk 3 epr
KATBION IIOCKOCTI W, KpONE Toro, 4 suiecen o

Vupanieune rpefzepon ocyuiectanercn ape oo pu-
Harow 1 wrypsaion ¢ pabotero Mecra rpedy
Tpediepus ocrawamoret 1o Tpeopauns daxavinka, vak v

Tpeincp mana wozean 1205 wower Gur 1o
oAUMTEALNO. 03apyORAN chera IS HaAMpOBO o1

Fool ¥

N2ANENHEE

<5241

276, a0t BoIMORI 1 CBoGoI0 npoinO-
o maaIpome o oo

I eppRCILE pabor rpeiiep. ra
epeana. « WAPUPHON. GHOPOR X i Wetmiony yerpoRcray

* onamaaerc or rpedt-
) oo, Nembe o
08 nepeRX Koee

Tpettaep woean 1241 er nocrananrien Goa

epea, & wapmipion otopos,

AT yerpolleTsa Tepp ¢ wa Kocoropax i &

[ p————

i omana, wx

i S W

[y o ks

Sy o

b W ok
Depeanas .

atara o it
e Theiepa (3 Kobbanwserwinro SGopsior s, iF 3055 1300
© vango nOCTABIATER st e o 0790
rernsn e o e i o 10 e,
oy saasy woryT G oc s
exoNoIec Tponseps TS0, ermotns
PO oTKOCOR

erynm aan

Sanitized Copy Approved for

[OWED GRADERS

The oty Mol 241 Grade and the vy sy Mot
21205 Grader afe simple and universal earth-working machines of
he towed type. They are widely used for construction e of

moads, excetion of embanknents and excavation of cuts, planting of
sites and other builing operations, being reible and of hgh capa.
cty,

%n ling of unh lud b"‘ rl road surfaces; ¢
formation of nches, 8 well a3 excavation of ditches
and inming o Aop

et caih and oos materas, plannig and erction of

plnsing o biding e nd trcing o bl

i o e whn Vg

cleaning roud as o v

i e o505 5

onee it bl the vyt il 5 Grader i o

“The main workin part of the um«.,.mumm.m usiversal
fuspenson tothe grde rane, Th mold
tal and vertical angles and may also of the sides
1 Gre s contald by lver and b wbols fron the
apentrs o

VODEL [1-20-5 AND /1241

e mtimtype Mol JL211 Grader difles from the Model
20T Grader i aving sl dimensons ol Mot lonh
1m of mechanisms for leaning the Tront wheels ani o moving uhe
{rane along the rea axe
“The Model /1241 Grader can also be delivered without the front
e andwith o pivot support st el on the trutor coupling e
e, thus allowing the Grader 10 be used for terracing on hillides
ountainous areas,

Specfentons
A ams
Sokdbourd ength, ... So0 700
i Lol i
nth of molfhaand wih i 330 4300
s ol u.,«mm.,mum,.w,.. W

i i el
o .

The Grules e spplied sther on metl ox
wheels, s required by the Purchaser,

The sy duy Ao mh Gradescan be aditonally e
ped with a special backslo J1-276, which allows carrying
ommwmm qmlehezlvvhm arding lirge sopes.
pcons the Gruder may bodelvred withont he
PIEAAR ppor for the tratto couplng dev

Every machine s delivered with spare moldboard blades and

luumug: and a tool st conssting of 10 pes
ot Bue for Motel 12015 preumatctyred

et Rt buckslope
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DIE AN
MOOELL 1205
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NIVELZUYSES REMMORQVESS,

MODELES J1-20-5 &1 J1-24]

Les machines de terrassement simplés et universelles: niveleuse
de type moyen modéle JI-241 et niveleuse de type lourd J[-20-5 sont
solides et hautement productives. Elles sont largement employées
pour la construction et la réparation des routes, pour la formation de
remblais et le terrassement d’excavations, pour le nivellement de
surface et autres travaux.

Les travaux suivants peuvent étre facilement exécutés par ces
niveleuses:

terrassement du profil de chemins de terre et de gravier;

formation de la plate-forme de routes et aussi terrassement des
caniveaux et nivellement des talus;

déplacement de terre et de matériaux granuleux, formation et
nivellement de remblais;

nivellement d’emplacements de construction et formation de ter-
rasses i mi-cote;

mélange de matériaux pour la construction de routes avec revéte-
ments bitumeux;

nettoyage de la neige sur routes et auntres lieux, etc.

La niveleuse de type moyen modéle J{-211 fonctionne en remorque
avec tracteur & chenilles d’une puissance de 50 4 60 C. V.; la niveleuse
de type lourd modéle J[-20-B nécessite un tracteur & chenilles d’une
puissance de 80 4 100 C. V.,

Le principal organe de travail des niveleuses est la lame avec
suspension universelle au cadre et pouvant étre tournée sous diffé-
rents angles tant horizontalement que verticalement, et de plus pou-
vant étre déplacée sur le coté. B _

La commande des niveleuses s'opére par leviers et volant de
direction du siége du mécanicien. -

. Les niveleuses sont livrées suivant la demande de V'acheteur soit
sur roues métalliques, soit sur roues pneumatiques,

La niveleuse de type lourd peut &tre complémentairement équipée
d’un niveleur de talus modéle J[-276 permettant d’exécuter facilement
des travaux de nivellement de grands talus.

Pour la formation de terrasses, la niveleuse peut étre livrée sans
cadre avant, avet fixation & charniéres au systdme d’attelage du trac-
teur.

La niveleuse de type moyen modéle J[-241 se différencie de la
niveleuse modéle /I-20-13 par de moindres dimensions, une plus petite
longueur de la lame, 'absence de mécanisme pour incliner les roues
avant et pour déplacer du cadre par rapport & I’essieu arriére.

La niveleuse modéle JI-241 peut aussi étre livrée sans cadre avant,
avec fixation & charniéres s'établissant directement sur le systéme
d’attelage du tracteur, ce qui permet d’utiliser cette niveleuse pour
I'établissement de terrasse & mi-cote ou dans des lieux montagneux.

Données techniques
J-241  [1-20-B

Longueur de la lame, mm 3700
Hauteur de la lame, mm ................ocoouuiin.., 500 500
Longueur de la lame avec rallonges, mm .................. 3800 4500
Angle d'inclination maximum de la lame pour la coupe de talus 70° 70°
Diamétre des roues métalliques, mm:

AVANL. L e 750 900

BITIEIC L ittt s eseneiernennnereneennnen, 900 1100
Ecartement des essieux, mm...............oooreorerrins 4400 5300
Largeur de voie, mm:

TOUES AITIEIE ...\ \utiteitnern e nnnrenainninnennens 2092 2512

POUES AVANYL L.\ttt it i e, 1010 1726
Encombrement, mm:

longueur ... . ... ... e 6950 9200

largeur (suivant le plan incliné arriére) 2848

hauteur........... e 2350
Poids de la niveleuse (sans équipement supplémentaire), kg . 4200

Chaque niveleuse est livrée avec des lames de rechange, des pidces de
fixation et un jeu d’outils de 10 unités.

Sur commande spéciale il peut &tre liveé des moyeux pour roues pneu-
matiques de la niveleuse J[-20-B, lames pour talus rallonges et nive-
leurs pour talus,

Buemropruajar, 3akaz N 03170
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Tpaxrop TAT-40

Tpeaesounriit tparrop T/ T-40 npeiunasiaciy 114 Mexau3HpoBaliHoll BLIBO3KIL Jeca
HEeIIOCPeACTBeHHO 113 J1CCOCER,

Tparrop Momer paGoTaTs TP PARNUIUHBIX EUIMATIHYECKIN YCI0BIAX B 110606 BpeMma
ro/a, 061a4aeT IPOXOIMMOCTEIO B VC.IOBUAX 110.THOTO Ge310P0/mba. BEICORAA 11DOXOANMOCTE
TPAKTOPa 00eCIIeYUBACTCA IYCEIIMIEIM JIBILRIITEIEM, 31aUITeILIbIM JOPOKEBIM POCBETOM
U HU3KHM YAEJBHBIM IaBJICHIIEM Ha TPYUT.

Tpakrop cuoabmein Ba.10M 0T6OpPA MOUIHOCTIL, 11MEET PEBCPCUBUYIO J1e6eiKy ¢ TATOBBIM
yeuaneM tpoca 4470 xe 11 1Orpy304lbIl LT, HA KOTOPBIH YRIAABIBAIOTCA CIBOJLI /EPEeBLEB.

ITnporuii 11orpy304nsld UIHT II03BOIACT TPEIEBATE HAKET AePEBLheB 05HeMOM 5-6 .°
IPM IX IIOTPY3Ke KOMIAME Bllepes M 10 8. - upH Tpeaeske lakeTa Aepesses ¢ o6py6-
J@HHBIMII CYUBAMII BePIINHAMH BIEPEI.

IIpumenenue 5T0if MAaMIMHBL B JIeCHOM XO03AlCTBe 3HAYUTEABHO 00JeruacT II yCKODAET
TAMKEJIBIT M TPYAOEMKUIT 1poItece Tpeaesku aeca,

BCECOIIO3HOE OBbENNHEHNE
)8 RIS

B yor 1 |

MOoOCKBA
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Sattelraupenschlepper TAT-40

Der Sattelraupenschlepper wird zur mechanisierten Holzabfuhr unmittelbar vom Holzeinschlag aus

verwendet,

Der Schlepper arbeitet unter den verschiedensten Witterungsverhiltnissen zu jeder Jahreszeit. Er
istjeder Unwegsamkeit gewachsen. was durch seinen Raupengang, bedeutende Bodenireiheit und geringen

Bodendruck gewihrleistet wird.

Die Maschine ist mit einem Zapfenwellenantrieb. umkehrbarer Seilwinde mit Zugkraft von 4470 kg.
sowie einer Ladeplattiorm versehen, auf der die Enden der Baumstdimme gelagert werden.

Die breite Ladeplattiorm erlaubt es. ein Baumstammbiindel bis zu 5-6 m® (Stammenden voraus)
und bis zu 8 m?® entdsteter Baumstimme (Kronenende voraus) abzuschleppen.

Der Einsatz dieser Maschine in der Forstwirtschaft erleichtert und beschleunigt bedeutend die zeit-

und kraftraubende Holzabiuhr.

TECHNISCHLE DATEN

AuflenmaBe des Schleppers in numn:

Linge mit erhobener Ladeplattform ............. 4500
Breite:
an den Raupen gemessen ................ 1830
an den Kabinengriffen gemessen.......... 2014
HOhe o 2430

GESCHWINDIGKEITEN UND ZUGKRAFTE:

Geschwindigkeit bei 0° Schlupf in km Sed ... 2,16

Zughakenkriifte bei nomineller Motorleistung

L S 327
Seilwindezugkraft in kg ... 4470
Kupplung ..o Einscheiben - Trocken-

kupplung
Getriebe oo mechanisches 3-Gang-
getriebe
MOTOR
Motor Type ovvvvviiinin Diesel-Viertakt
Nennlefstung in PS ... 10
Drehzahl des Motors pro min ..o..ovvvv ot 1500
Bohrung in mm ..o 105
Hub in mm v oo e 130
Hubraum in /... 1.5
Verdichtungsverhaltnis ... 17
Kraftstoffverbrauch bei Vollast in g e/, PS Sed. ... 210
Kraftstoff-Forderpumpe ......... Vier-Tauchkolben-
pumpe mit zusitzlicher
Handpumpe
Luftreinigung ...t Olstaubfinger mit

feuchtem Netzfilter

Bodenfreiheitan der Anhingevorrichtungaufebener

trockener Strafle gemessen in mm ... ol 540
Spurweite In mim oo 1480
Achsenabstand der dufiersten Stitzrollen in mm .. 2040
Bodendruck {auf durchschnittlichen Grundrif) einer

Raupe) in kg em?® oo 0,45

Ginge
il 111 1V N R-Cang

3.33 5,20 7,43 11,63 2,90

1880 960 460 Z0
Kihlung «..oooooo Umlaufkithlung mit

Zentrifugalwasser-
pumpe
Schmierung oo . kombiniert: Umlauf-
und Tauchschmierung
Anlafisystem ..o Anwurfmotor und De-
kompressions-
mechanismus
ANWURFMOTOR
MOtortype - Zweitaktvergaserma-
schine mit Kurbelge-
hiusesplilung
Verdichtungsverhdltnis ............. ... ... .. 6.2
Maximalleistung in PS .o 10
ZUNAUNE « v oo Magnetziinder
Kraftstoff ... Mischung aus Benzin

{Oktanzahl 66) und
Treibstoifél im Raum-
verhiltnis 15:1
Anlafsystem ... Von Hand mit einer
tiber das Schwungrad
gewickelten Schnur

VSESOJUZNOJE OBJEDINENIJE

T TAC IR SAe T ST Tyt e
RN RN e e A D IR A R
MO S KvA
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Tracteur TAT-40

Le tracteur forestier T, 1T-40 est destiné aux travaux de débardage du bois.
Ce tracteur peut marcher dans des conditions climatiques différentes et en toutes saisons. Cette
faculté de franchissement est obtenue grdce aux chenilles, & un garde au sol important et & une pression

unitaire sur le sol relativement basse.

Le tracteur est muni d'un arbre de prise de mouvement. d’un treuil & marche réversible avec effort
de traction au cable de 4470 kg et d'une plate-forme pour le chargement des troncs
Cette large plate-forme permet de débarder des paquets de 5-6m?® les troncs érant chargés les

sommets en avant, et jusqu'a 8 m? lorsqu'on transporte des tronc

s sans branches. les sommets en avant.

L’emploi de cette machine facilite 'exécution de tous les travaux difficiles de débardage de bois

CARACTERISTIQUE TECHNIQUE

Cotes d'encombrement en nun:

longueur {fa plate-forme levée) . .............. .. 4300
largeur:
chenilles comprises ............... ... ..o 1830
totale (jusqu'aux poignées de le cabine
COMPIISES) v 2014

VITESSES THEORIQUES DE DEPLACEMENT ET

Vitesses de déplacement (théoriques, sans tenir

compte du patinage) en km heure ........ 2,16

Efforts de traction au crochet (théoriques, pour

une puissance nominale du moteur) en &g 3270
Efforts de traction au cable du treuil en &y ...... 4470
Embrayage ................ ... monodisque, sec. fermé
Boite de vitesse............... mécanique, a cing

vitesses

MOTEUR PRINCIPAL

Typeoooo quatre temps. sans com-
presseurs. Diesel
Puissance nominale en CV"........... ... ... .. 40
Vitesse de rotation tr'min ..o o 1500
Alésageen mm ..o o o 103
COUISe €N MM« v 130
Cylindréeen ! ...l 1.5
Taux de compression ....................... ... 17
Consommation en combustible en g Cl e/ houre
a la puissance nominale...................... 210
Pompe a injection ............ a quatre pistons-plon-

geurs, avec pompe auxi-

liaire et pompe & main
Filtre & air ................... a huile, & tamis
Refroidissement ............... a eau. a circulation for-

céeparpompe centrifuge

V‘SESOJULNOJE

AN a0

o f

hauteur........o. o 2430
Garde au sol {jusqu’au tube, surterrain ferme) enmm 540
Voleenmm..ooooo o 1480
Empattement {distance entre les axes des pouiies
extérieures) en mm ..o 2040
Pression unitaire sur le sol {théorique, movenne sur
la projection de la chenille) en kg em2 ... ... 0.45

EFFORTS DE TRACTION:

Mare
1 i v v Marghe
3.33 5.20 7,48 11.65 2,60
1380 960 460 30
Systéme de graissage .......... mixte: sous pression et
par barbotage
Démarrage ................... moteur de démarrage

avec mécanisme de dé-
compression

MOTEUR DE DEMARRAGE

Type du moteur de démarrage .. & carburateur & deux
temps, a balavage a
partir de la chambre

d'embiellage

Taux de compression .............. oo 6.2
Puissance maximumen CV ..o 10
Allumage ... .o par magnéto
Carburant ..................... mélange d'essence (oc-

tane 663, avec de I'huile
de Dieselen rapportvo-
lumétrique de 15:1

Lancement du moteur .......... manuel, a l'aide d'un
cordon enroulé sur le
volant.

B'uemmprua,la'r. 3axas N 03204

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2



Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2




TPAKTO

TpPaKTop KoaecHuN, BLCOKOH Npoxo
BECHLMH, NOAYHADECHLIMK W NPHIETNL
OpYRWAMY, & TAIGKE 1A NPUROAA P!
waur.

Tpairop MT3-7 npexcrasaner coton

e

>

MT3.7

AMOCTH npexuAIAeN 117 PABOTU C Ha-
COABCKOXOIANCTOCRHIINI MAIHAMI it

IX CTAMORA PHAIX COALCROXOIANCTREHIIX

v Tpakropa M13-5

KOTOCAMH H CHAEHAEH ARBTOHIA & 201

Ha TpaKtope yCTauoBIeH dKOHOMMY
craprephu sAnyLHon

Jlecaricropoctuan KopoGka mepes:
1,34 10 22 ku/4ac. Huskie cxopocri no
MaumaNw, silcokne €XOpocT pacuip
Ha TpancnopraLX pacor,

it MpwboRa mepemans H0T0C HA

Kopobia W mepeannl neayui ocr, o
KpYTAILET0 MOMCHTA K UEPEAHEMY MOC
KODOGKH MepeAat wepes PaAIATOuHyK
MOMENTa HA KapAaHHIH BaT.

TUApaDANUCCKAR CHCTEMA C BIAHOCHE
PAGOTLL TPAKTOPA € HABECHLM A NpHIED
70M. Cctexa 060py0Bana

M.
ST BTy

1x Koaecax 10 0,85 1

in'Tonrateie, o0opyaopannih aaentpo-

« ofecneansaer ckopoctn Tpaktopa ot
3010 PAGOTATH © PACCAAONOCAIONHINA
T DO3MOACHOCTB HCTOTBAONANILA TPAKTOPA

PAKTOpE YCTANABINBAOTCA pAIAATONHAR
JutHeHnLe Kaprannuy batow. |lepeaata
J OCYWECTAIRETCA OT BIOPNUNOO BAtA
K0pOGKY # OrpauMMMTEl NPYTAIIEFO

W IUAANBADANIE PACIIMDAET BOIMOAHOCTIE
BAMIE OPYRAMIE C IHPABANYECKIN 11piD0-

Tpaxrop MT3-7 uweer sucouht 2
MEHATD €0 117 00paGOTKM NPONALIALIX
Mcnoabaopanne Tpaktopa ma mouns

wypraw
poAHWA DpoCEeT, 4TO namomer npi-
YABTYP, B TOM wiCTE KYKY

14 paﬁmx osccnequuaem SacTpo0to-

BKI04AT ¢
Jan yayuwenwn yeaosud pabori

Koctemnolt kaGunoit, Gaokuponxoft Audy

 ABTOMATYECKO® BUKIOUEHHE.

paKRopACTA TpaKTOD 000pyAyeTCA aer-

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2

TRACTOR MT3.7

The wheel-type tractor of high passability is designed for operation with mounted, semi-
mounted and trailed agricultural machines and implements as well as for driving various
stationary agricultural machines.

The tractor MT3.7 is a modification of the tractor MT3.5 M.

driving wheels and tyre pressure reduced in the rear wheels to 085 kg per sq. cm
mm high passability of the tractor.

s tractor s oquipped with an economical engine provided with dlectrc starding, The
ten- ;peed gear box ensures tractor speeds from 1.34 10 22 kmhr. Slow speeds make it possible
to operate with seedling plant machines and high speeds ensure wide application of the tractor
for transport operation:

The torque divider and d
drive the tractor front wheels.

Torque transmission to the front axle is provided from the transmission shaft through the
torque divider and torque limiter to the cardan shaft.

he hydraulic system with remote cylindres allows to use the tractor In operations
hydraulically driven, mounted and trailed implements. The system is provided with gripping
clutches and check valves.

The bigh road clearance of the tractor MT3.7allows to use it for handling row crops includ-
ing maize.

Tractor operation during the ight s entured by the elctrc equlpment which allows to
switch on up to six hea ultaneously.

The tractor s equi yeﬂ witn an easily removed cab and differential blocking provided to
improve the tractor driver working conditions.

ng front axle connected by the cardan shaft are provided to

PeHIMATA, UNSIOUIEN NOIHOE

coomm
HOCTH, JLINTEALHOMY CPOKY cayiOu
B CEALCKOXO3ANCTBENHOM NPOHBOICTEE.

TEXHWUYECKAA »

PaGapurame paawepu, xu:
Rauna . 3

o188t
. L2425
Koaen Tpaxtopa nepe-
wenuas, o -.. 1 400—1 500
Konctpyxmnui  pec
Tpakropa, ;.. 3100

Kauecrsay, enpeit-
23KTOp HAXOAMT WMPOKOE npAMeHeHme

APAKTEPUCTUKA

MaKcHMATBHAR MOUIHOCTD
rarean upx 1500

2.c 15
Sr,lenumﬂ "acxon Jom-
a, 1/2 1. ¢ . 195
Paswepit woaee
exunx ..., 1238
aanuix . 7,50—-20"

and economical properies, high manoeurability and long service

life of the tractor allow for its wide application in agricultural production.

SPECIFICATIONS

Overall dimensions, mm

leng

Idlh .

height ..
Tracor wheel spur (adustable), mm -
Designed weight of tractor, kg -
Maximum engine H. P. at 1500 r.p.m. -
Specific fuel consumption, g per H. P/hr
Wheel dimensions.

front

1238
7.50--20"

rear .

Rcdsdwlepper MT3.7
2 mit Anbau- und Ashinge-

andmsschinn <o Gerkt sewie sum ASrSS verschieduner studsrbrer Lanmssehin i,

Der Radschlepper MT3.7 ist eine Abart des Schieppers MI3:5 M.

Die hohe Gelndegingigkeit wird durch vier Treibrider und durch Herabsetzung des
Bodendruckes der Hinterrader bis auf 0,85 kg/cm® erreicht

Der Schiepper wird von einem bericbsbiligen Motor angetrieben,der sinen elekirschen
Anlasser hat.

Das 1 von 1,34 bis 22k Std. Die
nisdrigen G:::Awmdr;keulen erlauben den Einsatz mn(Seuhngs?ﬂmxmummen die hohen —
beim Schlep

Zum Anties dec Vorderrider bt der Schlepper einen Schaltkasten und eire Vorderachs-
bracke, die durch ine Gelenkwlls verbunden sind. Das Drehmoment wird zur Vordsrachs-
briicke uber des  den den Begrenzer
e Brchmaments uf 46 Geloriowele ubertragen.

Das hydrausche System mit veragerbaren Zylindern vergréfrt die Ensatumégickeiten
des Schieppers mit Anbau- und sind.
Die Vorrichtung ist mi (ésbaren Muffen und Sperrventilen ausgoristet.

Der Schiepper MT37 hat grofle Sodenfreihet, weshaib er zur Bearteiurg vo1 Hacke
frucht, darunter auch Mais, eingesetat werden kan

e clekurische Ausrlstung des Schleppers, o dns eichasitgs Einschalien von sechs
Scheinwerfern zuladt, erlaubt seinen Einsatz bef Nachtarbe

Zur Verbessorung der Arbsitsvarhilunisse des Fahrers m der Schlepper eine lsichtab-
nehmbare ein blockiertes , das mit cinem Pedal einge-
schaltet und selbsttatig iui;nchi!(e( wird.

Dank seiner hohen sit und

Lebnsboues fndet dor Sesppor n der Eandotriscalt weiegehenésts Vermendong

TECHNISCHE DATEN

Abmessungen, mm:
3685
1884

. 2425
Spurwel u(verlndnr ich), mm ...
Reingewicht, kg -
Hschstlistung des Motors bei 1 500 Ujnin, PS -
Krafestoffverbrauch bei Vollast, gfelf. PS Std. .

Abmessungen der Rids

Hintarrider
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TRACTEUR MT3.7

Ce tracteur tout terrain, monté sur roues est destiné aux travaux réalisés avec des machines
agricoles portées, semi-portées ou tralndes; il peut également servir pour commander les
diverses machines agricoles 4 porte fixe.

Le tracteur MT3.7 est un modéle modifié du tracteur MT3.5 M,

a haute capacité de franchissement est assurée par les quatre roues de traction comme par
1a réduction de I pression spécifique exercée par les roues arriéres sur lesol et quine dépasse

pas 0,85

Le mfn'eurm équipéd'un d'un starter de
d 134 n:km,h
Les wnemes st Sermercent de travaller avee des plmeum-umueuses. tandis que les
vitesses élevées sont utilisées pour les transports

acommande des roues AV s'effectue i I'aide d'un pont AV moteur et d'une boite de trans-
fert reliés par un arbre 4 cardan. Le moment de torsion est transmis au pont AV A partir de
'arbre secondaire de Ia boite de vitesses par Yintermédiaire de la boite de transfert et du
limiteur du couple moteur sur 'arbre & cardan.

Le systéme hydraulique avec cylindres portés en avant élargit le champ d'action du tracteur
avec des machines portées ou trainées 3 commande hydraulique. Ce systéme est doté de
manchons de désaccouplement et de clapets de fermetur

Le tracteur MT3.7 3 un grand garde au sol qui permet de I'utliser pour les cultures sarclées
et notamment dans les champs de mais.

Le treal de e et asurd par um pulssane équipament dectrique alimentant 6 phares
simultanémi

'Afn da faciier a tiche du conducteur | e tracteur est doté d'une cabine facilement démon-
able dun dispositif P

Grice 4 ses hautes qualités agrotechniques, D o Bion o comboniaie peu élevée,
352 fcild de conduite 52 manseuvrabilté e enfin & 41 rabustesse le tracteur st largement
employé en agricuiture.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
Encombrement, mm:
3685
884
2425
1400—1500

Voie réglable, mm .
Poids net, kg - .
Puissance maximum du motear au régime d 1 500 rmin, C.V. .

T 45
Consommation de combustible g/C.V. effh - 195
Dimension des roues

AV.... e . o 1238
. . 7,50—20"
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Tpaxkrop AT-55

Tpagrrop 1perizazuadeH 174 paGoTel Ha 3a00.109eHHBIX I'DYUIAN, 114 00paBoTKH ITOUBEI
HA OCYIIEeHHBIX 6OJOTaX 1T 'l‘OprﬂHI:IX 104X C PA3 Y HLIMIL CGJLCROXOBﬂﬁCTBeHHBIMH u MeJ1-
OpPaATUBHBIMU MAIITMHAMITL,

Haznauenue TparTopa i BBIITOTHACMBIC M paéo‘ru HOTpQ()OB&JII 3HAUUTEeJbLHOIO CHH-
JKeHuda, IO CpaBHEHMIO C OOBIMHBIMII TVCeHIYHLIMII Ce.“[ECKOXO3}IﬁCTB6HHL]MI’[ TParTOpPaMU,
aaBIeEMI Ha umousy. ¥ rtparropa /T-55 vieapuoe T1aBiaeHIe 10BeAeHO A0 0,22 #e/eat®, uro
AOCTUIHYTO 3HAUMTENBHON mHpnuofd rycemul, a Tak/ke IIOJOKeHUeM HaUPaBILAIIUAX KOJec,
IpPH KOTOPOM OHH BBIIOJHAIOT POJIL ONOPHBIX KATKOB.

e S—

BCECOIO3HOE OBBEAWHEHWE
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ned for operation on swamped

by hithing it to various ag
ractor and the nature of operati
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Gauge widh in

3946

545 628 0 24
w0 w0 o

MAIN ENGINE

Nominal rating of

echanism is supplied with avto
gezing gear.

MOS KVA
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Traktor AT-55

Dieser Traktor ist besonders {lir Arbeiten in sumpfigen Gegenden und zur Bestellung entwisserter
Moore und Tor{bdden mit Land- und Meliorationsmaschinen geeignet, weil er einen im Vergleich mit
anderen Raupentraktoren bedeutend geringeren Bodendruck aufweist,

Der Bodendruck des Traktors /1T-55 ist durch breitere Raupen und die verdnderte Lage der Treib-
riider, die gleichzeitig als Stiitzrollen dienen, bis auf 0.22 kg cm? herabgesetzt worden.

Der Traktor /1T-35 bewihrt sich im Einsatz:

mit fiinfscharigem Rahmenpflug beim Pfligen von Neuland und Brachieldern mit Moor- oder Torf-
boden, die teilweise mit Gestrduch bewachsen sind: mit schwerer Scheibenegge und Scheibenschiler
beim Bearbeiten der Ackerkrume: mit Zinkeneggen in einer Frontbreite bis zu 4,5 m: mit Tauen und
Ketten beim Roden von Neuland: mit mittlerem Strafilenhobel bei Gelinde- und Straflenplanierung: mit
aufgebauten Maulwuridrinsmaschinen bei der Herstellung von Driinagesystemen,

Auferdem wird der Traktor JJT-55 bei Feldarbeiten zum Transport mit Anhangern bei ungiinstiger
Witterung und duflerst feuchten Bodenverhilinissen verwendet.

TECHNISCHE DATEN

Gewicht des Traktors im Einsatz in by .......... 6030 Breite ..o . 2105
Hohe ... .o oo o 2300

Aufenmafe in mm: Spurweite in mm .o 1573
Linge ... 3946 Bodenfreiheit inmm ... 260

Geschwindigkeiten der Zugkrifte:

Ginge
I It 11 Iy v R-Gang
Geschwindigkeit in km:Sed. ... oo 3,39 1,65 3,43 6,98 79 2.4
Zughakenkrifte in kg ... o 2830 2100 1750 1450 1000
Kupplung ... ... Einscheiben-Trocken- Kraftstofiverbrauch bei Nennleistung
kupplung ingef PSS oo 220
Getriebe ... mechanisches 5-Gang-
getriebe blockiert mit

Schaltmechanismus ANWURFMOTOR

MOTOR Motor Type «.vv v . Zweitakt-Einzylinder-
Vergasermotor mit

MotorType ..o Diesel-Viertakt e ! _
Nennleistung in PS «ooovvivi 54 = angreduzlerganebe
Drehzahl des Motors pro min ....... ... ... .. 1300 . ‘ o ) und Anlafimechanismus
BOhTUNg N mim v e 123 Leistung in P bel 3500 LTmin oo 10
Zylinderhub inmm ... o oo 152 }vSoh.rung n HUIL 72
Hubraum in{ ........ B > 45 é_yhn‘derhme”L‘:"l 85
Verdichtungsverhiltnis ..................... . 16 \frdlchtungsverhaltn15 -------------- REERRERE e 6,2
Kihlung ..o UmlautkihlungmitZen- Rithlung oo -+ gemeinsam mit Diesel-
trifugalwasserpumpe motor
Schmierung ...t kombiniert: Umlauf- Mechanische Ausschaltung mit selbsttiitiger Fliehkraft-
und Tauchschmierung schaltung des Getriebes

VSESOJUZNOJE OBJEDINENIJE
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Tracteur JIT-55

Ce tracreur est destiné aux travaux avec diverses machines d'agriculture et d’amélioration du sol
dans des terrains marécageux, assainis et les tourbiéres,

Cette spécialisation exige une forte diminution de la pression unitaire sur le sol par rapport aux
autres tracteurs agricoles a chenilles. La pression exercée sur le sol par le tracteur J[T-55 est de 0,22 kg cm?2
se qui a pu étre obtenu grdce a la largeur considérable des chenilles et la position des roues de direction
qui jouent le role de cylindres d’appui.

Le tracteur /1T-55 donne pleine satisiaction en travaillant:

avec une charrue a cinq socs au défrichage et labourage profond. dans des terrains marécageux et
a tourbe, en partie buissonnés: avec une herse lourde & disques et déchaumeuse & disques; avec herses
ordinaires. largeur jusqu'a 4,5 m: avec dispositifs & cables et & chaines pour Iéloignement des souches.
des arbrisseaux et de buissons dissouchés: avec niveleuse de taille movenne sur des chantiers de construc-
tion des routes: avec foilleuse de drainage portée.

En outre le tracteur JT-55 est utilisé en agriculture pour le transport sur remorques dans des con-
ditions climatiques dé{avorables et sur des terrains détrempés.

CARACTERISTIQUE TECHNIQUE

Poids du tracteur en état de fonctionnement en kg 60350

Cotes d'encombrement en mm
longuetr ... 3046

Vitesse théorique de déplacement et effort de traction:

Vitesse de déplacementen kmh............. 3,5
Effort de traction au crochetenky .......... 985
Embravage ................ ... monodisque, sec, fermé

. mécanique, & cing vi-
tesses avec verrouillage
du mécanisme de chan-
gement de vitesse

Boite de vitesse ........

MOTEUR PRINCIPAL

Type ..o - sans compression, quat-
re temps, Diesel avec
chambre de turbulence

Puissance nominale du moteuren C. V. ......... 34

Vitesse de rotation du Diesel en trmin........ .. 1300

Aldsageen mm ... ..o 125

COUISE N MM v oot e 152

Cylindréeenl ... oo 745

Taux de compression ............... .. ... 16

Refroidissement ........... . a4 l'eau a circulation

forcée par pompe cen-
trifuge

largeur .. oo 2105
NAULEUL vt 2300
Yoleenmm ... oo 1375
Garde ausolen mm ... o o o 260
Vitesses
N o . March
I 111 IV N llﬁ}-gl’:
1,65 5,43 6,28 7.9 2.4
2100 1750 1450 1000

...... combiné: sous pression
et par barbotage
Consommation en combustible en g C. V' ef. heure
4 la puissance nominale ..................... 220

Systéme de graissage

MOTEUR DE DEMARRAGE

Tvpe ... a deux temps, mono-
cvlindre, & carburateur
avec réducteur a deux
vitesses et mécanisme
d’embravage

PuissancedumoteurenC.V . {aurégimede 3500¢r min) 10

Aldsageen mm ..o 72
COUTSe BN MM v ot 85
Taux de compression ... 6.2
Refroidissement ......... ..... commun avec le Diesel

Mécanisme d'embrayage avec engrénement automatique
du pignon

Buemroprusaar, 3akas M 03295
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Tpakrop MT3-5M

Tpastop rodecurniit MT3-3M npeidasdaded 119 paGoTLl ¢ HABECHBIMI, 110Jy HABCCHLIMH B IPUILeNHBIMH
CeJIBCKOXO3AMCTBOHALIMI MM I opVIiaMIL, & TaKike I1J4 IPHBOTA PAINYHLIX CrallliolapHblX CeILCKO-
X031 CTBeHALIX MAlLHH,

Ha Tpakrope yeTaHOBIeH SEGHOMHUIILIT 1BUIATRIL, 000pyI0BAHHLLE a1enTpocTapTe POM.

Teed TUCKOPOCTHASE KopoGRa lepelad ofecednBacT CKopocTi TpakTopa or I, 34 1o 22 #at/vac. Huskne
CKOPOCTH M03BOIAIT PaGoTaTh ¢ PAcea10-110¢a 10U HBIMI MAILIEAME ¢ BLICOKIE CKOPOCTH 3HAYUTEABHO PACILHPAIOT
BO3MOKHOCTD HCIOAB30BATE TPAKTOPE! Ha TPAHCIMODTHEIX PaloTax.

Buicokufl 10pOKULIA NPOCBET MO3BOIIET NPHMEHATE TPAKTOD NPT BO3TeJILIBANIH [POHAINHLIX KYIBTYD
B TOM YHCIe KyKyDY3EI

110BLIIeHHAS LPOXOTHMOCTE TPAKTOPA 0GeCIIe U BACTCH 31AY M TeABHEIM CLILKCHITeM TAR1cHHH 10 0,83 e, eu
B 33 1HHX KO.Jecax.
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Tpakrop 06opyI0BAH UILIPABINTCCRU CHETOMON ¢ BRIIOCHLIMI IWELIHIPAMI 1T MOKIT paloialh ¢ HaBee-

HEIMIL OPY,LUAMIT, PAcTOT0ReNHBIMIT ¢t i, i TAKKe JHIe0WE POBAHALIMIL (T TPIIETRIMIT ¢ CIAPABINECKIN TP
BoI0M. CHCTEMA 060pYI10BAHA PAIPLIBHEIMIE MY TAMI if 32N PAIOULDIL KTATAHAMIL.
1enmoas3oBatie TPAKTOPA Ha HOYULIX PafoTax ofecliediBacTed 31eKIpooGopyloBallieM, HosBODollNd

BRIDYATD O1HOBPeMeiio 10 6 ap.
LI yayanteHid Ye1oB e pado Tl TPAKTOPICTa TPakrop ofGopy1y
TinfrpepeRriaTa, IMeRu 1Ko BELOUCHIe 1T ABTOMATHYCCKO® BLIKIDYCHIR,

TeH IeUKOCBeMHOL Kad oM, 0a0KHpoBROI

Baaro1aps cBom BLICOKNM alpoTeXHit{eCRIM KAYeCTBAM, JROTOMUIHOCTH, MAHEBPEHHOCTIL, L1HTeI0HOMY
CpoRy c1ymOLr Tpaktop MT3-5M 1o r mpokoe NpHMel e B ceanheRoNosn eI Be HHoM HpoitsBo.LcIBe.

TEXHHYECKAS XAPAKTEPHCTHKA

CROPOCTH ABHKEHIA, K vae 10 cKOpoCTell Biepes oT Kouaesa rpaxropa, w.¢ . ... nepemerrad or 1200 10
34 10 22,0 H 1BE CRO- 1800
a1 10 i 4,65 JAsurateas . . Geckounpeccoprstit,

TArOBLIE YCHINA, K2 + v v .
Bec paxtopa, x2 . . .
JopoikHblit npocser (1011e-
peaseit 0cpio), . .
Tadapuriible pasyeprr, i
Aamna ..
wHpHKa. . . ..
BhICOTA

4ETHIPEXTAKTHLIN, YeTLI-
DPEXUHANKAPOBEIT 111
38R

MoutsoeTs npit 1300 06 i,

B I . 40
Pacxo1 OB, 2.0 ¢, wac. 195
Oxaamienne . . ... . BOIAHO®

Balyck ABUFATEAR . . . . . . 3IEKTPOCTADTEPON

Model MT3-5M Tractor

The Model MT3-5M Wheel Tractor is designed for operation with mounted, semi-
mounted and trailed agricultural machines and implements, as well as for driving various sta-
tionary agricultural machines.

An economical combustion engine, provided with an electric starter, is mounted on the
tractor.

The ten-speed gearbox ensures a speed range from 1.34to 22 & /7. Low speeds allow appli-
cation of this tractor in unit with seeding-planting machines while the higher speeds allow its
wide application on transportation operations.

Wide road clearance ensures the possibility of using this tractor for the treatment of cul-
tivated crops, maize included.

Considerable rear wheel pressure reduction down to 0.85 &g sg.c increases the passa-
bility of this tractor.

The tractor is equipped with a hydraulic system with remote power cylinders and can be
operated in unit with rear mounted implements as well as with hydraulically driven echeloniz-
ed and trailed implements. The hydraulic system is equipped with expanding clutches and lock
valves.

For night time operation the tractor is furnished with electrical equipment, allowing simul-
taneous switching on of six headlights.

VSESOJUZNOJE OBJEDINENIJE
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To facilitate the work of the tractor driver the tractor isfurnished with an easily dismoun-
table cab, and differential interlocking, provided with foot pedal control and automatic dis-
engagement.

Due to its high agrotechnical properties, economy, manoeuvrability and long service life,
the MT3-5) tractor is widely used in the field of agriculture

SPECIFICATIONS

Trav

lling speed, &m br 10 forward speeds, fr Tractor gauge, mm ..... changeable 12001800
1.3410 220 and 2 reverse Engine ... “.......... Compressionless,
0 to 465

four-cycle, four-cylinder

Drawbar pull, & Diesel

Weight of tractor, &g

Road clearance Ratingat speed 1500 7.p.m., 1p! 40

(vnder front bridgel, mm ... 640 Fuel consumption, ¢ 4 p. br. .. 195

Overall dimensions, Cooling . ... by water
3760 Engine start .............. by electric starter
1884
2430

Acker-Radschlepper MT3-5M

Der Acker-Radschlepper wird bei der Arbeit mit aufgebauten und angehédngten Land-
maschinen und Gerdten und zum Antrieb von Landmaschinen im Stand verwendet.

Der Acker-Radschlepper MT73-5M hat einen wirtschaftlichen Motor mit elektrischem
Anlasser.

Der Zehnganggetriebekasten gewihrleistet Vorfahrtgeschwindigkeiten im Bereich von
1.34 bis 22k Std. Die geringen Geschwindigkeiten erlauben den Einsatz mit Pflanzensetz-
maschinen, die hohen, die Verwendung beim Transport.

Die groBe Bodenireiheit begiinstigt die Verwendung bei der Bearbeitung von Hackfrucht-
kulturen, namentlich Mais (Kukuruz).

Die bedeutende Geldndegangigkeit des Schleppers wird durch Herabsetzung des Boden-
drucks seiner Hinterrader bis auf 0,85 kg cm? gewdhrleistet.

Die Maschine hat ein hydraulisches System mit verlegbaren Zylindern und kann mit riick-
wirts aufgebauten und angehdngten hydraulisch angetriebenen Gerdten und Maschinen einge-
setzt werden, die sich auch gestaffelt anordnen lassen. Das System hat Kupplungsmuffen und
Absperrventile.

Die elektrische Ausriistung des Schieppers, die eine gleichzeitige Beleuchtung mit sechs
Scheinwerfern zuldBt, macht ihn bei Nacht einsatzfdhig

Zur Schaffung besserer Arbeitsverhaltnisse ist der Schlepper mit einer leicht abnehmbaren
Fuhrerkabine und einem blockierten Differenzialgetriebe mit FuB- und selbsttatiger Schaltung
versehen

Dank seiner hohen agrotechnischen Eigenschaften
und langen Lebensdauer findet der Ackerschlepper M T
gehende Verwendung.

Wirtschaftlichkeit, Wendefahigkeit
5M in der Landwirtschaft weitest-

VSESOJUZNOJE OBJEDINENIJE
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Fahrgeschwindigkeit, 4 Std

Zugleistung, kg
Gewicht des Schleppers, kg
Bedenfreiheit
an der Vorderachse, mm .. ..
Aullenmale, mm:

Lédnge ...............

TECHNISCHE DATEN

10 Vorwdrtsgdnge von
1,34 bis 22,0 und 2 Ruck-

Spurweite, mm

wdrtsgdnge von MOLOT oo
1,0 bis 4,65
300—1500

- 2730 Leistung bei 1300 U smin, PS ..
640 Kraftstoffverbrauch, g PS Sid

Kthlung ... oo

3760 Anlasser ... oo
1884

. 2430

Tracteur MT3-5M

wechselnd von

1200 bis 1800
kompressorloser
Vierzvlinder-Viertakt-
Dieselmotor

40

195

Wasserklhlung
elekirisch

Le tracteur & roues MT73—-3) est destiné au fonctionnement avec des machines et engins
agricoles portés, semi-portés et tractés et a l'entrainement de machines agricoles fixes.

Le tracteur est muni d'un moteur économique a démarreur électrique.

Les dix vitesses du MT3-5)M (de 1,34 & 22 &m/beure) permettent de I'employer a la trac-
tion des planteuses-repiqueuses et aux travaux de transport.

Son dégagement sous chassis est suffisant pour l'employer a l'entretien des cultures en

ligne, y compris le mais.

La capacité de franchissement exceptionnelle du tracteur est assurée par la faible pres-
sion des roues arriéres, qui a été réduite a 0,85 &g ¢,
Le M T3 —-5M est muni d'un dispositif hydraulique a cylindres extérieurs et peut fonction-
ner avec des outils portés, fixés a l'arriére ainsi qu'avec des outils, échelonnés ou tirés, a com-
mande hydraulique. Le systéme comporte des raccords a rupture et des crochets a fermeture.
Le travail de nuit est assure par un systéme d'eclairage a 6 phares pouvant étre allumés

simultanément.

Pour la commodité du conducteur, le tracteur est pourvu d'une cabine facilement amovible
d'un blocage du différentiel, d'un embrayage a pédale et d'un débrayeur automatique.

Grace a ses hautes qualités agrotechniques, son économie, sa maniabilité et son long délai
de service, le tracteur M T 3-5) {rouve de larges applications dans l'agriculture.

Vitesse, kmn heure

PRINCIPALES CARACTERISTIQUES

Ecartement des roues, mm ..
Moteur

10 vitesses en marche
avant —- de 1,34 a22et2
vitesses en marche

arriére — de 1,0 44,65

Force de traction, &g ....... 339 & 1500 Puissance a 1500 towrs wiin, C V.
Poids du tracteur, &g ....... 2730 N . o
Dégagement sous chassis Lonborrfgtlon, g CV. beure ..
(sous l'essieu avant), mm ... 640 Refroidissement ...........
Cotes d'encomhbrement, mm: Démarrage ................

longueur ....... . 3760

largeur ........... .. 1884

hauteur ............. 2430

VSESOJUZNOJE

variable de 1200 a 1800
sans compression,

a 4 temps, & 4 cvlindres
Diesel

47

195

par eau
électrique

Buewroprusaar,
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[ACS

LilexoBaa npoGuika mozenefi ILJ{C-4 u LLYIC-5 npeacrasater coGoif Mawmiy, cocToallyio
M3 KOpIyca M yKpelUIeHHbIX HA HeM ABYX ApoGAuMX uiek. OfHAa M3 U[EK HENOJBWKHAA, A Apyrad
NMOABW/AKHAN, NPUBOAMMAA B CJIOJKHOE KadaTe/bHOe ABWKeHHe NOCPeJACTBOM dKCUEHTPUKOBOTO Baj1a

M WAPHUPHOrO MexaHuama.

HA3HAYEHHUE

1lexoBas 1poGu/Ka npeasHayena A CpeHero APoGIeHHA MaTepuatoB cpeauel TBepOCTH

(anatur, Gypulil Ke1e8HAK, CHIEPUT M AP.) M PUMEHATCH, KOTAA HEOGXOMUMO MOCPEACTBOM K

M-

NaKTHOR ﬂpO6VI}IbHOﬁ MALIMHBL T101Yy4HTh OTHOCHTEIBHO GOJlbl].Ile CTelneHb U3Meab4enund.

”pOLlECC npod:lenmx NPOUCXOIUT MEPUOJIHYECKH MO NPUHUMNY Pa3jaBIMBaAHMA U UCTHPAHUA.
l(a»(,maﬁ TOYKA NOBEPXHOCTH IlD,'.lBVI'/NHOVI Hiexn npoGu;u(u OnucCbIBaeT aaMKHy‘I‘yI'O TPAEKTOPHIO, KOTOpan
B BepXeil 4acTi NPUGIHKACTCA K OKPYKHOCTH, @ B HIOKHell — K BBITAHYTOMY SJLIMICY.

Bpameﬂue JpOﬁM}IKM BO3MOXHO JIMILL B OJllly CTOPOHY, — YKa3aHHYI0 Ha veprexe chenKoﬁ‘

Jpoduaxu UYIC-4 u UIIC-5 orauyalorca apyr oT Apyra padmepoMm 3arpy3o4loro OTBepCTas;
y apoduaku LIIC-4 ono pasuo 250 X 175 meue, y apoGuixu LI[C-5 — 400 X 250 seue. B sasucu-
MOCTH OT BEJUYUHBI 3arpysouHoro OTBepCrTus pasanyiHa U NPOU3BOAUTEILHOCTD upo6mu<w.

Hpounssopurenbiocrs poduaxu LIYIC-4 npn wupuie pasrpysounoit uean 15—40 ey

cocrasaser ot 1,6 10 4 wluac.

Ipoussoputeasnocts apoduaku L1J{C-5 npu Toif sxe wupnie pasrpy3ouHoii uean cocraaser

or 4 1o 10 w/uae.

OCHOBHbIE AAHHbIE

Moaeas aposuaki

TTponsBoAKTeABHOCTS NPt WiHPHHE PABIPYSOHHON Wean
15—40 e B we¥/nace . .

Tun s1exTpogsurateas . . . .

MowWHOCTE BAREM . v v v vt
Hicn0 050POTOB 3AEKTPOABHIATEAS B MUHYTY
KauHOBOM! pesens. . ..o
CTenenb MEMEABYEHNA « o . oL oot
Paavep 3arpysousoro oTBePCTHA B i
HainGoabLinit pasMep 3arpykaesbix KyCKos B i
Bec apoluaku B e . . ...
TaBaputet B i

AMHA L

wapnua ...

HhICOT2

Huca0 060poTOs padouero Bala B MUHYTY . . . . . ... .

uyic-4 Hiac-5
1,6—4 4—10
1o 375 no 375
AB2-8 AT2-8
7 14
730 730
B-4000 B-4000
10 10 a0 10
250 % 175 400 ~ 250
130 200
1540 3610
1200 1470
1055 1430
115 175
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KOHCTPYKLIMA U PABOTA MALLMHbI

JlpoGaeiue NpousBOAMTCA MEX1y NOABMKHOA U HEMOABHKHOM LieKaMM APOCHIKK B TOT MOMEHT,
KOIjla nepBas ABHraercs Mo HanpaBleHuio KO BTOPOH.

Marepuan aarpyxaerca B npuemnoe (3arpy3outoe) oTBepcTde APOGUIKH M 10 Mepe yMeHb-
LIEHUS BEJAMUUHBI KYCKOB ONYCKARTCA K Paarpy3ouoMy (BbiyCKHOMY) oTBepCTHio. Pazrpyska npouc-
XOJMT B TOT MOMENT, KOra NOABUKHAA LeKA OTXOAMT OT HEMOABWKHOM LIeKH.

Kopnyc 4 apoGuiku uaroroBasterca u3 uyryunoro authsd. Ha nepegeit topuesoit crenxe xop-
nyca kpenurca HenoaswkHas wieka 3. Ilogswkuas L(exka 2 KPenurcs Ha waTyHe 5, MMeouleM
KPBILIKY 7 M BUCALIEM HA 9KCUEHTPUYHO 0GTOYeHHOM npuBoanoM Baiy 6. [TogBuwkias uexa ycra-
HABJIMBAETCA OTHOCUTENLHO HENOABWKHOK nog yraox 18°, L1[exu n3roToBIAOTCA M3 MapraHieBHcToi
CTAa/IM M MMEIOT Ha paGovell NOBePXHOCTH MPO10.1bHble PUGACHUA TPEYrOAbHOro CeYeHus, npuyeM
BnaMibL piudpenuii oiHOR LiekH cooTBETCTBYIOT BhicTynaM pudpaeuit apyroit uteku. Lilexu uzro-
TOBMAIOTCA CHUMMETPUUHBIMH, YTO NO3BO/IAET UX MOBOPAYMBATH NIPU UBHOCE HIDKHER dactTu.

BokoBuie NAKTEL 7 M3rOTOBAAIOTCA TAKKE W3 MAPraHeBUCTOR crand. PeryampoBka mmpuin
pasrpy3odtoif LieH NPOMIBOAUTCA M3MeHEHMEM yr/la HAaKIOHA PACHOPHOH mautsl [0, ocyuiect-
BJSEMBIM 10CPEICTEOM MeXaHH3Ma, COCTOANLEro M3 ABYX KOJIOAOK 8 U O TPameueBMAHOrO Cevenns.
[IprBo APOGMAKHM OCYLIECTBAACTCA TOCPEACTBOM KAMHOPEMEHHOf Mepejaun oT dJ1eKTPOABUraTels.

OBBEM MOCTABKK 3AMNACHBIE HYACTH

1. JlpoGunka . ... N B0 Ban...... e
2. DneKrpongKraTend .« . . . . . ... 1w Henopsmwknas nexa . . . ... ...... 1w
Hoaswkuas mexka . ... ... . . 1w,
3. Kiunosoit pemenb . . . . . R R T Pacnopuas mwwta . . . . . ... .. ... 1w
4. Banacnple Hactu . . ., . ... .. | KoMIL TpykuHa « v o v v v v e oo L
6
2
\ /
S-
3
\ ‘ s
Pt 9
! -
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JAW CRUSHERS
Model LIJIC-4 and LIJC-5

The Models UWJIC-4 and UIAC-5 Jaw
Crushers represent machines comprising a base
with two crushing jaws fastened on it. One of
the jaws is stationary while the other is movable
and is brought into a complicated swinging

motion by means of an eccentric shait and a
pivot joint.

DESIGNATION
The Jaw Crusher is designated for the
crushing of materials possessing a medium

hardness, such as: apatite, limonite, siderite, etc.
and is used when it is necessarv {o obtain a
relatively high degree of disintegration by means
of a compact crushing machine,

The process of disintegration goes on perio-
dically on the principle of crushing and attrition.
The entire surface of the movable crusher jaw

circumseribes a closed curve the upper part of
which nears the shape of a circle, and the lower
part that of a drawn oval.

The crusher is capable of rotating in one
direction only.

The Crushers HIJIC-4 and ULJIC-5 differ from
one another as to the size of the charging oper-
ing: that of the Crusher HI/IC-4 has a charging
opening of 230175 mm, while that of the
Crusher IIJC-3 equals 400x250 mm. The
capacity of the Crusher also diifers depending on
the size of the charging opening.

The capacity of the Crusher HL/1C-4, provided
with a discharging opening of 15-—40 mm, ranges
from 1.6 to 4 cu. m per hr.

The capacity of the Crusher UIJIC-5, with a
discharging opening of the same size, ranges
from 4 to 10 cu. m per hr.

SPECIFICATIONS
Grusher Model uiac-4 ¢ Wac-s
I _ — oy o
Capacity with discharging opening of 15—40 mm. cu. m |
per hour . . . . .. . 1.6—4 \ 4—10
Working shait speed, rpm. . . . . . up to 375 up to 375
Tvpe of electric motor . . ., . . . AB 2-8 ‘ AT72.8
Output, kKW . . . 7 ]\ 14
Eleetric motor speed, rom. . . . . . . . . .. .. 730 ‘ 750
Viabelt 0 o 3-4000 ’ B-4000
Degree of disintegration . . . . . . . . . . . . . . . .. up to 10 } up to 10
Size of charging opening, mm . . . . . . . . . . . .. .. 250175 . 400250
Maximum size of aded lumps, = . L L L 150 [ 200
Weight of Crusher. kg . . o o o . 1540 3610
Overall Dimensions, mm: ‘
Length . . o . 1200 | 1470
Width 0 0 o0 1055 ‘ 1450
Height . . . ... s | 1475

VSESQJUZNOQUJUE
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DESCRIPTION OF DESIGN AND
OPERATION OF MACHINE
Crushing is effected between the movable
and stationary jaws at the moment when the
first jaw moves towards the second.

The material is fed into the charging (receiv-
ing) opening of the Crusher ard as the lumps
decrease in size as a result of crushing, they
move  toward scharging  (unloading)
opening. Unloa begins at the moment when
the movable jaw s to move away frem the

ter is made of cas? fron
v jaw is fastened on to the iront
face wall of the base. The movadle jaw
fastened on ‘he pitman, of which the lid is sus-
pended on an eccentrically turned drive shaft
The movable jaw is mounted at an angle of I
to the stationary jaw. Both jaws are made of
manganese steel and have longitudinally cor-
rugated surface of triangular section. The cor-
rugated recesses of one jaw coincide with the
corrugated ribs of the other jaw. The jaws are
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made symmeiric, aliewing their readjusiment by
turning tnem over. when the boltom past be-
comes worn out,

The key pletes are also made of
el. The width of the discha
regulated by changing the inclination angle of
the t e plate, adjusted by n of a d

nganese

harging opening is

ssher i3 driven by means of a V-belt trans-
0, coming from an electric motor

DELIVERY VOLUME

SPARE PARTS

BACKENBRECHER
Modell ULAC-4 und LLAC-5

Jeder dieser Backenbrecher besteht aus
Maschinenkorper und zwei Brechbacken, wovon
die eine Backe starr befestigt ist, wahrend die
andere, mittels Exzenterwelle und Gelenkge-
stinge, eine komplizierte Schwingbewegung aus-
Fihrt.

BESTIMMUNG

Der Backenbrecher dient zur Mittelzerkleine-
rung von Stoffen mitilerer Hérte (Apatit, Braun-
eisenstein, Siderit wam} und wird dort ein-
gesetzt, wo ein kompekter Brecher mit verhiit-
i g hohem Zerkleinerungsgrad (Zerkieine-
rungsverhiitais) erforderlich is

Der Zerkleinerungsvorgang erfelgt periodisch
durch Zerdritcken und Zerreiben, Jeder Ober-
ilictenpunkt der beweglichen Brechbacke he-

schreibt eine geschiossene Kurve, deren aberer
Teil sich einem Kreisumfang ndhert, wihrend
der untere Teil einer gestreckten Ellipse dhncit.
Der Brecher kana nur in einer Richfung
rotieren,
Die Brecher HLUJIC-4 und MLLIC-3 unter-
voneinancer led: die

du
Abmessungen  der  Beschickungsdiinungen, dic

scheiden

beim  Brecher NILJIC-4 0> 173 mm, beim
Brecher HEAC-5 - 4005250 mm betragen. Von
{inung hdngt auch

die Leislung d
Der Br

13—40 mm
Brechgut stin
Der Bre

HAUPTDATEN

Brectermadell

Leisturg bei Entleerungssnz twsite 15— 1
i nl dor Arbeitswelle, U

g des Elekiromo

tizah! des Elektromotors, U min

s

bis zu
AT28
14
730
B-14000

Aufgabestickgrige, mm

s Brachers, kg

chen der be-
Backe in dem

dieser nahert.
Deas Brechgut wird durch die Beschickungs-
ing aufgegeben und gelangt nach ailméah-
l r Zerkieinerung zum Entladespalt. Das 1
laden erfolgt in dem Augenblick, wo die beweg-
liche Backe sich von der unbeweglicken entiern®.
Der Brecherkorper wird eus Gugeisen her-
gestellt. An der vorderen Stirnwand des Korpe
wird die unbewegliche Backe befestigh Die be-
wegliche Backe wird an die Pleuelstange b
festigt, d Kopi aui Exzenterweile (Aniriebs-
weller aufgeseizt ist. Die bewegliche Backe wird
unter dem Winkel von 187 zur unbeweglichen
ngecrdnet. Die Backen rden aus Mangan-
nl ertigt; ihre Oberildchen sind in Lings
richtung gerifielt. Die Riifeln haben drefeckigen
Querschnitt und sind so angeordnet, dad die
Riffelvorspriinge der cinen Backe sich mit den
Vertielungen der anderen Backe decken. Da die
Backen svmmetrisch ausgeliibrt sind, kinnen sie

Hac-+ uiac-s
bis 12 bis 10
250175 400250
150 200
1541 2610
1200 1470
1085 1430
1113 1475

beim Verschleig des Unterteils entsprechend um-
gedrelt w 1

Die Seitenplalten sind gleichfalls aus Man-
ganstall gefertigt. Die Weite des Entladespalts
wird durch Anderung des Neigungswinkels der
Spreizplatte g ert, was durch Handhabung
ciner aus den Backen (trapezartigen Quer-
nitts) bestehenden Vorrichiung bewerkstelligt
wird. Der Antrieb des Brechers wird von cinem
Elektromotor {iber Keilriemen bescrgt

LIEFERUNGSUMFANG

krom

Keilriemen

tuteile

ERSATZTEILE

che Backe
Bewegliche Backe

Unbeweg:

Spreizolatie

Feder,

CONCASSEUR A MACHOIRES
Modeles HIJIC-4 et LLIC-5

Les coneasseurs ULTC-4 et HIIC-5 sont cons-
le deux choires,
dont animée d'un
meuvement qui lui est
transmis par un arbre a excentrique cf une arti-
culat

s & machoires sont
jusquiaux  granulations moyennes
de moyenne dureté {elles que
atite, 'hématite brune, la sidérite, ete. Ils sont
vés toutes les fols cu'il s'agit dobtenir
avee une machine de construction ramassée un
degré de concassage relalivemert poussé,

Les concasscurs agissent sur les matiéres

Les concasss
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par éerasement et atirition. Chague point de la
surface de leur machoire mobile déerit une trajec-
toire fermée qui, dans sa partie
rapproche dun cercle et da
ricure — d'unc ellipse aller

La rotation du concasseur ne peut se
ans une directicn,

Les concasseurs ILLJIC-4 et [IIJIC-5 se distin-
guent par louverfure de chargement égale, pour
le premier, & 230175 mm et pour le secord &
0~ 250 mm. Le débit du concasseur dépend de
valeur de l'ouverlure de chargement
Le débit du cenca r IIAC-4 avee T

e sorife de 15 3 40 mm est de 13 &

e

ver-

re.
du ¢ eur UG5 avee la méme
ouverture de sortie est de 4 a 10 m3/heure,
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PRINCIPALES CARACTERISTIQUES

Modéle du concasseur u1ic-4 UIAC-5
Débit pour louverture de sortie de 15 a 40 mm de largeur,

m? heure delbad ded4al0
Vitesse de rotation de l'arbre, trmin jusqu'a 375 jusqu'a 375
Type du moteur électrique AB2-8 AT2-8
Puissance, kW o 7 14
Vitesse de rotation du moteur élecirique. {r min 730 ; 750
Courroie trapézoidale B-4000 B-4000
Degré de concassage jusqu'a 10 jusqu'a 10
Ouveriure de chargement. mm 250 X175 400250
Dimensions maxima des matiéres chargées, mm 150 \ 200
Poids du concasseur, kg 1540 | 3610
Cotes d'encombrement, mm: ‘

longueur 1200 1470
largeur 1055 \ 1450
hauteur 1115 4 1475

CONSTRUCTION ET FONCTIONNEMENT
DE LA MACHINE

Le concassage s'eifectue entre la machoire
mobile et la machoire fixe lorsque la premiére
vient se rapprocher de la seconde.

Les matiéres traitées sont introduites par
l'ouverture de chargement du concasseur ef, a
mesure que les dimensions des morceaux sont
réduites, descendent vers louverture de sortie,
Le déchargement s'opére au moment ot la
machoire mobile s'écarte de la méachoire fixe.

Le corps du concasseur est en fonte coulée.
Sur la face avant du corps vient se fixer la
machoire fixe. La machoire mobile est rapportée
sur la bielle munie d'un chapeau et montée sur
I'arbre de commande excentré par tournage. La
méchoire mobile est calée sous un angle de 18~
par rapport a la maéchoire fixe. Les maéchoires
sont fabriquées en acier au manganése. Leurs
surfaces travaillantes sont striées en long (stries
a section triangulaire). Les bosses des stries de
I'une des méchoires viennent s'emboiter dans les
intervalles des stries de l'autre. Les méchoires

sont symétriques ce qui permet de les retourner
aprés usure de la partie inférieure.

Les plaques de blindage latérales sont égale-
ment en acier au manganése. On régle la largeur
de Touverture de sortie en modifiant l'angle
d'inclination de la plaque-entre-toise & laide
d'un mécanisme constitué par deux sabots a
section trapézoidale. Le concasseur est commandé
par un moteur électrique a l'aide de courroies
trapézoidales.

LOT DE LIVRAISON

Concasseur 1
Moteur électrique 1
Courroies {rapézoidales . . | P
Piéces de rechange | jeu

PIECES DE RECHANGE

Arbre
Machoire fixe
Maéchoire mobile

Plaque-enire-foise

Ressort

Brewropruzaar, 32ka3 M 235 78D
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Kpau r
AR TIOTpYy
JIRETEY
KO JAmMHC
Hau6o.
€O cTpeno
Jlas no
raGapuTos
BCroMorar
Kpau 1
HU3MBL K.
HOCTBIO 9¢
Huzea:
Tpu ne
1 onycKa
111aTHopM
pemewars

KPaHA COL <
ex u kavaiouleiics nepeaueit ocu. Baaroaapst
TPYKUMH KpaH 06.1agaeT XOpoLiedl npoxoiu-
CBOGOHO NPE0101eBAeT HEPOBHOCTH NYTH.

HBIX Teae;
TAKOH KOH
MOCTBIO H

HaunGoabmas
1HO#
npu B

Hautoabwa
ot
npA

CropocTs 1
CropocTs B
Haun6oabma

B KM, HC

| nHeBMOKOecHOM Xx01y K-102 npeanassauer
.0YHO-DA3IPY30UHBIX H MOHTAKHHX DaboT.
“Tpeanl xpasa Ges scraski 104, a o BCTaB-
{ 8 . MokeT OuTh yBeinuera 10 18 .
SR PY30NOLBEMHOCTh Kpana npH pagore
10 4 Ha suete 4 . cocrapaser 10 m.
/beMa Ha Y IHHERHO CTpe1e rpy30B 60.1bIIHX
BECOM /10 2 /m KPaH CHAa0KaerTest IYChbKOM,
JbHBIM KPIOKOM H 1e8e1KOoH.

-102 caMOXOAHBIl, TOIHOMOBOPOTHBIN. Mexa-
{a TPUBOAATCA B JeHCTBHE OT /M3e1s MOUl-

EAS
YCTAHOBIEH HA NOBOPOTHOM n1aTdopwme.

MOLIH MEXaHN3MOB KPAHAa MOKHO [OIHHMATDL
y, OBOPAYMBATL MOBOPOTHYIO
Ha 360 B OMHY W JIPYIYIO CTOPOHBI M ne-
Xoa0Bas 4acTh

> TPY3 U CTpey

KpaH ¢
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OGe 3aqHHe TelekKH NPHUBOAATCA B ABHKEHHE
LeNHHMH TepeauyaMid OT MEXAHH3MA NepeIBHKEHH:.
MexanuaM nepeiBHKeHNs CHAGKEH [LIaHeTapHbIM aud-
(epexiatom. ITHM 0GECNEUHBACTCA  HE3ABHCHMOCTD
npHBoaa obeux 38HUX TEICKEK.

Ynpaiexie pasBOPOTOM M TOPMO3AMH Nepe1BiKe-
HUA — THAPABIHYECKOE.

Kpan K-102 wmoxHo nepesosuth Ha Gykcupe. Cne-
LHaAbHO® NpHCnocoSaenue 11d OYKCHPOBKIl MO3BOIAET
nepeBo3uTb KpaH (€3 yuacTus MAUIMHUCTA, VIPaBIfio-
LIErO NOBOPOTOM KpaHa.

Kpan cHaGxeH 31eKTpoo0OpY/10BaHieM 1% 0oCBe-
UeHuA KaOUHBL 1 paboueii 30HL B HOUHOE BPEMA, @ TAKKE
CHrHAAH3aUuell.

BeTaBka 1 CTPebl, IYCEK, BCIOMOraTe bHbill KPIOK
K TYCbKY M BCIOMOraTe.IbHam 1e6e1Kka OCTABIRIOTCH
110 TPeGOBAHMIO 3aKA3UHKa.

Kpan Mmoxer paborarh ¢ rpefiepoM, Bec KOTOPOro
¢ rpysoM ue npesbimaer 3700 x2.

TEXHUYECKAS XAPAKTEPUCTHKA

[PYIONONBENHOCTE KpaHA COTCTPRACH Atit-
e om

JeTe CTpean OT ocH spaumensa 40 i 10
P . 0 . 8
. o 70 . 5
. . . . N 100 ., . 3
FPY30MOABEMHOCTH KpaHa CO CTPeaoi
4B m
1TeTe CTpean or ocH spauiehis 40 u 75
. e . 0. ... 50
. . P . 8,0 35
. . o B 120 . 2,0
" . .- . . 170, . 1,0
beMa HAMGOABIIErO 1PYsd B MIMLH . . . 195
AeHHA [OBOPOTHOK MIatopuul B 00/ MuH 3
CKOPOCTb NMEPENBHIKEHHA KPAHA CBOHM X010M 2

Cleirareas:
NOLIHOCTB B L, €v v o o o\ . . - 93
9HCAO 06OPOTOB B MERYTY . . . . . . . . ... 1000

abapuThsie pasveps B Mt

............... . 14600
BHCOTA B NOXOIHOM MOTCKERMH . . . . . . . . 1150
WanGoabaR WMpHHA KpaHA . . . . 3710
llnpuna Komen B iu:
3ATHAX KOAGC . . . . ... 3010
mepeaix Koaee . . .. ... ... . Sl 290
[Hanvenbumit panyc 5akpyraeiia NyTH N0 sy IPERKIN
KOACCAM B M . o v v v v v v e e e . . 8,0
Bec kpana co crpeaoh Awwnoi 10 M B m . . . . ... 264
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Dypponedseiunoamsto
/lO TOHH

The K-102 pneumatic-type mounted crane is de-
signed for load handling and erection operations.

Maximum length of the crane boom without an
insert is 10.0 m; the boom can be extended up to
18.0 m. by using an insert 8 m. long.

Maximum crane lifting capacity with a 10.0 m.
boom at a radius of 4.0 m. is 10 tons.

For handling large-size loads weighing up to
2.0 tons, using a lengthened boom, the crane is pro-
vided with a goose-neck, an auxillary hook and
a winch

The K-102 crane is of the self-propelled, full-
revolving type. The mechanisms of the crane are
actuated by a diesel-engine, rating 93 H. P. mounted
on a turntable.

By means of the crane mechanisms the crane
can perform lifting and lowering of loads, liiting and
lowering of the boom, swinging of the turntable
through a full circle in either direction and eifect
crane travel with lifted load.

The crane travel set comprises two rear double-
axle balance trucks and a swinging front axle. Such
a design enables the crane to travel over building
sites and earth roads.

Both rear trucks are set Into motion by means of
chaln gears driven from a {ravel mechanism. The
travel mechanism comprises a planet differential gear-
drive which rsecures independence of the drive of
both rear trucks.

T/j// 2 t/(/}all

ting capacity
bemunocms

it
pysonad:

Lij

7
3

3
3

1—crpena 10 w; 2— crpena 18 .
1—10 m. boom; 218 m. boom,

‘l'he crane turning as well as travel brake control
is hydraulically operated.

.I‘ho K-102 crane can travel by towing. A special
towing (‘jevice allows to achieve transportation of the
crane without the necessity of an operator controlling
the turning of the crane.
) The crane' is equipped with cabin lighting equip-
nv.ent and with equipment for lighting the working
site at night, as well as a signalling system,

A boom Insert, a goose-neck, a goose-neck auxi-
liary hook and an auxiliary winch are delivered
optionally by special order.

1ldhemcrane design allows clamshel operation, pro-
vides e charged weight of the clamsh !
ell does n
exceed 3700 kg. *

ei;/:?wm

2M(

Hook Liyting he
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TON &)

SPECIFICATION
Maximum crane lifting capacity with 10 m. boom, tons:
ataradiusof 40m . . . .. ... oL, 10
1 8
e 5
woeoow H100 L o 3
Maximum crane lifting capacity with 18 m boom, tons:
ataradiusof 40m . . .. ..o 0L 7.5
X 5.0
- 3.5
e B 20
e 1.0
%a)umum load l1ftmg speed, metres min. . . . . . . ., . . ., 19.5
Turntable rotation speed, r.p. m. . . . . . . .. .., 3
Crane maximum travel speed, km hour . . . . . . . . . . . . . . 7.28
Engine:
rating, H. P o 0 0 0 0o oo 93
speed, T p.om. L Lo 1000

Overall dimensions, mm:
Length in transport position

with 10 m. boom . . . . . . . . . . . .. ..., about 14600
Height in transport position . . . . . . . . . . . . . . .. 4150
Maximum crane width . . . . . . . . ... ... 3710
Wheel gauge, mm:
Rear wheels . . . . . . . . . . .. . ... ... ... .. 3010
Front wheels . . . . . . . . . . . . .. ... ... 2900
Minimum inner wheel road curvature radius, mm . . . ., . . . . . 8.0
Crane weight with 10 m. boom, tons , . . . ., . . ... . . ..

TEJIEFPA®HBIN AJAPEC: MOCKBA MALIMHO3KCIIOPT
CABLE ADDRESS: MACHINOEXPORT MOSCOW

Mawrns 4213 XlI!

''''
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MOTOR ROLLERS
e JL21, ok 140 et Sotor Dl s e o
rolling stabilized scil roads and bases of roads, and for
iing araes crshedrocs b\umlnanl o asphaltconerse pave-

Unit prosnaro per Lcra wh ol width,
wheel <. .

front.

Wheel dlamcter, m
front oo

‘ments during
Tho J[-211 Roller s sty duy zm It weighs 10 tons ond haa i
‘unit presaro of 3 o 1 cm wheel width,
"o 1200 Rlle i of the i duty 0. T welighs 6 tons and bas
it resuesof 23—42 kg por L whel widh.

et o e s o g i
it o vk

oo o th s ittt i e el g
kot i o e g g

Tho ol el bavo macined working eutscs with bevelled den,
whic prevedtth ormation of groves o 1 slied tce.

“ho ditection of rller eavl s provied fr by » aod-whee vlich
arae o ot whel

“Tho sl and ger tramiions e mado of st ratad ally st

e bae b Hih

T [L211 and /1360 Rollr ae rlabl n perato,ar uly o

el and o g Ay

Specillcations

Width of scldifid steip, mm
Traveling specd, km per br

Wheal width, mm:
front. .

Road dlearance, min .
Roller buse, mra

Average capacity for . cu.1 ©

Overall dimonsions, mm:

 emepone L. .
speed,

1000
1600
1000
o

510

a1
122

900
100

900
2x500
K

a0di00 10003000

700
1820
2600
10000
¥e3MA
)

100

130
1720
220
6300

TABMK

30
1350
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MOTORWALZE

‘Die Motor-Dreiwalzen JT-211 un J1-200 diencn sarm Dicbten und Fest-
und Sttenpucidagon forer sum Diciten van

Dio Walio 211 v Top, ., Gl 30n 101 ud
o oo 5 T Kt Watinbrte
1 2020 i Type) bt iy vk o 4 o s
sleber Dok o 12 o Zeneer Walacn e

Plo Wellmu dieZahnendirsbowverdon sl Sabl gelorit

g et serllen Wirmebcandiun
it Hochfrogquensstrom geli

riorten, Dio Riderzihoo wer.

»: e Walen JL2 und 70200 i becheerisy, acchnen sich

Tochnische Daten

Walsboite, . ......

warllwr,dh'rnmmulhn, s ot Lo -

retkeftabetraung vom Motor 23 do inteen Tribyalion e

ot s el e i S clun wn iy Roveoloe

it Got o v e von Yearare. ol i ng,
' Wat sl

% e
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gl i bild
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mioden.
it deren Iilfe
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ROULEAUX COMPRESSEURS Caractéristiques techniques

Les rouleaux compresseurs 3 trois cylindres J[-211 et [[-260 sont . 1211 1-260
destinés au compactage et au cylindrage des routes en terre stabilisées ainsi
que, la plate-forme des routes chaussées. Ils servent également au com-
pactage de revétements en gravier, en pierre cassée, de revétements goud-
ronnés ou en béton asphaltique lors de la construction ou de la réparation ~ Compression par cm de génératrice, kg:

Largeur cylindrée, mm..........covvvnenn. 1800 1700
Vitesse de déplacement, km/h ...........00v 2,146,2 2,1346,2

d’auto-routes ou de voies urbaines. cylindre avant ........... Ceaanae RN 32 23,1
Le rouleau compresseur lourd J{-211, de 10 t, exerce une compression cylindre arridre .....oveviieniiieiinsines 68 42,2
de 32 4 68 kg par cm de génératrice des cylindres. Diamétre des cylindres, mm:
Le rouleau compresseur moyen J-260, de 6 t, exerce une compression AVAID e« v e s ere s ierrie e 1000 900
de 23 & 42 kg par cm de génératrice des cylindres. ATIOI® .« vverrneetnnrerrneersnerennnens 1600 1300
Un rouleau compresseur se compose d’un chéssis portant les principaux Largeur des cylindres, mm: ’
mécanismes, le moteur, la transmission, la direction et les cylindres consti- AYVADD. + e e . 1000 900
tuant les organes travaillant de la machine. AITIBIE +ee v rneenneeennerenaenenns 2% 500 2% 500
Le mouvement de I'Ota:thI'] du moteur-est transmis aux cylu.ldr'es ajmére Garde & SOl I «vvvveeeereneeereneenn, 480 300
(moteurs) par une boite de vitesses & trois rapports de démultiplication et
un mécanisme de renversement permettant de passer de la marche avant Empattement, mm .....oooveveenenen e 3110 2825
en marche arriére indépendamment de la vitesse de 'engin. Rendement par 8 heures, m? ................ 2200 & 4400 1000 & 3000

La surface extérieure des cylindres est usinée. Les bords des cylindres ~ Encombrement, mm:

sont chanfreinés pour éviter la formation de rayures dans la plate-forme de Jongueur ........... e e 4700 4130
la route. largeur ......ooiiii 1820 1720
Un volant de direction servant & commander le cylindre avant assure le hauteur........oovviviniiiiiiiiiin 2500 2520
pilotage de I'engin. o U POIS, K e 10000 6300
Les arbres et les engr/enagqs sont fabriqués en aciers alliés et traités. Les Moteurs: V-5 MA FA3-MK
dentures des engrenages sont ,trf:mpées par induction (courants HF). PUISSANCE, OV, . eveveeerinereeneaneenns 40 20
Simples & manier, les rouleaux compresseurs JI-211 et J1-260 se distin- vitosse do rotation, tE/min ............... 1400 1350
guent par un fonctionnement sfir et un rendement élevé, :

Rooag o6 i s

i FT

% el
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STUMP-PULLER AND COLLECTOR A-210B
e J1.210 B Stump-Pulle and Collcor s used for the extraction of
Jargo boukdes o S roun, stomp puling, eanio of fors anda of

o Shup Pl sod Caltor ‘may also b used for faling trocs and
Tooge

"Fho Stump. Pulle and Calctor is 3 uspended Eqm,mn; Installod on
oo ofaC Shcmaler ructr

e top by tw crors box

fstencd o the tracter
track frame. 1t s used for transmmt et fgom the tractor fo
the working ongan of the Stump-Puller.

consisting of two bos beams
g pusbin

e froat st

“winch is driv
pover clt shaht

Type...o..
Tractor
Winch ...
Dram diamater, mm
Drum rope-winding «
Mouldboard working.
Total mouldboard he
Cutting width,
Hoitin biht from
Number of e
Protruding mw of
Overall dimensiczs v
Length ...

Weight of machine, |
out tractor

with tractor ...

aurd i placodurig backe
e o reat

210B

25 Iticd o plto for protcting tho radistor
e, & systen of Hocks 4 msaled on the font

b swing ot the mouldboard hori
prcetyioge fyeds ing of tho pusbing frame und

o o the e ot th
S R o syaim of s whols o the tractor

Spectications
. Suspendod
)

art hmghi. wm . 1350
e, mn 1950

wound level, mm . UL e

ceth, mm
th tractor, men

5
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KOPYEBATENb-COBHPATEND 1-210B

Hoptenareaicoipar:

JT210B npeaanmIn A1 wiBTeei
DaTYIX KONOR ) 0T, KOPSeBSH e, OVICTK
36CNLIX TIOWATEH OF CYULER it BRIKHIKA W TPICTOPTIPODKIE X

na neGoanuioe pacerontie.

Kopuenirea-cosipaTess NOKET GuTL HCIOTIOWAN TAISKY KO
BRAN A6PeBLED T DXL TOVBLL

Koptentropsofuparess npezeraiase coof aascence oopy:
zonauite, uouTIpye paxe rycemuoro spastopa C-50.

Octown paouie opratox sopiesareas awnerca orvas
KOTOPI COUTOAT 1) OTHPEX DOPIUKAIMLIX peep 1OPOGTATOrD
Cosnain, obAALLE weacey ogol Sooopat

0, 4 B BOPXHOR WICTIE — 2By HOTEPETAMI GQAKINI XOpOG.
“AToro covenns, OTeas muéer SeTispe 3760 NOTODMe Mspertenss
B CHOWIMLHIIX FICYIAX BOpIAKLILILIX PeSep.

uew ommaia oeymecTaumere ouioSapabanofl ac6eusol
190, sanagdaenm it reeronen aoermeanors nech Oroad
Coanher © PANO NP NONOMIK WIPOBOO YIOPa i TOTKATeTeR.

Paxs, corsonman s zayx Gpyeies sopodtatoro covents, o
npeluewx K rycennuol Teleio TPAKTOpA B DPEIHIHAIENA A
e Torsasmere, Yo of YPARTOp % GO 0Ny
Topieress
Iepeuan cfofbsa uneer pewieTsaitifi CraibHOR aeT ta npe-
AOXpaNCHIA PAIATOPR TPRNIOPA OT RoBpecewnl. Ha lepexuel
crofixe cwowTpoBAN cicTeNa Ga0%0

KATOAL CAYAAT AU OTPARINIERI ROBOPOTE OTHAE B FODH
JOHTAILHON 1 DEPTHKATLHON MIOKOUTAX BOXDYT HAPOBOO ¥TOPY
foIKAOUIET PANLE it VICPKUIT OTBATA AP AMUKAGUL TPAKTOPY
o

ofeaxa KpeNTR 1A KAPTODO JAIHEO NOCTA TPAKTOPA
ITpusox aeGonci ocyiectnanercn or maia or6opa NouHOCI(
FANTOPA HEpe) CIHCTONY WANLIPIIECKIX YOUATIIX KO,
Texuwieckan xapaxepHcTHka
Tun . . - Hasseron
Toarop R

Jaaverp Gapadama, ¥ . . .
Kanaroewoen, Gapacana, 4

Butora ozuexa o oBepoCTI Se, .
neao ay6ue S
Butorysaionas séora sy6uon, 0k . Lo

TaGapuruiio paskepss © TPRKTOpON, Xx:

a. 5700
scora 2760
wapuna 300

Boe s,

Ges Tpasropa S 2100
© paszopox 1340
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210B

RODE-SAMMELMASCHINE A-210B

Die Rode-Suummelmaschine 11210 B dieot zum Zichen geofer Rollsteine
3 dem Bolen um Roden von Baumtmpien, tam Siubora dos Wald-
btungen von Ksten und Windbrach usd deren Befgrderung auf ger

durh in Lingsloch i Obeetel arch i
oandr verbundca i Das Srechbrets hat vie Zabse, welbo i den
Lichern do verillalon Rippen beletgtsind

ben des Strvichbretts bescrgt o Eintrommelwiade 11.260. Das
Eindringen des Streichbretts in den Balen erfolyt unter dor Wirkung seines

Tochaisehe Daten

um Anbdngen
L.cs0

horizontalen und der vesikalen Flicho un den Kvgelabag deo Stoels
boi des

oo sum Fashalten des Strcbbrtts

gewichts. Das Streichbrett ist mit dem Rahmen durch cinen Kugel- indo 1200
i and St verbunden, P —— 210
e, Buken sttt die s U-Ei o um di Fromi, 3
. B 1530
amwmuu.i.,vr,.m...u,a.,.mm,muMm..m.w s stm(hmum,m . : 1950
L o St it it o e, dr den L e
KO o ot o B bgungn s, A v S v i 1 A
vin Flabensgayten angori bl de i LI i

‘i St : e

Aucamate skl “Frktor, ain:

icke be

“Dio Winde st aut dem Gebluse dor erachgps
festist, £3
Die Wind& wird von der Zaptwello des Traktors tber Stirarider an-
gotricben. -

Gevidh der i, kg:
ohne Traktor . [T 2140
i Trtor
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DESSOUCHEUR-RAMASSEUR A-210B

Le dessoucheur-ramasseur [[-210 B est destiné & enlever de gros blocs
erratiques, & dessoucher et & nettoyer les parterres de coupe des branchages
et chablis ainsi qu'd les transporter & faible distance.

Cet engin peut étre également utilisé pour l'abatage des arbres et la
scarification du sol.

Le dessoucheur-ramasseur est porté par un tracteur C-80.

Le principal organe travaillant du dessoucheur-ramasseur est un versoir
composé de quatre nervures verticales en caisson entretoisées au milien par
une téle longitudinale de front et en haut par deux poutrelles en caisson.
Le versoir est muni de quatre dents rapportées dans des logements spéciaux
des nervures verticales.

Le relevage du versoir est effectué par un treuil & un tambour JT-269,
son terrage se fait par gravité. Le versoir est réuni au cadre & I'aide d'ure
butée & rotule et de poussoirs.

Le cadre constitué par deux barres en caisson et fixé sur le chariot
chenillé du tracteur est desting & transmettre la poussée de ce dernier &
I'organe travaillant du dessoucheur-ramasseur.

L'étangon avart est muni d’une grille en acier servant & protéger le
radiateur. Cet étangon porte un mouflage.

Les poussoirs servant & limiter le pivotement du versoir dans les plans
horizontal et vertical, autour de la butée & rotule du cadre de poussée et &

retenir le verscir lors des reculs du tracteur.

Le treuil vient sc fizer sur la coquille du pont arritre du tracteur.
La commande du treuil ost effectuée par 1'arbre de prise de force du

tracteur avec un systéme d’engrenages droits.

Caractéristiques techniques

Typedelengin ..... ... i porté
Tracteur .......c..oiiiiii i C-80
Trewil . oo I1-269
Diameétre du tambour, mm ... oo 216
Réserve en cible du tambour, m . ...t 40
Hauteur de la partie travaillante du versoir, mm................. 1550
Hauteur totale du versoir, mm.............ooov i, 1950
Largeur de travail, mm ' ... i 1474
Hauteur de relevage au-dessus du sol, mm ...................... 700
Nombrededents. ......oouiivi i 4
Hauteur libre des dents, mm ....................ccoiviini.., 400
Encombrement, tracteur compris, mm:

JONGUEUT « ot v e 5700

hauteur. . ... 2769

Iargeur 3040
Poids de la machine, kg:

sans tracteur ... ... 2140

avec tracteur ... ... 13440

Burewroprusgar. Baxas Ne 797
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BULLDOZERS

The A- 1596 and A-271 Bulldozers are infended for moving s, gravel, crushec rock and other locse materials
ot shortdisances during leveling o sies with small ol cting,sol laning, back g ofdiches,pis, enches,
for colecting bulding refuse on consiuction stes, for building roads, etc

The Bulldozer is installed on a AT-54 fractor, while the A-271 Bulldoz: - is mounted on a C-80 tractor.

Tha moudboard of the A+ 1556 Bulldezer is Hiied and lowsred it he hel of o snarsel hydraulic drive,
The hydraulic pump is mounted on the rear wall of the tractor frame and s driv n by the power fake-off shaft

The mouldboord of the A-271 Bulldozer is lifted and lowered with the help of 1 cable passing over the A-269
single-drum winch, which is driven by the power take-off shaft.

Installation of the A-1596 and A-271 Bulldozers is accomplished without char jing the desgn o te rctors
The latter, ofter the suspended equipment is removed, may be used os prime 1 avers. The A 1575 and A-271
Buldozers ore sosly mantined, durable, onvenent, and pofionie o TN 1 Woerious earthwork. Due fo
the high range of speads and Iracive effort of e AT-54 and C.00 roctors tha A. Band -2 Bulezer ore
highly maneuverable and of large capacity.

SPECIFICATIONS
ot A1S95 AZI Piston diameter, mm 00 -
T ame  Pion stoke mm . 580 -
L B e Tonk copacty, lives . . . © -
Rﬂ-d cnpocvly ata houliig distance Winch, Modsl A-269
55225 Winch drum diometer, mm . L L . . . — 2
Mesimen ihing height of routdbsard e Drum rope-windi -
um rope-winding copociy, 1 . . . . . . I3
v rowir supporing sutacer m w0
Maximum knife depth below crowler Trqctor coe ATSE CEO
upporting surface, mm 1 %0 Ovral dimensions, mm:
Houdboar boiingsped,m s 2 05 Tengh Wit woctr w0 s
ne o voctor ars degress | 90 % width 20 %%
Mot dboard ko soing g degraes a2 200 260
Pump copaciy, lives per R - whtel mdw o
peretion presste n o sser, ot - 30 - O
Number of hydaulic cyinders . 2 - A o 150
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BYJIbAOSBEPDI

Byneacaeps A-1596 u A-271 npeanaswaaiorcn Ass nepeMewenna (pyATa, paskh, Luein n ABYIHX Conyskx MaTEPHII0R
¥4 RSPOTERS BACTCRNAR A7 TABKHDOAH SASLUASH ¢ TR PRBKE (YNTR BRODIBABIAR BT, HCTHN TANUER,
1 Y6OPKiH C1PONTETLMHOND MYCOP3 13 CTPOATSALHUIX RAOLIAKR, ANR CTPOWTENET8D AOPY

oymassen A-1895 oo v s puose AT-54, 3 6yanaoaep A-271 — wa rycennnom rpacrops C-80.

aven w onycrane o1eass byasaosepa A-159 ¢ nomoubo Tuapasan-
ECKHA HACOE MONTHPYSTEA Ka 33AHeR CTEHK® PaMM TPIKTORS K paboTaeT o sara orbopa MouNoCTH.
oanem w onycranne oraana byamaoaens A ¢ nomouso 1269, pa-

Goraue or sara oropa mowocTa.

Vorawonca 6yauso2eps Ar159 « A2T1 we 1pebyer xoncroyersansix momexew 3 Tpaxtopas, Koropie nocas s <
ek ohoptacnseon not bt cromescioes 4 rostn v, Bynmacaepw A-159B u A-271 npocret s obcayxusasin,
9o, yAO6NS W pextabessinl npu NPOKIIOACTES ToyADEMKHX 30Msanuix pabor. BraroA3pA WHPOKOMY AMANB3OHY CKOPOTER
W omst erm ove1o500 AT-54 1 C.80 bumeppses ATSAE u A3 éranses sopoch wovbupenearien oo npows:
soAwreamHocTI.

TEXHHUECKAT XAPAKTEPUCTHKA

AT AL Aerpsopuene oo 10 -
Tonmparn - Lol s -
S 0 M0 Beombuas ... @ -
Lol 1100
Tumwuunnw-uuwwwtﬂ. ninsciin Jobonrn we 4390

erp Gapabions seonve, . - 2
s ransrossmocrs Espobions, < o
w . aw T cs0
150 5000
02 280 00
% 200 2660

&

[ 20
s capocacrene, s EY - ea— o B0 13000
Uncss taasassmsscons oarapo 2 - 6o roamons B E =)

TEXHOMPOMMWMMNOPT
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BULLDOZER

Die Bulldozer A-1596 und A-271 dienen zum Frdern von Erdreich, Kies, Schotter und sonstigen Schittguls auf
geringe Entfernung, zum Einebnen von Plétzen mit geringem zum Nivellieren von
zum Zuschiten von Graben und Baugruben, zum Abrdumen von Bauschutt auf Baupldtzen, beim StraBienbau usw.

Der BulldozerA-1596 ist auf dem Raupentrakior AT-54, der Bulldozer A-271 — ouf dem Raupentrakior C-80
montiert

Das Heben und Senken des Streichbretts wird beim Bulldozer A-1596 von einem hydraulischen Universal-
antrieb bewerkstelligt. Die hydraulische Pumpe st auf der Hinterwand des Traklorrahmens angeordnet und
witd von der Zopfwalle angerieben.

Das Heben und Senken des Straichbretts des Bulldozers A-271 wird von einer Eintrommelwinds A-269 mittels
Seilzyg belarg'. Die Winds wird von der Zapiwello angerisben

Fir die Aufstellung der Bulldozer A-1595 und A-271 sind keine Konstrutionsabanderungen der Traktoren

notwendig; nach dem Auseinandernehmen der hinzugefagten Einrichtung kénnen dis Trakioren als Trecker ver-
wendet werden. Die Bulldozer A-1595 und A:271 zeichnen sch durch enfache Und beaueme Handhabung, soliden
8ou und Wirtschafilichkeit bei der Ausfihrung von schwierigen Erdarbeiten aus. Auf dem weitgehenden Bereich
der Geschwindigkeiten und der Zugkrdfte, die for die Troktoren AT-54 und C-80 kennzeichnend sind, bervht
dia gute Mandrierfahigkeit und dis hoh Leistung der Bulldozer A- 1595 und A-271.

TECHNISCHE DATEN

M5 AT Kelbendudhmesser, . . B
sestirn, e @lberhb, mm - L owm C
. 50 Behalerinhal, | e
w 1w
Tedivde siing a0 1 Fsdishece, b 30328 Winde, Trpei 2
‘Grable Hubhshe des Sueichbrenmessrs G Tronmeduchmesser, mm S =
el e g s siseilange um die Tromnel 1
Grabte Endrngungstile des Messers urter Trakior . Arse Co
der Roupenstitaiche, mm 150
bgeschuindigher des Suekhbrits, msek | 02 oo
zmum,.n: Soeobns Tk . oo
Schneiduinkel des Steihbretimesiars Orad | 80 o 0
Pumpenlesting, | min W o e e, lw
Sttt e S o 0 S e P
Rovah dor marouan yincer 22 owateer : w0 10
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CHASSE-TERRE

Les chasse-terre (bulldozers) A-159 b et A-271 sont destinds & déplacer & courtes distances terres, graviers,
pierres cassées et autres matériaux granulés ou pulvérulents pour nivellement des terrains avec faible décapage,
pour égalisation du sol, comblement dés tranchées, des fouilles et des fossés, pour enlévement des gravats sur
chantiers, pour construction des routes, etc. *+. "~ ' ‘ : :

Lo chasse-terre A-1596 est- montd syr un tracteur & chenilles AT-54, le ‘chasse-terre A-271 — sur un tracteur &
chenilles C-80. e e ST AN ‘

Lo relevage ef la desc ﬂf@;;ié" la |omj§“du rChOS‘S‘e‘i’fef«’e A-159 B se font & l'aide d'un systéme hydraulique
universel. La pompe hydraulique est montée sur la paroi arrigre du cadre du tracteur. Elle est commandée par
{'arbre de prise de force. v . - :

Le relevage et la dgs

-

de la lame du chasse-terre A-271 se font & I'aide d'un cable avec treuil & un tambour
A-269. commandé pari¥drbre de prise force. S SooEty

le montage des chassg-ferre A-159 b et A-271 naidemiande aucune modification des tracteurs qui, aprés
enldvement des équipements portés, peuvent éire Utiliéss eomme engins de traction, Les chasse-terre A-159 b et
A-271 sont simples en service, robustes, commodes ek avantageux pour I'exécution des terrassements deman-

dant une main-d'euy] ftante. Grace aux gamme da vitesses et d'efforts & la barre étendues des tracteurs
AT-54 et C-80, les cths A-159 bet A-271 sont d&

5 ergins trés maniables et assurent des rendements élevés.
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

#:

59 27 Pression dans Te systéma hydraulliqu'e.s at ., . 30

Cotes de la lame, mm: | : ‘Nombre de cylindres hydrauliques . % « « . 2 —
longueur . . . . 30500 Alésage des cylindres, mm* ..o v 100 —
hauteur . . . . . R R A 1100 ' Course dupistor; mm . . o .o e e 580 —

Rendement technique aux transportations d Copacite du réservoir,. litres .- .« .+« . - 40 —
50m m3 L. e e e ' Treuil, type A-269

Hauteur de relevage maximum du couteau de . diométra du tambour, mm . . . . . . . — 216
la loame au-dessus de la surface susten e réserve en cable du tambour, m . . . . —_ 40
tatrice des chenilles, mm ., . . . . . ¢ - 00 ; . 754 c-80

Terrage maximum du couteau sous la surface - E“?ﬁte“' T cea. AT g
sustentatrice des chenilles, mm . . . . . 150 300 nc?mbrement, mm . 4300 5000

Vitesse de relevage de la lame, m/sec. . . . 0.2 0,5 'Pé?gg:::’" tracteur compris . . . . . . 2280 3030

Angle de broquoge de la lame par rapport _ fadteur. o . e e e e c
a l'axe du trogteur. degrés. . . . . . . 90 - 90 hauteur. . . o e Ceee e 2300 2660

Angle de coupe du couteau de la lame, Poids du chasse-terre, kg: ‘
degrés . . . v e e e e e e e e e 60 de 52 a 62 tracteur cOMPriS . + « « « s v o« o » 6430 13300

Débit de la pompe, litres/min . . . . . . . 200 — sans tracteur . . . . . . . . e ... 1350 1580

Buemtopraz tar. 3axaa N 1119
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KOMI IPECCOPDI
2ABA1D nw AAVAD

Komnpeccopsr mozeneit 2AB-15 u 4AY-15 — nopumesnle, mpsaMo-
TOYHBIE, OHOCTYIIeHYaTble — NpeJHA3HAYeHB! IJIS XOJIOAMJBHBIX yCTAHO-
BOK TOPTrOBOTO ¥ IIPOMBIIIJIEHHOTO THIIA.

B komnpeccopax 2AB-15 u. 4AY-15 ocyluecTBsieHa LIMpOKas yHMU(M-
Kauyus y3JI0B (LIATyHHO-TIOPIIHEBOI rpynnbl, 6J0Ka LMIMHAPOB, KJaNnaHOB,
CaJILHUKOB).

Kommpeccopst 2AB-15 u 4AY-15 npenHasHadeHs! And paboTel B cxe-
Max ABYXCTYNEHYATOrO CXKaTMA M Ha APYIMX XOJOAMJILHBIX areHTaXx.

Komnpeccop 2AB-15 — nBYyXLUMIMHAPOBBIA, BePTURATLHBIIL

Kowmmpeccop 4AY-15 — 4eThIpeXIMIMHAPOBLIA, ¥Y-06pasHELi, ¢ YIioMm
pasBajia HMIMHAPOB 75°. .

B szaBucumocty or Tpebyromeiica XOJ04ONpPOM3BOAMUTEIHLHOCTH KOM-
mpeccopsl MoryT paborats mpu 480 06/muH u mpu 720 06/MuE.

Banarosapsa 6bICTPOXOMHOCTM KOMIIPECCOPBI MMEIOT BBICOKYIO XOJIOHO-
MIPOM3BOAUTENILHOCTD IIpM Hebosblux rabapurax u sece.

IlpuBOA KOMIIPECCOPOB OCYIECTBJIAETCH Yepe3 KIMHOPEMEHHYIO Iepe-
Aady. B saBucumocTM OT umcsa 0OOPOTOB KOMIPECCOPBI YKOMILIEKTOBBI-
BalOTCA COOTBETCTBYMOILIMMM MaxXoBMKaMyu (ILIKMBaMM). BO3ZMOKHO Takke
HETOCPEACTBEHHOE COeAMHEHME KOMIIPECCOPOB C 3JIEKTPOABMIaTENIEM YEPE3
yopyryio MygTy. B sToM ciaydyae syekTpoaBuraTelis noabupaerca ¢ Heob-
XOAMMBIM 4ncjoM oH0poToB. :

BcachiBanme aMMMaKa IpPOM3BOJMTCA YePe3 BCACHIBAIOLIMIL KOJLIEKTOP,
CcHaGKeHHBI ceTyaThIM (PMIABTPOM ¥ 3ArOPHLIM BEHTUJIEM.

AMMMaK, cKaTelif B KOMIOpeccope, HaTHeTAeTCA B CETh Yepe3 HarHeTa-
TEJILHBI KOJIJIEKTOP, TaK¥Ke CHaOXKEeHHEBI 3aII0PHBIM BEHTUJIEM.

IlycxoBoit Gajimacc, pacriOJIOJKEHHBLII B HAarHETATEJBHOM KOJLIEKTODE,
obecrieunBaeT IUIABHEIA IIycK KoMmipeccopa. IlpeoxXpaHMTeNbHBLT KIIAIAH,
YCTAHOBJIEHHBII HAa TOM 3K€ KOJIJIEKTOpe, IIPM Ype3MEpPHOM IIOBBILIEHUM
AaBJIeHUA B HeM, IIepPelyCKaeT aMMMaK BO BCACBHIBAIOIIYIO IIOJIOCTH KOM-
npeccopa.

Cma3ska KpMBOLIMITHO-IIATYHHOTO MEXaHM3Ma IIPOM3BOAUTCA IOX AaB-
JIEHMEM OT LIECTEPEeHYATOr0 MacJAHOTO Hacoca, PaclloJIOKEHHOro B KapTepe
Komnpeccopa. CMaska TIOpLIHEl, LMIMHAPOB M HOALUIAITHMKOB OCYILIECT-
BJAeTCA pasbpbl3rnBaHmeM. Dui acJjla IIPOM3BOAMUTCA B CETHATOM
U I1eJ1eBoM PUILTPaX.

Bax ynrorHeH MeMOpaHHBI)

OxnaxaeHne IUMIANMHAPOB —

Pa6ora komnpeccopa kKOHTO¥

CoBeplieHHO KOHCTPYKLMEN OTOBJIEHMEM JleTaliell U3 BbICOKO-
Ka4eCTBEHHBIX MaTepuaJoB obecrieunBaeTcsi HaXeKHOCThH KOMIIDECCODOB B
SKCILTyaTaLmm.

BCECOIOSHOE OBbEOAVHEHWE

MALINMHOOKGITIOPIT

C MacCJAHbIM 3aTBOPOM.
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XOAOCAUADHDINT AMMUAUHDIN

KOMITPECCOP

OCHOBHBIE JAHHBIE KOMIPECCOPA MOJEJIM 2 AB-15

) TexHUUECKMe JaHHbIE
XapakTepuCTUKa P:gr:f' Komnpeccopa
npwm 480 06/mun | nipu 720 06/ sun

XOoN0A0NPON3IBOAUTENBHOCTD « -« v vv v v v xras/uac 50000 75000
JMaMeTp LMIMHAPA <« - ccvcevrecnnenns MA. 150 150
YMCHO IMTMHAPOB .« - « e evvnvrroroannns LUT. 2 2
XOM TIOPIIHA « « ¢« v covvvvnevrnrsansones MM 140 140
TeopeTMYeCK! OMNUCLIBAEMbI/i OGHEM . .. M uae 143 214,5
MoiyxHoCTh Ha BaJly KOMIpeccopa...... xem 16,2 24,3'
Pacxoy OXJIamAAIOLEA BOALL « -« vvonot M3 uace 0,5 0,75
iInameTp BCaChIBAKOLIEro marpybka .- .. MM ' 70 70
JnaMeTp HarHeraTesNbHOro narpybtga .. | HM 70 70
Bec KoMnpeccopa ¢ Max0BMKOM (LLIKMBOM) xe 1000 925
JuaMeTp MaxoBMKa (IUKMBA) ... ..-.... MM 640 426
IMaMeTp WIKMBA JIEKTPOABUIATENA - - - - MM 320 ' 426
THIT KIMHOBBIX PEMHEM ... oovvvvnnnn. .- T-4000
MOLHOCTL 9JIEKTPOABUTATENA - v v v o - - _ wem 20 28
Yucno oGOpPOTOB 3JEKTPOABUTATENHA . . . - o6/ mur 1000 725
BeC 9JIEKTPOABUTATEINA « . oo vvvvrvnnnns CoKe ~ 400 ~ 400

BCECOKO3HOE | OBbEANMEHWUE
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XOAOAVADHDIT AMMUAUHDIN

KOMITPECCOD
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XOAOAUADHDIN AMMUAUHDIV

KOMITPECCOP
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XOAOANADHDINT AMMHUAUHDIN

KOMIIPECCOP

OCHOBHBIE JAHHBIE KOMIIPECCOPA MOJIEJIN 4AY-15

TexHu4YecKMe JaHHLIe
Pasmep- KoMIIpeccopa
XapaKkTepucruka HOCTE
npy 480 06/ mun | npu 720 06/ s

XonoAonpoN3BOAUTENBHOCTb « « - -« v« ... Kraa/uac 100000 150000
JAMaMeTD LMIMHIADPA « o« .cvovrenrrannnns MAL 150 150
YHCHO LIMAMHAPOB - oo cvvvvenrinennnnnn LUT. 4 4
XOK HOPLLHSA « « o oo vveeeeeetaneneeennns MM 140 140
TeopeTHHecKu ONMCHIBAEMBI OGBEM . .. M3|uae 286 429
MomHocTs Ha BaJly KoMmpeccopa ... ... ’ xem 32,4 48,6
Pacxon oxna}xgammeﬁlsonbr .......... M3[uace 1,0 1,5
JwaMeTp BcacbiBaloulero narpy6ka . ... M 80 80
HuaMeTp HarHeTaTenbLHOro narpyoka .. At 80 80
Bec koMnpeccopa ¢ MAaXOBMKOM (LIKMBOM) xe 1400 1300
Oduamerp MaxoBMKa (IUKMBA) . ......... M 640 426
JAraMeTp WIKMBA 3JeKTPOABUraTeNns ... MM 320 426
Twun KNIMHOBBIX PEMHEN ............... —_ T-4000
MOUIHOCTL 3JIEKTPOABULATENA « - .- v vn - . Kem 40 70
Yucao o60pOTOB 3NEKTPOABUTATENA - . . . 06/ Mun 1000 725
Bec 3JIEKTPOABULATENA ««vvvvvreernnnns Ke ~~ 1000 ~ 1000

BCECOKO3HOE OBbEAVNHEHWVIE

-MALLNHORDKCTIODITI
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TABAPUTHBIE PA3MEPHI

R STV,

e

Komnpeccop mozenau 4 Ay-15

BCECOKO3HOE OBbbEAVMHEHVIE

-MALLINHODKCTIODITI
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! J 1A TEXHOJOTMYECKUX MIPOLIECCOB, TPEGYIONMX AIMTENBHO! HellPpEPhIB-
HOIt paboTh! XOJIOAMJIBHBIX KOMIIPECCOPOB, & TaKKe IPM TAXKENBIX TeMIle-
i  PaTypHBIX ycJoBuAX paboTe! (HampyuMep, NpM TeMIEPaType KOHJEHCALMM
’1 Boule rmoc 30° C) peKOMEHAYIOTCA KOMIIpeccophl Ha 4mciio o6opoToB He

{  BbIue 480 06/MuH.

L B rabmuax (cM. crp. 2 U 5) yka3zaHa HOMMHAJIBHAA XOJOKONPOM3-
BOJAMTENBHOCTh KOMIIPECCOPOB, COOTBETCTBYIOUAA CJIEAYIOIIMM TeMIepa-

TYPHBIM YCJIOBUAM:

s _smoemee

TemnepaTtypa HUcCIIapeHUA — 15°C.
' TemmepaTypa KOHAEHCAIMM + 30°C.
” TeMnepatypa nepeoxjaxAeHns + 25°C.
E TeMnepaTypa BCachIBAHUA — 10°C.

X0JI00NpPOU3BOANTENBHOCTL KOMIIPECCOPOB M3MEHAETCH B 3aBUCUMOCTH
OT TeMITEPaTyphl MCIIAPEHMA ¥ KOHAeHCAIMM aMMMaKa.
IIpyu noBBUIEHMM TeMIIEPaTyPbl KOHJEHCAIMU XOJIOLOIPOU3BOSUTEN b~

HOCTBb KOMIIPECCOpPOB YMEHbIIaeTCH.

BCECOKO3HOE OBbEANHEHWE

MALLINHODKCTIOPITI
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TPA®UK XO0JIOAONMPON3BOIUTEJIBHOCTU KOMIIPECCOPOB 2AB-15 u 4AY-15

300000
‘ 720 osmun
. /’ (
200000 S A
jl 480 oé!mﬁu :
150000 ' L 1
» o - 720 :§/HMH
100000 ,
480 OF HuH
50000 _
4AY45(
2AB-15 { et
-35 ~30 -25 -20 -15 -40 -5 0
TEMNEPATYPA UCNAPRPEHUS B %
Cpacdhuk nocrpoeH npM remneparype KoHaencaumu + 30° C, Temneparypa BcachiBAHUA
Ha 5° BBIIE TEMINEPATYPHI UCAPEHUA.
BCECOKO3HOE ObbEAVNHEHWVE

MALLINHO D KOTIOPITH
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KOHCTPYKUHUA Y3108

KAPTEP

KapTep — 3akpbITOro THUIIA, JIMUTOH, ilyryHHblﬁ.

BHyTpM Kaprepa IIOMEINEHBI KPMBOIUMITHO-IIATYHHBIN
MEeXaHM3M, MACJAHBII HACOC M MacJIsHbIe cbvmb'rp.'m.

HuskHsaA 4acTs KapTepa CJIyKMT COOPHMKOM JJIS Macja.
Hasmume nepefirmx ¥ GOKOBBIX JIIOKOB, IVIOTHO 3aKPBIBAEMBIX
npu pabore xommpeccopoB, obecriednBaeT CBOGOAHBLE U
yAobHBIT mocTyn K Jioboit neTasm npM OCMOTpe M PEMOHTe

KOMIIpeccopa.
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KOJIEHYATBHIN -BAJI

. .CTanbHOM KOBaHBIA WMJM INTAMIIOBAHHBII KOJEHYATBLIA

v ©  BaJ MMeEeT [1Ba KOJIeHa, PACIIOJIOXKEHHbIE MOy yrioMm-180° ApYyT
‘ K Apyry. . ’

Baun Bpamaerca B AByx nopmmnuukax. Ha mjekax KosieH-

4aTOro BaJla YKPEIUIeHBI NMPOTMROBECH], YPABHOBEIUMBAIOIME

Bpalanliyecs Macchl KPMBOIIMITHO-IIATYHHOrO ‘MeXaHM3Ma.

BJOK IWJINHAPOB

. IImamuapsl ‘KOMNpeccopoB OTJIMBaKOTCA B (OpMe ABYX-
UMJIMHAPOBLIX 0JI0kOB. B BepxHeit uactu kaxkzaoro Gsoka
nMeeTcA py0balllka BOAAHOrO OXJIAXKAEHMS. '

Kaxapni 610Kk MMeeT 1o ofHOMY, obwemy giaa ofomx

UMIAMHIPOB, BCACBIBAIOIEMY M HAarHeTaTeJILHOMY OKHy. K

. dJaHLaM OKOH C MOMOILBIO LIIMJIEK KPEMATCA BCachIBAIOLIMe
¥ HarHeTaTeJIbHbIE KOJJIEKTOPHI. :

i

\
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\

INATYH, IIOPIIIEHB, BCACI)IBAIOIIII/I]?I KJIAITIAH

CranbHOI IITaMIIOBAHHLIA IIATYH CO CTEPIKHEM OBAJIBHOI'O CedYeHMs BbIIIOJHEH C
Pa3BeMHOI1 HMKHeN TOJIOBKOM M HEpPa3'heMHOJ BepXHeH TOJIO0BKOI. |

Iilatyn c nopmHeM.coeAunﬂe"rcn ¢ TIOMOIILIO nopmnenorolnanbua TJIaBaIoIETo
™mma. OT oceBbIX IepeMellUeHMil Iajel] yAEep:KMBAeTCA KOJBLUEBBLIMM TNPYKMHAMK,

BCTaBJICHHBIMM B KaHaBKM B TeJi€ HNODILIHA.

B BepxHei1 4acTM TPOHKOBOIO IMPOXOXHOrO IOPIIHA YKPEIJIEH BCACHIBAIOLLMIT Ka-

IIaH C KOJIbII€BBIMM ILJIACTMHAMM.

HATHETATEJBHBIN KJIAITAH |

HarHeTaTe.anbm KJIamnaH cnaﬁmen KOJIbLIEBBIMM IJIACTMHAMM. Kousbuesble ma-
CTVHBI M3TOTOBJIEHBI 13 CreLMaNbHOM .nernpoaarmom, TepMuyecKu 00paboTaHHOIT cTaNN.

HarxeraTenbHble KJjanasbl, npuxkarble K 6J0Kam ummm(pon GydepHbIMy 1IPY-
JKUHAMM, ABJSIOTCS OJHOBPEMEHHO JIOXKHEIMY KPBILIKAMY, rapau'mpyxoummu Gesomnac-
HyI0 paoTy KOMIIpeccopa B yCJIOBUAX MOKDOTO XO0Aa.

Kommnpeccopst Mozesteit 2 AB-15 1 4 AY-15 KOMITIEKTYIOTCA SJIEKTPOABUTATEAMY,

IIKNBaM, KIMHOBBIMM DEMHAMMU, Ha60p0M MOHTAXKHOro I/IHCprMeHTa -a 'ramxe 3anac-

HBIMM 4YacCTAMM M A€TAJITAMN.
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KOMBUHUPOBAHHAS

ILEKOBAA APOBUAKA

C BANbLLAMMH

BCECOIO3HOE OBbBLEAUHEHWUE

MAUWNHOISKCNOPT

CCcCp | MOCKBA
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KOMBUHUPOBAHHAM{
IHHEKOBAS APOBUJIKA C BA/IbUAMH

MOJEJ]Ib CM-165A

Kom6unwposanHas IieroBas ApoSuaka ¢ pajxbliaMu mouzean CM-165A oTHOCHTCA K KIaccy Hpo-
OMJIBHO-PABMOJBHEX arperaToB Majioff HpPOUSBOAMTCIBHOCTH W NMPEHA3HAYEHA, IS XPOGIEHHS IMAMOTA, \
9 TaKRe N APOOJIEHHMs TBePAHX I[I0POJ C BPEMEHHBIM COLIPOTHBJIEHHEM A0 1500 %2/cM®.

- > ~ 960
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ﬁ\? / \\\\ Ozpandenve pementod %
HINEA NP, nepedauu = _
TME RSN = j
220\ = ;
7 NP . |
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© / == /// /\7[/'/ [ AD 63/6 N=1016m !
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Pue. 1.

Koum6urupopanHad miexoBasi ApoGuika ¢ sambiamun CM-165A (puc. 1) COCTOMT U3 eK0801 0po-
Ouaru co IEKOH CIOKHOTO KaUaHUs, ¢ BePXHEH I110JBECKOH ee Ha SKCHEHTPHKOBOM BAJY U 6aIKO60 !
Opobuaxy C IByMS INIQJKEMMM BAJKAMH OJXMHAKOBOIO JHAMETPA. '

Kakpas 1po0Mmka MMeeT CBOM WHIMBHAYAJBHHII TIPHBOA W MOKET DAGOTATH CAMOCTOSITEIBHO,
HE3ABHCUMO IPYT OT Ipyra W OT MX COYETAHHS B pabore. '

IIpou3BoAHTeLHOCTD IEKOBOM APOCHIKY HA BOSAYLIHO-CYXOM MIAMOTE DU CTENSHH HBMeILIeHU — 3:

TpH IOHDHHE TIeJu MeRAy Bajakamu 13 mx — 1,5 r/yac
[OpH HIMDHHE IIENH MemRLy BaJdkaMy 25 MM — 3 1/vac
Tpd DIADHHE INETH MesRIy BaJdkaMu 45 um — 6,5 T/uac

TIpoMsBOATEILHOCT BAJKOBOH IPOGHIKH HA BOBAYIIHO-CYXOM IIIAMOTE: \

TpH IIMPHHE 1M MEeKIy BajJkaMu 2 mM — 4,5 T/yac
OIpH IOHPHHE LIeJH MesKRAy BaJxaMu 12 mm — 10 7/4ac
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120818

COMBINED JAW AND ROLL CRUSHER

Model CM-165A o

The combined jaw and roll crusher model
CM-165A, is designed to crush chamotte as well
as hard rocks with ultimate strength up to
1500 kg per sq. cm..

The combined jaw and roll crusher model
CM-165A consists of a jaw crusher with
the movable jaw of complex. motion with top
'supervision on the eccentric shaft and of a roll

~crusher with-two smooth rolls of identical

diameter.

Each crusher has its individual drive and ¢an
run independently of each other.
Jaw crusher efficiency in crushing air-dry
chamotte, reduction ratio 3:
Distance between jaws 13 mm — 1.5t per h
Distance between jaws 25 mm — 3 t per h
Distance between jaws 45 mm — 6.5 t per .
Roll crusher efficiency .in crushing . air-dry
chamotte: ‘ . _ ‘ - ’
Distance between rolls 2 mm — 4.5t per h
Distance between rolls 12 mm - 10t per h.

DESIGN OF COMBINED CRUSHER

JAW CRUSHER

The main units of the jaw crusher are: base,

- pitman with eccentric shaft and adjusting mecha-

nism of discharge opening. The base is welded

of rolled plates 20 mm thick. Two side walls are’

connected by a cross wall, toggle seat and by a
number of ribs. Tie bolt is an additional connect-
ion between the side walls of the base. The ribs
together with the cross wall and side walls
form a recess for mounting the stationary jaw,
which is fastened in place by two wedges.

Movable jaw is fixed on pitman by means of
wedge; three bolts and nuts with locknuts.

Pitman on two, roller bearings is suspended
on the eccentric shaft, which revolves in roller
bearings, mounted in steel split shells, welded
to the side walls of the base assembly.

Drive sheave and flywheel having debalanced
lugs to balance the crusher are set at the ends of
eccentric shaft. The pitman by its lower end

“rests against.the back wall of the:_t’o‘gg‘le seat

through bushs, togglé plate, . shoe ‘and two
wedges. , o

Constant pressure of the pitman against the
toggle plate and further to the toggle-seat. back
wall is effected by means of pivot through rod,
two nuts, spring collar and spring, resting
against toggle-seat front wall. ,

The base plate of the jaw crusher comsists
of two supporting strips by means of which the
jaw crusher is mounted on the subframe of the
unit, where the jaw crusher electric motor'is also
mounted. Labyrinth packing is provided for pro-

tecting the crusher bearings from clogging by

dust and dirt. The crusher disctiarge opening is
adjusted by a special mechanism. The toggle-
plate serves to protect the crusher against da-
mage caused by entrance of foreign metal
material.

ROLL CRUSHER

The roll crusher consists of the following
main units: movable and stationary rolls, hopper,
frame, mechanism for adjusting distance bet:
ween rolls and Tubricator. o '

The main working units of the roll crusher —
movable and stationary rolls — differ in the fol-

lowing: the statiohary roll has at one end of its
shait a drive flywheel-sheave and the bearing
shells are fixed to the crusher frame by pins,

STAT

while the bearing shells of the movable roll can .

move freely along the lower and upper guide

plates.

VSESOJUZNOJE R

OBJEDINENIJE

"«MACHIN OEXPO RT»
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Steel shells are fixed on the cast-iron hubs
by means of wedge segments and stud bolts.
Hubs are set on shafts and on keys. Axial play
of the hub i$ prevented by setting the hubs on
keys by means of screws.

The shafts rotate in paired taper roller bear-
ings mounted in the cast-iron stationary and
movable shells. Labyrinth packing is provided
to protect bearings against dust and dirt.

The .movable roll is rotated by gear train
from the stationary roll, which in its turn is
rotated by means of a V-belt drive on sheave
directly from the electric motor.

The lubricator is fixed on the crusher frame
with the help of angles. When the movable roll
is displaced the lid slides along the guide plates
welded to the back wall.

Gear train has a special elongated tooth pro-
file allowing to regulate the distance between the
rolls within the limits of from 0 to 12 mm.

The regulation of the distance between the

rolls is effected by a mechanism consisting of
wedges, adjusting bolt and nuts with locknuts.
The movable roll is constantly pressed against
the mechanism regulating the distance between
the rolls by springs. The main purpose of the
springs is to allow the movable roll to recede.
from the stationary one in case metal and other
hard objects enter into the crusher and thereby
to protect it against damage.

The springs are tightened through strips by
bolts, rotating in nuts sitting in the shoe reces-
ses. Bolts are fastened by nuts. Shoes are faste-
ned to the crusher frame by pins.

Scrapers, pressed against the rolls through
a system of lever with the help of nuts are used
for cleaning the rolls of adhering material. In
the crusher receiving hopper there is a flap which
is fastened to the hopper side wall$ by four bolts.
The angles welded to the flap have recesses,
allowing to move the flap and thereby regulate
the receiving opening of the roll crusher hopper.

SPECIFICATION
JAW CRUSHER
1. Efficiency in crushmg air-dry chamotte, reduction ra- 8. Width of sheave and flywheel . 135 mm
tio = 3: 9. Overall dimensions:
gape width 13 mm . . . . 15t perh length 945 mm
gape width 26 mm . . . . 30tperh width . .. . . . 938mm -
J si gap;: width 45 mm .- . 65t peg h height .. .. . .1080 mm
2. Size of receiving openin . 250X175 mm
"3, Width of dlsche%'gep opegmg . 13—45 mm 10. Weight (without electrxc motor) 1225 kg
4. Rated capacity .. 8 kW 11. Electric motor:
5. Eccentric shaft eccentrlclty . . 8mm type . AO 63/6
6. Eccentric shaft speed . . . . 330 r.p.m. output . . .. 10 kW
7. Sheave and flywheel diameter . 730 mm speed . . 980 r.p.m.
ROLL CRUSHER
1. Efficiency in crushing air-dry chamotte: 7. Overall dimensions: :
distance between rolls 2 mm . . . 45t perh length . 2040 mm
distance between rolls 12mm . . . 10 t per h width . 885 mm
2. Diameter of rolls .o . . 400 mm height . . 783 mm
3. Length of rolls . 250 mm 8. Weight (w1thout electric motor) 1070 kg
4. Speed of rolls . e e 220 r.p.m. 9. Electric motor:
5. Reduction ratio . 4-5H type - . AO 63/8
‘6. Maximal size of loaded rock when dis- . output . .. TkW
tance between rols is 1 mm . . 25 mm speed . 735 r.p.m.
DELIVERED VOLUME
1. Combined jaw and roll crusher model CM-165-A | set 4. Tools . e e e e 1 set
2. Electric motor . .. 2 pcs 5. Spare parts . . . . . . . . . . . 1 set
3. V-belt . 11 pcs
SPARE PARTS
1. Stationary jaw . . . . . . . . . . . . 1 pc. 5. Toggle plate . . e . . 2 pcs
2. Movable jaw . . . . . . . . . . 1 pc. 6. Shoe . . B 8
3. Rim . . 1 pc. 7. Adjusting wedge 2 pes
4. 'Spring -. 2 pcs 8. Stop plate . . . 2 pcs

- KOMBINIERTER BACKEN- UND WALZENBRECHER
Modell CM-165A

Der kombinierte Backen- und Walzenbrecher
Modell CM-165A dient zur Zerkleinerung von
Chamotte sowie von hartem Gestein mit einer
Bruchfestigkeit bis zu 1500 kg/em?.

2

Der kombinierte Backen- und Walzenbrecher
CM-165A besteht “aus dem direkt wirkenden
Backenbrecher mit oberer Schwingenauf-

- héngung auf der Exzenterwelle und dem Wal-
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rzenbrecher mit zwei glatten Walzen glei-
chen Durchmessers.

Jeder Brecher hat Einzelantrieb und kann
selbstidndig, von dem anderen unabhingig und
ohne Kombination mit dem anderen eingesetzt
werden.

Die Leistung des Backenbrechers bei luft-
trockener Chamotte und einem Zerkleinerungs-
verhéltnis von 3 betrégt:

bei einer Austritts-Spaltweite von 13 mm —
1,5 t/Std :

bei einer Austritts-Spaltweite von 25 mm —
3 t/Std

bei einer Austritts-Spaltweite von 45 mm —
6,5 t/Std.
Die Leistung des Walzenbrechers bei luft-
trockener Chamotte betrigt:

bei einer Spaltweite zwischen den Walzen
von 2 mm — 4,5 t/Std

bei einer Spaltweite zwischen den Walzen
von 12 mm — 10 t/Std.

KONSTRUKTION DES KOMBINIERTEN BRECHERS

BACKENBRECHER

Hauptbestandteile des Backenbrechers sind:
Rahmen, Schwinge samt Exzenterwelle und
Regelvorrichtung des Austragsspaltes. Der Rah-
men ist aus 20 mm starkem Walzblech zusam-
mengeschwei3t. Die zwei Seitenwéinde und die
Querwand, das Gleitstiick und eine Anzahl von
Stegen sind miteinander verbunden. Der Distanz-
bolzen bildet eine ergdnzende Verbindung der
Rahmenseitenwinde. Die Stege samt Querwand
und Seitenwinden bilden eine Vertiefung fiir die
Aufstellung der feststehenden Backe, die in der
Vertiefung mittels zweier Keile befestigt wird.

Die bewegliche Backe wird auf der Schwinge
mittels des Keiles, dreier Bolzen, Muttern und
Gegenmuttern befestigt.

Die Schwinge ist mittels zweier. Rollenlager
auf der Exzenterwelle aufgehingt, die in Rollen-
lagern lduft, welche in zweiteiligen, an die Sei-
tenwidnde des Rahmens angeschweiBten Stahl-
gehdusen montiert sind.

An den Enden der Exzenterwelle sind An-
triebsscheibe und Schwungrad aufgesetzt, die mit

angegossenen Gegengewichten zur Auswuchtung
des Brechers versehen sind. Das untere Ende der
Schwinge stiitzt sich durch Einsétze, Druckplatte,
Klotz und zwei Keile gegen die Riickwand des
Gleitstiickes. -

Das stetige Andriicken der Schwinge gegen
die Druckplatte und ferner gegen die Riickwand
des Gleitstiickes wird mittels des Gelenkbolzens
Gber die Zugstange, zwei Muttern, Kopfhaube
und die sich gegen die Vorderwand des Gleit-
stiickes abstiitzende Feder erzielt.

Der Backenbrecher ruht auf zwei Stiitzleisten,
durch deren Vermittlung er auf dem Zwischen-
rahmen des Aggregats aufgestellt wird, auf dem
auch der Elektromotor des Backenbrechers mon-
tiert wird. Zum Schutz der Lager des Brechers
gegen Eindringen von Staub und Schmutz sind
Labyrinthdichtungen vorgesehen. Die Regelung
des Austragsspaltes erfolgt durch eine eigene
Vorrichtung. Zur Verhinderung einer Beschidi-
gung. des Backenbrechers durch eindringende
metallische Fremdkorper dient die guBeiserne
Bruchplatte. :

WALZENBRECHER

Der Walzenbrecher besteht aus folgenden
Hauptteilen: der feststehenden und verschieb-
baren Walze, dem Bunker, Rahmen, der Regel-
vofrichtung fiir den Spalt zwischen den Walzen
und dem Olbad. Die Hauptarbeitsteile des Wal-
zenbrechers — feststehende und verschiebbare
Walze — unterscheiden sich voneinander nur
dadurch, daB auf einem Wellenende der fest-
stehenden Walze die Schwungscheibe aufgesetzt
ist und daB die Lagergehiuse durch die Stift-
schrauben auf dem Brecherrahmen befestigt sind,
wihrend die Lagergehduse der verschiebbaren
Walze sich in der unteren Fiihrungsleiste und in
der oberen Fiihrungsleiste frei verschieben lassen.

Die Stahlreifen werden auf den gufBeisernen
Naben durch die Einsitze und Bolzen befestigt.
Die Naben sind mittels Keile auf die Wellen aui-
gesetzt. Gegen Langsverschiebung auf der Welle
sind die Walzen durch Fixierung der Nabe auf
den Keilen mittels Schrauben gesichert.

(. :Die Welleri lauferi’ in den Kegelrollenlager-
paaren, die in feststelienden Gehiusen und ver-

schiebbaren Gehidusen montiert sind. Zum Schutz
der Lagerpaare gegen Eindringen von Staub
und Schmutz sind Labyrinthdichtungen vor-
gesehen. '

Die verschiebbare Walze von der feststehen-
den Walze mittels der Zahnréder angetrieben; die
feststehende Walze wird ihrerseits direkt vom
Elektromotor durch Keilriemeniibertragung auf
die Riemenscheibe angetrieben.

Das Olbad wird mittels Winkel auf :dem
Brecherrahmen befestigt. An die Riickwand sind
die Fiihrungsleisten angeschweit, auf denen der
Deckel wihrend der Verschiebung der verschieb-
baren Walze gleitet.

Die Zahnrdder besitzen ein verlingertes

Spezialzahnprofil, das eine Regelung des Spaltes

zwischen den Walzen im Bereiche von 0 —
12 mm erméglicht. -

Die Regelung der Spaltweite zwischen den
Walzen erfolgt durch eine Vorrichtung, die aus
den Keilen, den Verstellbolzen samt den Muttern

3
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und Gegenmuttern besteht. Die Verschiebbare
Walze wird durch die Federn an die Spaltrege-
lungsvorrichtung stets angepregt. Die Hauptbe-
stimmung der Federn besteht darin, dag sie der
verschiebbaren Walze ermdglichen, beim Zusam-
menpressen, falls in den Brecher metallische oder
sonstige sehr feste Kérper eindringen, von der
feststehenden Walze abzuriicken und somit eine
Beschiddigung der Maschine zu verhindern.

Die Federspannung wird iiber die Leisten
durch die Bolzen bewirkt, die in den Muttern

tern angezogen. Die Klotze werden am Brecher-
rahmen mittels der Stiftschrauben befestigt.
Zur Reinigung der Walzen von anhaftendem
Mahlgut sind Abstreifer vorgesehen, die durch
ein Hebelwerk mittels der Muttern an die Wal-
zen angedriickt werden. Der Annahmebunker des
Brechers ist mit dem Schieber versehen, der an
die Bunkerseitenwande mittels vier Schrauben
befestigt ist. Die an den Schieber angeschweif3-
ten Winkel sind mit Schlitzen versehen, die eine
Verstellung des Schiebers und somit eine Rege-

drehbar sind, welche in die Nuten der Klotze ein- lung der Beschickungsofinung des Brecher-
gesetzt sind. Die Bolzen werden durch die Mut-  bunkers ermoglichen.
HAUPTDATEN
BACKENBRECHER
1. Leistung bei lufttrockener Chamotte und bei einem 8. Schwungscheibenbreite . 135 mm
Zerkleinerungsverhaltnis von 3: 9. AuBenmaBe:
bei Spaltweite 13 mm . 1,5 t/Std Linge . 945 mm
bei Spaltweite 25 mm . . . . 3,0 t/Std Breite . 938 mm
bei Spaltweite 45 mm . . . . 6,5 t/Std Héhe . . 1080 mm
2. GroBe der Beschickungsoéffnung . 250X 175 mm . -
3. Breite der Austragssffnung . 13—45 mm 10. Gewicht (ohne Elektromotor) . 1225 kg
4. Leistungsbedarf (errechneter) . 8 kW 11. Elektromotor: '
5. Exzentrizitit der Exzenterwelle . 8 mm Type AO 63/6
6. Drehzahl der Exzenterwelle 330 U/min Leistung . 10 kW
7. Schwungscheibendurchmesser . 730 mm Drehzahl 980 U/min
WALZENBRECHER
‘1. Leistung bei lufttrockener Chamotte: 7. AuBenmafe: :
bei Spaltweite zwischen den Walzen Linge 2040 mm
2mm ... ... 4B t/Std Breite 885 mm
bei Spaltweite zwischen den Walzen Hohe . L. 783 mm
12 mm . - 10 t/Std . )
2. Walzendurchmesser . 400 mm 8. Gewicht (ohne Elektromotor) 1070 kg
3. Walzenldnge . 250 mm
4, Walzendrehzahl Coe 220 U/min 9. Elektromotor:
5. Zerkleinerungsverhiltnis . . . . . . 4—5 Type ‘AO 63/8
6. GroBte StiickgroBe des Mahlgutes bei Leistung . 7 kW
Spaltweite zwischen den Walzen 1| mm 25 mm Drehzahl 735 U/min
LIEFERUNGSUMFANG
1. Kombinijerter ~Backen- und Walzenbrecher, 3. Keilriemen 11 St
CM-165-A . . . .« . . . . . . . 18Satz 4. Werkzeuge 1 Satz
2. Elektromotoren . . . . . . . . . ... 28t 5. Ersatzteile I Satz
ERSATZTEI»LE
1. Feststehende Backe . 1 St. 5. Druckplatten 2 St
2. Bewégliche Backe . 1 St. 6. Klotz . . 1 St.
3. Reifen 1 St. 7. Regelkeile 2 St.
4. Federn . 2 St. 8. Stiitzleisten . 2 St.

CONCASSEUR COMPOUND A MACHOIRES ET CYLINDRES
Modéle CM-165A "

Ce concasseur compourd, a mdachoires et
cylindres, modéle CM-165A est destiné & désin-
tégrer la chamotte ainsi que des roches dures a
résistance jusqu’a. 1500 kg/cm?2.

Le CM-165A est la réunion en une seule ma-
chine d’'un. concasseur a4 méachoires
(dont 'une, suspendue par le haut & un arbre

4

excentrique, effectue un mouvement d’oscillation
composé) et d'un broyeur a deux cylindres
lisses d’égal diamétre.

Le concasseur et le broyeur ont chacun un
moteur de commande individuel et peuvent fonc-

* tionner indépendamment 'un de l'autre et de la

maniére dont ils sont conjugués.
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Le débit du concasseur lors du travail sur
chamotte séche a I'air et avec rapport de réduc-
tion de 1:3 est indiqué ci-aprés:

largeur de fente de 13 mm — 1,5 t/h
largeur de fente de 25 mm — 3 t/h
largeur de fente de 45 mm — 6,5 t/h.
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Le débit du broyeur a cylindres lors du tra-
vail sur chamotte seche a I’air:
a intervalle entre cylindres égal a

2mm — 4,5 t/h
a intervalle entre cylindres égal a
12 mm — 10 t/h.

CONSTRUCTION DU CONCASSEUR COMPOUND
CONCASSEUR A MACHOIRES

Le concasseur comprend les éléments essen-
tiels suivants: un bati, un porte-machoire a arbre
a excentrique et un régulateur de la fente de
déchargement. Le bati est soudé en toles lami-
nées de 20 mm d’épaisseur. Les deux parois
latérales sont réunies par une paroi transver-
sale, une chaise et des nervures. Le tendeur
constitue entre les parois latérales du bati une
liaison complémentaire. Les nervures forment
avec la paroi transversale un logement pour
montage de la michoire fixe retenue par deux
coins.

La machoire mobile se fixe sur le porte-
méichoire a I'aide d’'un coin, de trois boulons et
d’écrous avec contre-écrous.

Le porte-michoire est suspendu par deux
roulements a rouleaux sur I'arbre a excentrique
tournant dans des roulements & rouleaux montés
dans des coquilles séparables en acier soudées
aux parois latérales du bati.

Aux bouts de I'arbre & excentrique sont calés
une poulie de commande et un volant dotés de

bossages de débalourdage servant a équilibrer le
concasseur. Le bout inférieur du porte-machoire
vient s’appuyer contre la paroi arriére de la
chaise par l'intermédiaire des garnitures, la pla-
que d’articulation, la cale et les deux coins.

Le porte-méchoire est constamment appliqué
contre la plaque d’articulation et ensuite contre
la paroi arriére de la chaise a l'aide de I'axe
d’articulation, agissant par Pintermédiaire de
la tige, de deux écrous, du chapeau et du ressort
qui vient buter dans la paroi avant de la chaise.

La base du concasseur a machoires est for-
mée par les deux plats a Iaide desquels cette
machine vient se fixer au cadre intermédiaire.
Ce cadre porte en outre le moteur entrainant le
concasseur a madachoires. Des joints labyrinthes
préviennent I’encrassement des paliers du con-
casseur. Le réglage de la fente de déchargement
est opéré par un mécanisme spécial. Un volet de
sécurité en fonte prévient (en se brisant) les
avaries que pourraient causer au concasseur les
entrées de piéces métalliques étrangéres.

BROYEUR A CYLINDRES

Le broyeur a.cylindres comprend les prin-
cipaux ensembles suivants: les cylindres fixe et
mobile, la trémie, le cadre, le régulateur de
I'intervalle entre les cylindres et le bain d’huile.
Les principaux ensembles travaillants de ce
broyeur: les cylindres fixe et mobile ne se dis-
tinguent qu’en ce que le premier porte a4 P'un
des bouts de Parbre une poulie-volant, les corps
des paliers étant réunis par les goujons au cadre
du broyeur, tandis que les corps des paliers du
cylindre mobile peuvent se déplacer librement
sur les plats-guides inférieur et supérieur.

Les bandages en acier sont fixés sur les
moyeux en fonte a I'aide de secteurs avec gou-
jons. Les moyeux sont clavetés sur les arbres
et par les clavettes. Les déplacements axiaux
des cylindres sur l’arbre sont prévenus en ar-
rétant le moyeu sur les clavettes a 'aide des vis.

Les arbres tournent dans des roulements
jumelés a rouleaux coniques montés dans des
corps en fonte fixes et mobiles. Des joints laby-
rinthe sont prévus contre Iencrassement des
paliers.

Le cylindre mobile regoit son mouvement de
rotation a partir du cylindre fixe par des pi-
gnons. Le pignon fixe & son tour est actionné 2
partir d’'un moteur électrique par une transmis-
sion a courroies trapézoidales attaquant Ia
poulie. ’

Le bain d’huile est rapporté au. cadre. du

broyeur par des corniéres. A la paroi arriére
sont soudés les plats-guides sur lesquels glisse
le couvercle au cours des déplacements du cy-
lindre mobile.

La denture spéciale des pignons posséde un
profil & hauteur augmentée permettant de faire
varier l'intervalle entre les cylindres de 0 a
[2 mm.

Le réglage de cet intervalle s’opére par un
mécanisme composé des coins, d’un boulon de
réglage et des écrous avec contre-écrous. Le
cylindre mobile s’applique constamment sur le
régulateur de lintervalle par I'intermédiaire des
ressorts. La destination principale des ressorts
est de permettre en se comprimant au cylindre
mobile de s’écarter du cylindre fixe lorsque des
objets métalliques (ou autres objets trés durs)
viennent a pénétrer dans la machine. Ces res-
sorts préviennent de cette maniére les avaries
au broyeur.,

La mise en tension des ressorts s'effectue
par l'intermédiaire des plats avec des boulons
qui tournent dans les écrous disposés dans les
mortaises des cales. La fixation des boulons
s’opére a l'aide des écrous. Les cales sont rap-
portées sur le cadre du broyeur par les goujons.

Des raclettes appliquées contre les cylindres
par une tringlerie avec écrous servent a nettoyer
ces cylindres des matiéres adhérentes. La trémie
de réception du broyeur comporte un volet rap-

5
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porté a ses parois latérales par quatre boulons.
Dans les corniéres soudées au volet sont mé-
nagées des mortaises permettant de déplacer

lindres.

PRINCIPALES CARACTERISTIQUES

I. Débit (avec chamotte séche a [l'air, réduite dans le

rapport 1:3):

largeur de fente de 13 mm .

largeur de fente de 25 mm .

largeur de fente de 45 mm .
Dimensions de I'ouverture d’alimentafion
. Largeur de la fente de déchargement .
. Puissance nominale (requise) . .
. Excentricité de 'arbre a excentrique
. Vitesse de rotation de 'arbre a excen-
trique .

DU W

1. Débit (avec chamotte séche a l'air):
intervalle entre cylindres de 2 mm .
intervalle entre cylindres de 12 mm

Diamétre des cylindres .

. Longueur utile des cylindres .

. Vitesse de rotation des cylindres .

. Rapport de réduction de la matiére .

. Granulation maximum des roches char-

gées, pour un intervalle entre cylindres
de 1 mm .

O ULE W

1. Concasseur compound & méchoires et
CM-165-A, complet A
2. Moteurs électriques .

. Michoire fixe

. Michoire mobile
. Bandage

. Ressort

0O N —

BROYEUR A MACHOIRES

1,5 t/h 9. Cotes d’encombrement:
3,0 thh longueur .
6,5 t/h largeur
250X 175 mm hauteur . .
13 4 45 mm 10. Poids (sans moteur e]ectrlque)
8 kW 11. Moteur électrique:
8 mm type . .
puissance .
330 tr/min vitesse de rotation .

BROYEUR A CYLINDRES

7. Cotes d’encombrement:

45 th longueur
10 t/h larggeur
400 mm hauteur )
ggg rg_r}r:nin 8. Poids (sans moteur electrlque)
1:431:5 9. Moteur électrique:

type

puissance .
25 mm vitesse de rotation .

LOT DE LIVRAISON

cylindres 3. Courroies trapézoidales
.. . . 1 4 Jeu doutils . .
2 5. Jeu de pieces de rechange

PIECES DE RECHANGE

1 5. Plaque d’articulation
1 6. Cale . . .
1 7. Coin de reglage

2 8. Plat de butée

7. Diamétre de la poulfe et du volant .
8. Largeur de la poulie et du volant

730 mm
135 mm

945 mm

938 mm
1080 mm
1225 kg

AO 63/6
10 kW

980 tr/min

2040 mm
885 mm
783 mm

1070 kg

AO 63/8
7 kW

735 tr/min

le volet et de régler par cela méme la fente
d’alimentation de la trémie du broyeur a cy-

NN = DD

Bnelutoprnada"r. 3akas Ne 1285/8584.
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KOHCTPYKIIHUSI KOMBUHHUPOBAHHOU NPOBUIJIKU
IHEKOBASl JPOBHIIKA

OCHOBHEIMH Y3JIaMH WIEKOBOY JDOGHAKH (DHC. 2) SBISIOTCA: CTAHHHA, IeJIOCTh C DKCIEHTPHKOBHM
BaJIOM H MeXAHH3M DEryJHPOBEH BHIYCKHOM memn. CTaHHHa CBADeHA W3 JHCTOBOIO TPOKATA TONIIH-
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Puc. 2.

HO# 20 ma. JIBe GOKOBHE CTEHEW 6 CBASAHH MERLy oGOl IOmepedyHolt cIeHKOH 4, CTYJIOM 19 U DAIOM
peGep. Crsukka 10 ABIAETCA XOMONHHETENLHOM CBABHI0 MEMEAY OOKOBHME CTeHKAMH CTAHHHH. Pe6pa
1 H 5 B COYCTAHUH C NOMEPETHOM CICHKOH 4 H GOKOBHMH CTEHKaMH 6 06DasyloT HHUIY A yCTAHOBKH
HENOABM/RHON INEKM 7, KOTOpPad KpDeNUICA B HUIIE ABYMSA KIMHBAMH 8.

loxsusmpas IMeKa 3 yKpeNAercsd Ha YeJIOCTH 2 ¢ TOMOIIBI0 KJIMHA 13, TPeX GONTOB 12 H Taek
¢ KOHTpraflkamu 11.

Henocrs 2 Ha ABYX POJHKONONIUMIHREAX 25 IOJBEMEHA HA SKCIEHTPHKOBOM BaJy, KOTOPHH
BPAIIAETCA B POJMKONOMIMIHKEAX 24, CMOHTHDOBAHHHX B CTRIBHHX DA3BEMHHX KODIycax 23, IpH-

BAPEHHHX K OOKOBHM CTEHKaM CTAHUHH 6.

Ha KORLAX SKCIEHTPHKOBOrO BaJa 9 HACAMKEHH IPHBOXHOM WMIKHB 17 M MAXOBHE 26, MMEIOIINE
NE0AIAHCHHE IPUIMBH AN yDPABHOBEIIMBAHMS XPOGHIKH. HIRHAM KOHIOM 9YeNIOCTh 2 9epes BKJA-
IHII 16, DAcmopHY® ILIMTY 15, BRJIAAHID 14, KOAOAKY I13@ M 1B KIAHHa I8 YIHDPALTCS B 3aIHION
CTeHEY CTyJaa 19.
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TlocTosHAOE WpPHKATHE TYEIOCTH 2 K DPAcCIOPHOM IHTE 15 M JAJblle K 84JIHEH CTEHKe CTyna
OCYIIECTBIAETCS IOCPEACTBOM INAPHHPHOTO MAJbIa 29 4Yepes TAry 28, ABe Taiiku 20, RONOAYOR 21 |
u npymnﬁy 22, yIMpAIOIylocs B IEPeJHION CTeHRY cIyaa 19.

OcmoBaHHeM INEKOBOM JPOOCHIEM CIyar IBe OHOpHHé ILIAHKH 27, MOCPEICTBOM KOTOPHX IIEKO-

Bas IPOGHJIKA YCTAHABIWBACTCA Ha IIPOMEKYTOTHOM paMe arperard, HA KOTOPOH TaKiKe YEDPOILISETCS
BIECKTPOABUTATEND 1IEKOBOM IpoOHAmM (puc. 1). Jima IperoXpaHeHHs - NONNUNHUKOB JPOCHIKA OT

3ACOPEHHA BB H IPISHIO IPSLYCMOTPEHH JaGHPHHTOBHE YILIOTHeHHS. PeryiupoBKa BEITYCKHOH

IeMH APOGHIKH OCYIIECIBISETCSA CHENUAJbHHM MexaimaMoM. i mpejoxpaHerws APOOHIKH OT II0- I
JIOMKH BCJICICTBHE IOMAJAHWS MeT2JUIMIECKMX IIOCIOPOHHHX AeTajel CIy:RHUT IyTyHHAS JOMAIOIIAICH “
miuTa 15.

BAJIKOBASA IPOBHIIKA

Banrosasa mpobmika (pUC. 3) COCTOMT M3 CJEJYIOIIUX OCHOBHHX Y3JI0B: HETIOABHIRHOIO M IIONBHIK-
HOTO BAJIKOB, GYyHKEDa, DPaMH, MeXaHWsMa PeIyJHDOBKF MIeJH MEMAY BAJKAME H MACISHON BAHHLL
/\ 2z 3 &
b i
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OcHOBHHE PafO4de Y3IE BAJKOBOH IPOGHIKH ~- TOABASKHHEA M HETONBIKHHM BAJKH — OTIHYA-
0TCA APYr OT APYyTa JHMIIb T€M, YTO HEMOABHKHHHA BAJOK HMEET H OXHOM KOHILE BaJa 26 NPUBOIHOH
HIKMB-MaXOBHK 27, H KOPIyca IOMIIMIIHKHKOB 25 SaKDEILICHH IIIHABKAMH 24 K paMme ApPOOHJIKU 13,
B TO BpeMd KAk KODITyca IOAUIMIHHKOB 28 MOABHJKHOIO BAaJKA MOTYT CBOGOAHO INepeMeliaThes II0
HAIIDABIAIONIEM HUKHEH 17 H BEeDXHEH 8 INIaHKAM.

Crasbube CaHJamyE 32 YKDOILIAICA Ha YYLYHHBHX CIYIHUAX 33 MOCDeACTBOM CEKTOpOB 31,
mimabkaMn 34, OTyniup 33 HacaskeHH Ha BaJH 26 U 29 Ha LUIOHKAX 36. OT IPOJOIBHOIO IepeMe-
IEHAA 10 BAJYy BAIKU YJAGPKHEDAOTCA IyTeM (UKCALME CTYIHIE 33 Ha INNOHKAX 36 IPA IOMOILH
BHHIOB 37.

Bam 26 u .29 BpamiaioTcsd B CHAPEHHHX KOHMYECKHX DOMEOIOAIIMIHHKAX 30, CMOHTUDOBAH-
HHX B YYIYHHHX HONOJBHKHHX KODIYCAX 25 H LOABWERHHX 28, JId IpefOXpaHeHAs NONUEAIIHHEO-
BHX Y8JOB OT IONAJAHNsA IHJIH M IPASH IPEIyCMOTPEHH Ja0MPHHTOBHE YILIOTHEHMS.

[logprikmoll BAJNOK IOTy9aeT BpAIEHHE IOCDPEICTBOM INeCTePeH 385 OT HEMOABHIRHOLO BAJKA,
KOTODHI B CBOI0 0YepeNpb IIOMydael BpAIeHWE IIOCPEICTBOM KJIMHODEMEHHOH IIepefiadd Ha ILIKHB 27
HEMOCPeXCTBEHHO 0T BIIEKTPOABHTATENS.

Macastitast BAHHS, ¢ MOMOIIBIO YIOMKOB 22 U 23 KpemuTcs B pame Apo6miku. K 3ajgHedl crenne 19
TIPHBAPEHE HANDPABIADINME IUIAHKE 6, 10 KOTODHM CKOJLSHT KPHIUKA 7 BO BPEMA IIePeMEILEHHs:
IIOJBUKHOTO BAJIKA.

IlecrepH 85 HMEIOT CHSLUAJBHEIN yATUHEHHHE TPOQIIL 3y0a, IOSBOIAIONIME DEryJHpOBATE
3330D MEWKAY BaJKAMM B Ipefenax 0—12 M.

PerynmmpoBra INemd MERIY BAJKAMH IIPOMBBOJHTCA MEXAHWSMOM, COCTOSIIMM 8 KIHHBEB I8
1 20, PeryJHpOBOTHONO 60arra 4 M raexk ¢ KOHTpraiikamu 5. IlojBusRHOM BAJOK IOCTOSHHO IPHSKEMA-
ercs K MEXAHHSMY DEryJHpOBKH LIeiH IpysuHaMM 16. OCHOBHOe HAa3HAYEHHE IPYXHH 16 — IaBaTh
BOBMOJRHOCTD IIOJBUSKHOMY BAJIKY TDH CHRATHH OTXOJUTD O HEMOJBH/KHONO B MOMEHT IOUAJAHHS B
JIpOCHIIKY METJIRICCKHX HIM [PYyTUX OdYEHb TBEDAHX I[IPEAMETOB W, TeM CAMHM, IPEAOXPAHHMTE
MANMHY OT ABapHH.

Harsaxenne IpymuUH IPOM3BOIUTCA 4epe3 IUIAHKU 15 OomTaMu 14, BPaINAIIMMECA B rafikax 9,
EOTOPHE CHIAT B Iasax Kojaomok 11. Kpemtemne GomroB 14 npomspogmred raiikamu 12. Komogkm 11
Kpemsrcs K paMe NPOGHIKM LIIIHJABKAMHu 10.

JIIsT OYMCTKH BQJIKOB OT lAJHIAIONIECIO MaTepuana MIPeIyCMOTDEHH CEpeORM 21, KOTODHE depes
CHCTEMY DHYAlOB ¢ IIOMOIIBIO Iaek 23a H 230 NPWERHMAIOTCA K BaJkaM. B IpumeMuoM OyHKepe Ipo-
OMITKH MMeeTcd B3ACHOHEA I, KOTOpas KPEnuTess K OOKOBHM creHRaM OYHKEpa C IIOMOLIBIO deThlpex
GOJTOB 2. HpuBapeHHme K 34CJIOHKE YIOJLRH 8 UMEIOT I1a3H, ITO8BOJISIONIE IIepEMENIATD 3ACJHOHKY H
TEM CAMBEIM DETYJHPOBATH 3aTPY30UHYI0 LIENh GYHEEPa BANKOBOM APOGHITKH.
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OCHOBHbBIE JAHHbBIE

HIEKOBASl IPOBHUJIKA

1. IIpousBoAuTENBHOCTE HA BOBAYILRO-CYXOM MAMOTe
IIPH CTENEHH HBMEJILICHAS — 3:

OpH DIMDUHE INETH 13 MM ......... 1,6 /vac
IpH MADHHS INETH 25 MM «.oovvon. 3,0 T/vac
OpH OIMDAHE INEJAH 45 MM ......... 6,5 T/vac
2. Pagmep 3arDy309HOTO OKHE, ..vvnvvvnnvvn.. 250X175 MM
3. IlIupusa pasrpy30dEOM eI’ ... oevvenntns 13—45 an
4. Jlorpe6Has (pacIerHad) MOIIHOOTD - - -« .- 8 %er
5. OKCIEHTPHCHTET SKCICHTDHROBOIO BAJA ---- 8 MM
6. Yucno 060poTOB SKCIEHTPHAKOBOIO BAJIA . . . . . 330 00/MuH.
7. JI#aMerp KB U MAXOBHES, - .. ...oov..... 730 Mk
8. Hlupuna mmmsa u MAXOBHK, . .vvoove... 135 mn

9. laGaprTREE pasMepH:

B101 170 - P 945 MM
IHDPAEHS o vvvvenirianneinennennn.s 938 MM
BEICOTD v vvvnnereneneninnneennnnns 1080 mxm

10. Bec (0e3 DIGKTPOABHTATEIIA) - -vvvvveornes 1225 xe

11. ONeKTPOJBHIaTEIb:
11 G AQ63/6
MOIIGHIOCTD  +++ v vvvverrernrneanenronnes 10 xer
GHCIO OO0POTOB « v vvvvvvvrinnvnnns 980 00/ Mumn.

BAJIKOBASI JPOBHIIKA

1. IIpousBORUTEIBHOCTD Ha BOSAYLIHO-CYXOM HIAMOTE:
IIpY IIAPHHE WIENA MERIY BAJKAMH 2 MM ... 4,5 T/yac

HDH MAPHHE INENH MERLY BaJKaMu 12 MM ... 10 7/yac
o, JIHAMETD BANKOB . ..'vvvevvevnerunnnnnss 400 Mx
_ 3. JUIHHA BAIKOB « + .\ vvrereensensnennnnns 250 MM
4. Yucno 06OPOTOB BATKOB ... .oovvverrvnn... 220 00/ uuit.
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5. CrelneHp MSMEJBYEHHS .. .. .. e 4—5

=2}

. MaxcuMaaBERR pasmep 3arpy:kaeMoil OpOXH
IIpH HIEJHH MESKAY BAJKAMH 1 MM .......... 25 MM

7. l'abapuTHHE pasMepH:

D19 071 : - NP 2040 MM
B110%1)1705 . N N 885 MM
BHCOTE « v vvvvnnronenrsrnnnessnnes 783 MM

8. Bec (663 DICKTPOABHTATGINI) -+ vvvverrrerens 1070 %e

9. OJEKTPOABHTATENE:
1701 (P AO63/8
MOILTHOCTD « « oo v v v vvnvnnnnnannesoacs 7 K61
GUCIIO OO0POTOB « .+« v evvvvvrevenennn 735 00/ MUH.

OBBEM NOCTABKH

1. KoM6uAHpOBAHHAA TIEKOBAA APOOHIIEA

c sanpliamn CM-165-A ........ e 1 KOMILI.
2. DNEKTPOMBHIATEID « v v v vvevnnneenensrnens 2 I0IT.
3. KIIHHOBHY PEMEHD « . vvvvvieiiannnnennens 11 1.
4. VIHCTPYMEHT ... vvvvvneinieii s 1 KOMILTL
5. BATACHEIE YACTH + oo vvvvvrenarsnrenrnsnons 1 RoMII.

3ANACHBIE YACTH

1. TIIera HEMONBHSRHAS «..oovvvrineeneriennns 11T,
2. ITTeKA TIOEBHIRHAT « o vvvvrvererennrnsnennns 117
3. BaHIAE o s 11T
Z: I 1131229713 ¢; AP 2 mrT
5. PacmOpHAS ITHTA ...ovvvrvirvnernnenennes 2 mr
) 6. KOMOIRA ...oovii i e 1 1T
r 7. KJTHE DeryIupOBOTHEME . ...\ e''vvvvvens. 2 1T,
/5\ 8. IImamKa YIODHAS ..........ovevevnennenn. 2 10T

Bremroprasaar. Saxas Ne 2854,
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TENErPADHDBIUM AAPEC.

MOCKBA MAWKUHOIBKCNOPT
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HA3HAYEHUE

PoTopHBI SKCKABaTOD IPefHABHAYAETCH JIH
pBITBS TPaHILIeH IO MarucTpajibHble raso- U
HedTenpoBOABI B TIPYHTax BCex KaTeropui,
KpoMe CKaJIBHBIX M Mep3JIBIX.

MakcuMasibHOE CedeHMe TpaHIIen:
1,8 M, mmpnuaa 0,9 m.

KPATKOE ONMNCAHUE KOHCTPYRIINN

PoropHeiit skckasaTop (ur. 1) cocrout u3
Tpex OCHOBHBIX dYacTeit:

1) rpakropa C-80 1, SABJIAKOLIETOCH 6azoit
HKCKaBaTOPa,; '

2) HaBecHOro OGOPYMOBaHMS, COCTOALIErO M3
paMsl 2, MEPeJaTOYHOTO MeXaHu3Ma U TIuapas-

rayOuHa

3) pabouero oprasa. v

OcobeHHOCTBI0 KOHCTPYKLMM  SKCKaBaTOpa
DP-4 B cpaBHeHUM C SKCKaBaTopamu OP-2 #
DP-3 sBageTcs MaKCUMAJbHOE MCIOJIb30BaHME
Tpakropa C-80 c¢ HeGonpumMM TiepeneKaMi,
BBIMTOJIHEHHBIMM C L@JIBI0 CHUMKEHNS TPaHCIoPT-
BBIX CKOpOCTelt TpakTopa RO paboumx CKOpo-
creit womamms (61—200 m/gac), BTO OCYILIECT-
Bnsercs 3a cuer HobaBieHus 3ybuaroit mepe-
Jauy, ¥ COOTBETCTBEHHO! 3aMeHBI KODPITyca KO-
pofKM TepeMeHsl Iepena4 (pu ®TOM IIECTEP-
HY, BaJibl, TOAILUMUIHUKM M APYTUE NEeTaau B HO-
BOJi KOpoOKe ITOJIHOCTBIO COXPAaHAITCH).

Pama 2 5KCKaBaTopa COCTOMT U3 BEPTUKAIb-
HBIX CTOEK, NMPUKpErJIeHHBIX OojTaMy K CTeH-
e 3aJHero MocTa TPAaKTopa, M MeTaJlOKOH-

JIMYECKOro TPUBOJA; CTPYKIMM, HeoOXOAuMO# A yKPeryeHns
e i A S A s B T am A S A S A e St e PUPN - . . "
7 .~ 2460 ——]
] = Cme 2100
oo™ R
© pny/ g
3 2= || \ ]
N == :
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SHOVEL-WHEEL EXCAVATOR
Type P-4

APPLICATION

The Shovel-Wheel Excavator is designed for
digging trenches in all kinds of soil categories,
.except rocks and frozen ground, for placing
main gas and oil pipe lines.

Maximum trench dimensions: depth 1.8 m,
width 0.9 m.

BRIEF DESCRIPTION OF DESIGN

The Shovel-Wheel Excavator (Fig. 1) com-
prises three main units:

1. type C-80 (1) tractor which makes the
base of the Excavator;

2. suspension equipment consisting of a
frame (2), a transmission mechanism, and a
hydraulic drive;

3. working unit.

A f{eature of the dP-4 Excavator design, if
compared with type 9P-2 and 3P-3 excavators,
is the possibility of better utilization of C-80
tractor, with insignificant alterations of the
latter carried out with the purpose to reducing
the travelling speeds of the tractor down to the
working speeds of digging (from 61 to 200 m
per hr), what is attained by means of an addi-
tional gearing and adequate substitution of the
gearbox housing (with gears, shafts, bearings,
and other parts within the new gearbox left
unchanged). '

The excavator frame (2) consists of vertical
stands, fastened by means of bolts to the rear-
axle casing of the tractor, and of metal struc-
tural parts required to fasten the upper ends
of the stands. The vertical stands serve as sup-
ports and guides for the front portion of the
working unit frame.

In the upper portion of the frame is mounted
_the hoisting mechanism of the working unit front
portion, this mechanism consisting of an hydrau-
lic cylinder, two chains, and a locking device.

With the help of the chains thrown over the
sprockets, the cylinder rod draws the shoes
hinged with the front end of the working unit
frame, upwards. :

Rotation of the power take-off shaft of the
tractor is transferred to a special power take-off
gearbox (Fig. 2) mounted on the rear-axle cas-

ing of the tractor. The gearbox consists of a
cast housing (3) in which two shafts (1, 2) are
mounted on ball-bearings. On the end of shaft
(1) there is set a gear (9) which is constantly
engaged with two other gears (4, 6) loosely
seated on the second shaft (2).

Changing the direction of the working wheel
(5) rotation (s. Fig. 1) is effected by means of
jaw clutch (5—Fig. 2), which is controlled from
the shovelman’s cabin.” On the lower portion of
the power take-off gearbox housing there is
installed a type JI1®-35 oil pump (7) provided
with a switch coupling (8).

From the power take-off gearbox and over
the cardan axle rotation is transferred to the
shovel-wheel drive reducing gear. The latter, in-
stalled in the middle portion of the vertical stands
of the excavator frame, serves as a member
in transmitting rotation to the shovel-wheel.

The shovel-wheel drive reducing gear, on the
hali-axles ends is provided with chain gears
which impart rotation to the shovel-wheel.

The working unit of the Excavator (s. Fig. 1)
consists of following parts: working wheel (5)
with fourteen buckets (6); frame (7); conveyer
drive reducing gear; conveyer (4); and rear sup-
porting mechanism (8) with shield (11).

The working unit is connected with the
tractor as a semi-trailer: The front portion of
the working unit frame is moving up and down
the vertical stands of the excavator frame. The
rear portion of the frame, resting upon two
piano-type pneumatic tyre wheels (9), can
likewise be lowered and lifted with the help of
the hydraulic cylinder. .

The working wheel (shovel-wheel—5)
represents two steel discs fastened together
along the perimeter by means of buckets (6).

VSESOJUZNOQJE

OBJEDINENIJE

«MACHINOEXPORT?»
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Rotation of the shovel-wheel is effected by a
gear drive with internal engagement.

The shovel-wheel is supported and guided by
eight rollers (10) whose axles are fixed on the
working unit frame. Two front upper rollers serve
simultaneously as driving gears imparting rota-
tion to the shovel-wheel. Rotation to the driving
gears, which are keyed on the driving shaft, is
transferred from the shovel-wheel drive reducing
gear by means of a bilateral swivel-type chain
drive (3). Uniform tension of the chain drive on
both sides, and uniform loading of the shovel-
wheel driving gears, is achieved thanks to the
presence of a differential and a driving shaft
of split design.

Throwing off soil from within the inner

recess of the shovel-wheel is carried out by a
radius-type belt conveyer (4). By means of a
rack and sprocket the conveyer moves either to
the right or to the left, in transverse direction to
the Excavator running, producing thus uniform
distribution of the discharged soil along the dug
trench.

The conveyer consists of a frame, two driv-
ing and three supporting drums. The conveyer
rubber belt, 800 mm wide, serves as the working
part. The belt is driven by terminal driving
drums through a chain drive from the conveyer
drive reducing gear. The same drums secure
tensioning of the belt and control of its move-
ment.

OPERATING DIAGRAM

The operating diagram of the Excavator is
shown on Fig. 3. (Designations on the Fig. 3:

Em — sprockets, | | — gears).

The Excavator is powered from a KJIM-U6
engine (1) of the tractor.

From the engine, motion is transferred to the
caterpillars through a standard type driving
mechanism of the C-80 tractor, i.e., coupling (2),
gearbox (3), steering clutches (5), steering
transmissions (6) — to caterpillars (7). In
order to reduce the speed of movement from
travelling speeds to working ones provisions are
made for an additional reducing gear mounted
within the gearbox of the tractor.

Rotation to the shovel-wheel (17), and move-
ment to the belt conveyer, is transferred from the
engine through the central shaft of gearbox (4),
the power take-off gearbox (18), cardan shaft
(8), and the shovel-wheel drive reducing
gear (9).

From the shovel-wheel drive reducing gear,

rotation is transmitted through a bilateral chaim
drive (10) to the split type driving shaft (13)
of the shovel-wheel. The shovel-wheel is imparted
rotation from driving gears (12) in mesh with
the gear rack (11). Movement to the conveyer
is transmitted from the conveyer drive reducing
gear (14) through a chain drive (15) to two
driving drums (16).

The hydraulic diagram of the Excavator is
shown on Fig. 4. For hoisting the front end of
the working unit frame and the shovel-wheel
rear support, provisions are made for a type
JI1®-35 hydraulic pump- (4) which is rotated .
from the power take-off gearbox. Oil from oil
tank (6) is delivered through non-return valve
(3) into the slide valve distributor (2) which
has two sections. By switching-in one of the
sections of the distributor oil is directed either
into the cylinder (1) for hoisting the front end
of the working unit frame or into the cylinder
(5) of the shovel-wheel rear support.

SPECIFICATIONS

Base unit of the Excavator ... ........... tractor C-80  Size of rear supporting wheel tyre (2 pieces),
Digging depth (maximum), m ... ... ... 1.8 inches ... .. ... ... ... il 7.50X 20
Digging width, m ... .. .............. 0.9 Rear wheel load, kg .................. 2950
Efficiency, lin.m per hr (working speeds): Outside turning radius, m ,............. 5.0

first speed .............. ... ..., 61 " Pressure in hydraulic system (working unit

second speed 98 hoisting mechanism), atm ... ...... up to 60

third speed 140 Duration of full hoisting or lowering of

fourth speed 200 shovel-wheel, min approximately 5

Maximum efficiency (in hard ground), cum
per Br ... .. ... i
Travelling speeds .............. speeds of C-80 tractor

Cutting speed, m per sec .............. 1.74
Shovel-wheel speed, rpm. . ............ 10.4
Shovel-wheel diameter (measured on teeth), m 3.2
Number of buckets .................... 14
Bucket capacity, litres ... ............... 50
Category of excavated soils .. up to the IV inclusively
Shovel-wheel front suspension hoisting, m 2.1
Rear support wheel hoisting, m ... ..... 0.3
Rear support wheel lowering, m . ...... 0.3
Clearance of working unit in transport
position, m ... ... .. ... o il 03
Piano-type rear supporting wheel with
eccentricity, m ....... s 0.74

2

Length of cutting in or coming out, m approximately 0.5

Conveyer ...............ccvunn.. radius type belt
Width of conveyer belt, mm ............ 800
Conveyer belt speed, m per sec .......... 3.6
Specific ground pressure (medium), kg
Per SQ. CIM . ...uiuiiiiinnnnnnnnnnnn 0.8
Overall dimensions in transport position, mm:
length ... ...................... 8900
width (without conveyer) .......... 2460
height . ... .. . o i 3500
Weight of suspended equipment, kg ...... 3767

Weight of working unit (with conveyer), kg 3950
Total weight of Excavator (with prim-
ing), kg ..., 19870
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COMPLETE DELIVERY VOLUME

The Shovel-Wheel Excavator is delivered in 3. Spare parts (in accordance with list) ...... I set
assembled condition, ready for operation. For 4 accessories and tools supplied with C-80 type
ease in ftransporting and with the view to tractor according to list ................ 1 set
diminishing the overall width the conveyer is . o .. W | co
taken off from the Shovel-Wheel Excavator. COTT e Py
6. Instructi f i 1
The delivery volume comprises: nstructions for operation .............. copy
1. Shovel-Wheel Excavator, assembled (without 7. Technical documentation supplied with type
COMVEYET) L1t aueuseeeeneneenennanens 1 piece C-80 tractor ...........iiiiiiiiiin I set
2. Conveyer with chain and fastening parts .. 1 set 8. Packing list ......cccviineiinennnennnn 1 copy
TRANSPORTATION

The Shovel-Wheel Excavator is shipped to
the customer by rail or by water way in as-
sembled condition with conveyer taken off.

When being transported by rail the Shovel-
Wheel Excavator goes in one 20-ton railway
platform. The conveyer is fastened on the railway
platform to one side of the Excavator the spare
parts and accessories, together with the tools

being packed in boxes which are placed in the
cabin; the doors to the cabin are sealed.

The loaded Excavator is in full conformity
with the railway gabarite 1—B (Fig. 5).

It is not advisable to move the Excavator
under its own power over more than 5 kilometers’
distances. In such cases it is necessary to make
use of a trailer.

SCHAUFELRADBAGGER
P-4

BESTIMMUNG

Der Schaufelradbagger ist zum Ausheben
von Gas- und Erdolleitungsgrdben fiir alle
Grundarten, auBer Fels- und hartgefrorenen
Grund, bestimmt.

Maximale Abmessungen des Grabens: Tiefe
1,8 m, Breite 0,9 m.

KURZE KONSTRUKTIONSBESCHREIBUNG

Der Schaufelradbagger (Fig. 1) besteht aus
drei Hauptteilen:

1. dem Traktor C-80 (1), der als Grund-
gerdt des Baggers dient;

2. der Aufhingeausriistung, die aus dem
Rahmen (2), dem Ubertragungsmechanismus
und dem hydraulischen Antrieb besteht;

3. dem Arbeitsgerat.

Konstruktiv unterscheidet sich der Schaufel-
radbagger DP-4 von den Schaufelradbaggern
9P-2 und 3P-3 durch maximale Ausnutzung
des Traktors C-80. Hierbei sind einige un-
wesentliche Umgestaltungen durchgefiihrt, die
die Herabsetzung der Fahrgeschwindigkeit des
Traktors bis auf die Arbeitsgeschwindigkei-
ten des Schaufelradbaggers erzielen. (61—200
m/Std.) Dies wird mittels Hinzufiigung eines
Zahnradgetriebes und durch entsprechende Aus-
wechselung des Réiderkastengehduses erreicht
{wobei die Zahnréider, Wellen, Lager und andere
Details im neuen Riderkasten vollstindig bei-
behalten werden.)

Der Rahmen (2) des Schaufelbaggers besteht
aus vertikalen Stdndern, die mittels Bolzen an
die Wand der Hinterachse des Traktors befestigt
sind und aus einer Metallkonstruktion, die fiir

die Befestigung der oberen Stidnderenden erfor-
derlich ist. Die vertikalen Stidnder dienen als
Stiitzen und Leitstangen fiir den Rahmenvorder-
teil des Arbeitsgerites.

Im Rahmenoberteil ist der Hubmechanismus

. zum Heben des Vorderteils des Arbeitsgerites

aufgestellt. Der Hubmechanismus besteht aus
einem hydraulischen Zylinder, zwei Ketten und
einer Sperrvorrichtung.

Die Zylinderstange zieht mit Hilfe der iiber
Sternrider laufenden Ketten die Stiitzschuhe
nach oben. Die Stiitzschuhe sind gelenkig mit
dem Vorderende des Rahmens des Arbeitsgerites
verbunden.

Die Drehbewegung der Leistungsabnahme-
welle des Traktors wird an einen besonderen
Leistungsabnahmerdderkasten (Fig. 2) weiter-
geleitet. Derselbe ist an der Wand der Traktor-
hinterachse montiert. Der Rédderkasten besteht
aus einem guBeisernen Gehause (3), in welchem
zwei Wellen (1,2) auf Kugellagern montiert
sind. Am Ende der Welle (1) ist ein Zahnrad
(9) aufgesetzt, das in stindiger Verzahnung
mit zwei Zahnridern (4,6) steht. Die Zahnréder
(4,6) sitzen frei auf der zweiten Welle (2).

3

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2



Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2

Anderung der Drehrichtung des Schaufelrades

(5) (siehe Fig. 1) erfolgt mittels Klauenkupplung

(5 — Fig. 2). Die Klauenkupplung wird aus der
- Kabine des Schaufelradbaggers gesteuert. Im

unteren Teil des Gehiuses des Leistungs-

abnahmerdderkastens ist eine Olpumpe (7)
Ttype JI1®-35 mit Einschaltkupplung (8) aufge-

stellt.

Vom Leistungsabnahmeriderkasten wird die
Drehbewegung iiber die Kardanwelle auf das
Reduziergetriebe des Schaufelradantriebes {iber-
tragen. Das Reduziergetriebe ist im mittleren
- Teil der vertikalen Baggerrahmenstinder mon-
tiert und als ein Glied zur ‘Ubertragung der
1I:)rehbewegung auf das Schaufelrad zu betrach-
en.

- Das  Reduziergetriehe des Schaufelradan-
triebes ist an den Halbachsenenden mit Ket-
tenzahnridern versehen, die die Drehbewegung
auf das Schaufelrad iibertragen.

Das Arbeitsgerit des Schaufelradbaggers
(Fig. 1) besteht aus folgenden Teilen: Schaufel-
rad (5) mit vierzehn Eimern (6), Rahmen (7),
Reduziergetriebe des Forderantriehs, Férderer
(4) und Hinterstiitzmechanismus (8) mit einem
Schiitzschild (11).

Das Arbeitsgerdt ist mit dem Traktor in
Form eines Anhingers verbunden. Der Vorder-
teil des Rahmens des Arbeitsgerites bewegt sich
auf- und abwérts an den vertikalen Rahmen-
stindern des Schaufelradbaggers. Der Hinterteil
des Rahmens stiitzt sich auf zwei Rider mit
Pneumatikreifen (9) und kann ebenfalls mit
Hilfe eines hydraulischen Zylinders gesenkt oder
gehoben werden.

Das Schaufelrad (5) besteht

aus zwei

Stahlscheiben, die durch Schaufeleimer (6) auf
dem Kreisumri8 miteinander verbunden sind.

Die Drehung des Schaufelrades erfolgt mit-
tels Zahnradgetriebe mit Innenverzahnung.

Das Schaufelrad wird gestiitzt und gelenkt
durch acht Rollen (10), deren Achsen am
Rahmen des Arbeitsgerites befestigt sind. Zwei
vordere obere Rollen dienen gleichzeitig als
Triebrader. Sie {ibertragen die Drehbewegung
auf das Schaufelrad. Auf die Triebrider, die
durch Keile auf der Antriebswelle befestigt sind,
wird die Drehbewegung von dem Reduzier-
getriebe des Schaufelradantriebes mittels eines
zweiseitigen Gelenkkettengetriebes (3) iiber-
tragen. Das Differentialgetriebe und die Antriebs-
welle, die eine Schlitzkonstruktion hat, ermog-
lichen eine gleichmiBige beiderseitige Anspan-
nung des Kettengetriebes und gleichméBige
Belastung der Triebridder des Schaufelrades.

Das Baggergut wird aus den inneren Hohl-
rdumen des Schaufelrades mittels Radialband-
forderer (4) entfernt. Mit Hilfe einer Leiste
und eines Zahnrades kann man den Bandférderer
nach rechts cder nach links quer zur Fahrt-
richtung des Baggers bewegen. Dadurch wird
eine gleichméBige Ablagerung des Baggergutes
lings des ausgehobenen Grabens erzielt. .

Der Bandférderer besteht aus einem Rahmen,
zwei Antriebs- und drei Stiitztrommeln. Als
Arbeitsgerit dient ein Gummiférderband, das
800 mm breit ist und mittels Antriebsendtrom-
meln vom Reduziergetriebe des Férderbandan-
triebs iiber . ein Ketlengetriebe . in Bewegung
gesetzt wird. Mittels derselben Trommeln wird
das Férderband angespannt und sein Gang
geregelt.

KINEMATISCHES SCHEMA

Das kinematische Schema des Schaufelrad-
baggers ist auf Fig. 3 gezeigt (Bezeichnungen
auf der Fig. 3:m%8— Sternrider, T | — Zahn-
réider.)

Der Motor des Traktors Type KIM-46 (1)

beliefert den Schaufelradbagger mit der erforder-

lichen Energie.

Die Drehbewegung vom Motor auf die Raupen
wird von dem iiblichen Ubertragungsmechanis-
mus des Traktors C-80 vollzogen — Kupplung
(2), Getriebekasten (3), Bordreibungskupplung
(5), Bordgetriebe (6) zu den Raupen (7). Um
- die Transportgeschwindigkeit bis auf Arbeits-
geschwindigkeit zu vermindern ist im Getriebe-
kasten des Traktors ein zusitzliches Reduzier-
getriebe vorgesehen. .

Vom Motor wird die Drehbewegung auf das
Schaufelrad (17) und die Lingsbewegung auf
das Forderband iiber die- Zentralwelle des
Getriebekastens (4), den Leistungsabnahmerider-
kasten (18), die Kardanwelle (8) und das
Reduziergetriebe (9) des Schaufelradantriebes
iibertragen.

Vom Reduziergetriebe des Schaufelradan-

triebes wird die Drehbewegung iiber zweiseitiges

4

.Kettengetriebe (10) auf die Schlitzantriebswelle

(13) des Schaufelrades iibertragen. Die Dreh-
bewegung auf das Schaufelrad wird von Trieb-
rddern (12) iibertragen, die in Verzahnung mit
der Zahnstange (11) stehen. Die Lings-
bewegung auf das Foérderband wird vom
Reduziergetriebe des Férderantriebs (14) iiber
ein Kettengetriebe (15) zu den beiden Trieb-
trommeln (16) iibertragen.

Das hydraulische Schema des Schaufelrad-
baggers ist auf Fig. 4 gezeigt. Um das vordere
Rahmenende des Arbeitsgeriats und die Hinter-
stiitze des Schaufelrades zu heben, ist eine
hydraulische Pumpe (4) der Fabrikmarke
JII®-35 auigestellt. Auf die Pumpe wird die
Drehbewegung vom Leistungsabnahmeriderka-
sten ibertragen. Das Ol wird aus dem Behilter
(6) iiber das Riickschlagventil (3) in den aus
zwei Sektionen bestehenden Verteilungsschieber
(2) geleitet. Durch Einschalten - einer der
Verteilungsschiebersektionen wird das Ol  ent-
weder in den Zylinder (1) geleitet, der das Heben
des vorderen Rahmenendes des Schaufelradbag-
gers bewirkt, oder aber in den Zylinder (5) der
Hinterstiitze des Schaufelrades.
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TECHNISCHE DATEN

Grundgerdt des Schaufelradbaggers

Baggertiefe (maximale), m .............. 1,8
Baggerbreite, m . .............. ... ... 0
Leistungsfihigkeit, 1fd.m/Std.  (Arbeits-
geschwindigkeit) :
LGang .............c.cccue. 61
ILGang ... .......ovvinnnn.... 98
II. Gang ... .................. 140
IV.Gang ...................... 200
Maximale Leistungsfihigkeit (in Festgrund
gerechnet), m3/Std. . ... ............ 320

Geschwindigkeiten des

Fahrtgeschwindigkeiten
Traktors C-80

Schnittgeschwindigkeit, m/Sek. .., . ...... 1,74
Umdrehungen des Schaufelrades in der

Minute ... .o i i 10,4
Schaufelraddurchmesser (an den Zéhnen

Gemessen), M ..........oeveneennenn. 3.2
Eimerzahl ... ... ... ... ... ... ... 14
Eimerinhalt, Liter. .................... 50
Der  Schaufelradbagger kann folgende

Grundarten abbauen’ bis IV einschlieBlich

Hubhéhe der vorderen Aufhdngung des

Schaufelrades, m .................. 2,1
Hubhohe des hinteren Stiitzrades, m ... ... 0,3
Senken des hinteren Stiitzrades, m 0,3

Spielraum des Arbeitsgerdtes in Transport-

stellung, m ........................ 03 -
Das hintere Stiitzrad mit Exzentrizitdt, m 0,74
ReifenmaBe des hinteren Stiitzrades (2 Stiick),

Zoll e 7,50X20
Belastung des Hinterrades, kg .......... 2250
AuBenkurvenradius, m ,............... 5,0
Druck im hydraulischen System (Hub-

mechanismus des Arbeitsgeradtes), atm .., bis zu 60
Zeitaufwand zum vollen Heben und Senken

des Schaufelrades, Min. .. .......... ca. b

Linge der Vertiefung oder des Auslaufs, m ca. 0,5

Forderer . .......oviiiiinunnnn. Radialbandforderer
Breite des Forderbandes, mm ........... . 800
Forderbandgeschwindigkeit, m/sek. .. .. .. 3,6
Spezifischer Druck auf den Boden (im
Durchschnitt), kgfemz ... ... ....... 0,8
AuBenmaBe in Transportstellung, mm:
LAnge ...t 8900
Breite (ohne Bandforderer) ........ 2460
Hohe ... ... . ....... ... ... 3500
Gewicht der Aufhingeausriistung, kg ...... 3767
Gewicht des Arbeitsgerdtes (einschlieBlich
Bandférderer), kg .................. 3950

Gesamtgewicht des Schaufelradbaggers (ein-

KOMPLETTER LIEFERUMFANG

Der Schaufelradbagger wird in montiertem
Zustand und betriebsfahig geliefert. Zwecks
bequemer Beférderung sowie auch zwecks Ver-
minderung der Gesamtbreite des Schaufelradbag-

schlieBlich Brennstoff), kg ............ 19870
2. der Bandférderer mit Kette und Befesti-

gungsdetails ... .................. 1 Satz
3. Ersatzteile (entsprechend der Liste) 1 Satz

4. Zubehér und Werkzeuge, die dem Traktor

gers wircti) der Bandférderer vom Schaufelrad- C-80 laut Liste beigegeben werden . . . ... 1 Satz
agger abgenommen. 5. Werkzeugnis ... ................... 1 Exemplar
Zur kompletten Lieferung gehéren: 6. Betriebsanweisung ................... I Exemplar
7. Technische Dokumentation, die dem Trak-
1. der Schaufelradbagger, in montiertem Zu- tor C-80 beigegeben wird ............ 1 Satz
stand (ohne Bandforderer) ........... 1 Stiick 8. Verpackungsliste ................... 1 Exemplar
BEFORDERUNG

Der Schaufelradbagger wird dem Besteller
per Eisenbahn oder per Schiff in montiertem
Zustand mit abgenommenem Bandférderer
zugestelit.

Bei Beférderung per Eisenbahn wird der
Schaufelradbagger auf einem Eisenbahnflach-
wagen mit einer Tragfihigkeit von 20 t unter-
gebracht. Der Bandforderer wird auf dem
Flachwagen seitlich des Schaufelradbaggers
befestigt, Ersatzteile und Zubehdér mit Werk-
zeug werden in Kisten verpackt und in der

Kabine aufgestellt. Die Kabinentiiren werden
versiegelt.

Der verladene Schaufelradbagger ist dem -
Eisenbahn-Durchfahrtsprofil 1 — B angepaBt.
(Fig. 5)

Es ist nicht zu empfehlen, Selbstbeférderung
des Schaufelradbaggers bei Entfernungen von
mehr als 5 km vorzunehmen. Zur Beférderung
des Schaufelradbaggers auf Entfernungen von
mehr als 5 km ist eine Zugkraftmaschine .
erforderlich.

L’EXCAVATEUR A ROTOR

P-4
> . DESTINATION
Dexcavateur a rotor est destiné a creuser Section maximum de la tranchée: pro-
des tranchées pour des pipelines & gaz ou a fondeur — 1,8, largeur — 0,9 m.
pétrole en terrains de toutes catégories, sauf les
terrains rocheux et congelés.
5
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DESCRIPTION SOMMAIRE

L’excavateur & rotor (Fig. 1) comprend trois
piéces essentielles:

1. un tracteur C-80 (1), qui est la base de

I’excavateur;

2. léquipement porté, qui comprend de chés-
sis (2), le mécanisme de transmission et
une commande hydraulique;

3. la piéce travailleuse.

La particularité de la construction de I'ex-
cavateur 3P-4 est, par rapport aux ex-
cavateur OP-2 et IP-3, l'utilisation maximum du
tracteur C-80, avec des modifications peu con-
sidérables, apportées en vue de réduire la vitesse
de transport a la vitesse de creusage (de 61 a
200 m/h) ce qui a été réalisé par une transmis-
sion par engrenage supplémentaire et par une
substitution correspondante du carter de la boite
de changement des vitesses (pignons, arbres,
paliers et autres piéces restent inchangés).

Le chéssis (2) comprend des supports
verticaux, boulonnés -a la paroi du pont arriére
du tracteur et une construction meétallique,
indispensable pour fixer le sommet des supports.
Les supports verticaux soutiennent et orientent
la partie antérieure du chéssis de la piéce
fravailleuse.

Le mécanisme de relévement de la partie
antérieure de la piéce de travail comporte un
cylindre hydraulique, deux chalnes et un méca-
nisme de stoppage.

A T’aide des chafnes jetées a travers les noix,
la tige glissiére du cylindre reléve les freins a
sabots, articulés avec la partie antérieure du
chéssis de la piéce de travail.

La rotation de P’arbre de prise de puissance
se transmet a4 une boite spéciale (Fig. 2),
montée au pont arriere du tracteur. La boite
comprend le carter (3) en fonte a lintérieur
duquel sont montés deux arbres (1 et 2) sur
des paliers a billes. A I’extrémité de I’arbre (1)
est fixé le pignon (9), qui se trouve en en-
grenage constant avec deux pignons (4 et 6),
qui tournent librement sur l’arbre 2.

Le changement de la direction de la rotation
de la roue de travail (5 — voir Fig. 1) s’effectue
au moyen du manchon a came (5) (voir Fig. 2).
La commande du manchon se fait a partir de
la cabine du conducteur. La pompe a huile (7)
a4 manchon d’embrayage type JI1®-35 est instal-
1ée sur la partie inférieure du carter de la boite
de prise de puissance.

La rotation se transmet par I’arbre a cardan
de la boite de prise de puissance au réducteur
de la commande du rotor, fixé dans la partie

moyenne des supports verticaux du chéssis de
I’excavateur et sert pour la transmission de la
rotation a la roue de travail.

Le réducteur de la commande du rotor pos-
seéde au bout des demi-axes des noix en chaines,
transmettant la rotation au rotor.

La piéce travailleuse de I’excavateur (voir
Fig. 1) comprend les parties suivantes: la roue
de travail (5) avec quatorze godets (6), le
chassis (7), le réducteur de la commande du
transporteur, le transporteur (4) et le mécanisme
de support arriere (8) avec I’écran (11).

La piéce travailleuse est jointe au tracteur
par semi-remorque. La partie antérieure du
chéssis de la piéce travailleuse reléve et abaisse
les supports verticaux du chissis de I'excavateur.
La partie arriére du chéissis est supportée par
deux roues a pneumatiques (9). Elle se reléve
et s’abaisse également a I'aide d'un cylindre
hydraulique.

La roue de travail (rotor 5) comporte deux
disques d’acier, fixés l'un a Pautre sur leur
périmétre par les godets (6).

La rotation du rotor se fait par une transmis-
sion a engrenage intérieure.

Le rotor est supporté par huit rouleaux de
guidage (10) dont les axes sont fixés au chassis
de la piéce travailleuse.

Les deux rouleaux supérieurs sont en méme
temps des pignons de guidage transmettant la
rotation au rotor. La rotation du réducteur de la
commande du rotor se transmet aux pignons
de guidage montés sur des languettes a ["arbre
de commande par engrenage bilatéral par chaine
a charniéres (3). La tension uniforme de 1’en-
grenage a chaine de deux c6tés et le chargement

‘régulier des pignons de guidage du rotor sont

obtenus grace au différentiel et a l’arbre de
commande sectionné.

Le rejet de la terre de la cavité intérieure
du rotor s’effectue par transporteur sur bande (4).
A Paide d’une tringle et d’une noix, le transpor-
teur se déplace a droite ou a gauche dans la
direction perpendiculaire a la marche de P’ex-
cavateur, assurant ainsi la distribution uniforme
le long de la cavité de la terre rejetée. ’

Le transporteur comprend un chéssis, deux
tambours de guidage et trois tambours de sup-
port. La piéce de travail est une bande en
caoutchouc de 800 mm de largeur, mise en
marche par les tambours de guidage a I'aide de
l’engrenage a chaine du réducteur de la com-
mande du transporteur. Les mémes organes
tendent la bande et réglent sa marche.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

La base de Pexcavateur ................ tracteur C-80
Profondeur du creusage (maximum),m . ... 1,8
Largeur du creusage, m ................
‘Débit, m/h (vitesse de travail):

Ire vitesse

2% vitesse ... ..., 98
3e vitesse ... ...l 140
4e vitesse 200

Débit maximum (matiére solide), m3/h .. .. 320
Vitesse de déplacement .. ... vitesse du’ tracteur C-80
Vitesse de coupe, mfsec ................ 1,74
Nombre de rotations du rotor par minute |, 10,4

Diamétre du rotor (sur les dents), m .. 3,2
Nombres de godets
Capacité d'un godet, litres
Catégories des terrains a creuser
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Relévement de la partie suspendue du rotor

(avant), m ... ... oeiiieeea, 2,1
Relévement de la roue de support (ar-

TIEre), M ........vvivinnnenrinrens 0,3
Abaissement de la roue de support (arriére), m 0,3
Jeu de la piéce de travail en position de

transport, M ...........0e.iieii.n. 0,3
Roue de support arriére, avec excentricité, m 0,74
Dimensions des pneus de la roue de sup-

port arriére (2 piéces), pouces ........ 7,50X20
Chargement sur la roue d’arriére, kg .... 2250
Rayon extérieur du virement, m ........ 5,0
Pression sur le systtme hydraulique

(mécanisme de relévement de la piece

de travail), atm .............. ... ... jusqu'a 60

Durée du relévement total ou de [I'abais-
sement du rotor, min

Longueur de la mise en profondeur ou de

la sortie,m .. .........0iieel 0,5
Transporteur . ............. ... ... bande a rayons
Largeur de la bande du transporteur, mm ., 800
Vitesse de la marche de la bande du

transporteur, mfsec ......... ... ..., 3.6
Pression spécifique sur le sol (moyenne),

kglemz ... 0,8
Dimensions en position de transport, mm:

longueur . .......eeeiveennneenn. 8900

largeur (sans transporteur) ........ 2460

hauteur .. ... ool 3500
Poids de 'équipement porté, kg .......... 3767
Poids de la piéce de travail (avec le

transporteur), kg ....... ... ...l 3950
Poids total de l’excavateur avec le carbu-

rant, kg Lo 19870

LOT DE LIVRAISON

L’excavateur a rotor est livré prét a fonction-
ner. Pour la commodité du transport et pour

réduire les dimensions le transporteur est
démonté.
L’équipement total comprend:
1. L’excavateur monté (sans transporteur) .. 1 p.
2. Le transporteur avec chiines et pidces de
fixation .. .........ccoiiiiiiiiiii, 1 jeu

3. Piéces de réchange (conformément a la

liste) L.iveiiii i 1 jeu
4. Accessoires au tracteur C-80, selon la liste 1 jeu
B. Passeport ..........ciiiiiiiiiiiiiaann I ex.
6. Instruction pour V'exploitation ,......... [ ex.
7. Documentation technique, annexée au

tracteur C-80 ........oiiiiiiiiiiann, 1 jeu
8. Liste d’emballage .................... 1 ex.

SCHEMA CINEMATIQUE

Le schéma cinématique est montré sur la
fig. 3. Désignations conventionelles sur la
fig. 3:mmmm— les noix aux chafnes;[_[ — les
pignons de. guidage. .

La source de la puissance de l’excavateur
est un moteur de tracteur KIM-46 (1).

Le mouvement du moteur se transmet aux
chenilles par le mécanisme de transmission du
tracteur C-80: le manchon d’engrenage (2), la
boite de vitesses (3), les embrayages latéraux
(5), la transmission latérale (6) vers les chenil-
les (7). Pour réduire la vitesse de déplacement
A la vitesse de travail une transmission réduc-
trice supplémentaire est introduite.

Le moteur transmet la rotation au rotor (17),
et 4 'aide de P’arbre central de la boite de vites-
ses (4), la boite de prise de puissance (18),
larbre a cardan, le réducteur (9) de la com-
mande du rotor, met en marche le transporteur
sur bande.

Du réducteur de la commande du rotor,

la rotation se transmet a I’arbre de commande

sectionné (13) du rotor par la transmission

bilatérale a chaines. Le rotor regoit la rotation
des pignons de guidage (12) engrenés a la
crémaillére (11). La bande du transporteur est
mise en marche par le réducteur de la commande
du transporteur (14) a l’aide de la transmission
A chaine (15) aux deux tambours de guidage (16).

La figure (4) nous montre le schéma
hydraulique de I’excavateur. Une pompe hydrau-
lique (4), type JI1®-35, reléve Iextrémité
antérieure du chéssis de la piéce de travail et
du support arriére du rotor; elle recoit la
rotation de la boite de prise de puissance. L’huile
du réservoir (6) passe dans le tiroir de distribu-
tion (2), a deux sections. Le fonctionnement de
'une des Sections du tiroir de distribution fait
passer Phuile dans le cylindre (1) de levage de
lextrémité antérieure du chissis de la piéce de
travail ou dans le cylindre (5) du support ar-
riére du rotor. -

TRANSPORT

L’excavateur peut étre transporté par chemin
de fer ou par voies fluviales, le transporteur
démonté.

Pendant le transport par chemin de fer,
I’excavateur est placé sur un wagon plat de 20 t.
Le transporteur est fixé au wagon a coté de
l’excavateur. Les piéces de rechange et les ac-

cessoires sont emballés dans une caisse et placés
dans la cabine. Les portes de la cabine sont
plombées.

Le déplacement de Dexcavateur par ses
propres moyens n'est pas recommandé pour une
distance supérieure a2 5 km. Dans ce cas il
faudrait utiliser un trailer.
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PLEASE ADDRESS ALL ENQUIRIES
IN CONNECTION
WITH PURCHASING EQUIPMENT TO:

VIO “MACHINOEXPORT”
Smolenskaya-Sennaya Pl.,” 32/34

MOSCOW, G-200
CABLE ADDRESS:

~————  MACHINOEXPORT Moscow

SAMTLICHE AUSKUNFTE
UBER LIEFERUNG
VON BETRIEBSAUSRUSTUNG UND MASCHINEN
ERTEILT

VIO ,MASCHINOEXPORT“

MOSKAU, G-200
Smolenskaja-Sennaja Pl., 32/34

TELEGRAMMADRESSE :

Moskau MASCHINOEXPORT

POUR TOUS RENSEIGNEMENTS

~ RELATIFS A
L’ACHAT D’OUTILLAGE
PRIERE DE S’ADRESSER

AVIO ( MACHINOEXPORT>

MOSCOU, G-200
1 pl. Smolenskaia-Sennaia, 32/34
ADRESSE TELEGRAPHIQUE :

Moscou MACHINOEXPORT ——

Bhewroprusaar. 3akas N 014502954
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BEDXHMX KOHI[OB CTOeK. BepTMKaibHBIE CTOI-
K ABJIAIOTCA OITOPaMM ¥ HAMNPABJIAIOMIMA IS
repefHelt 4acTM pambl paboyero opraHa.

B BepxHeit yacTu paMbl CMOHTMpOBaH Mexa-
HM3M [TOZ'beMa IepefHeit yacTu pabouero opra-
Ha, COCTOALLMII U3 TMAPABJIMYECKOrO LJIMHAPA,
IBYX LeIeil M CTOMOPHOIO YCTPOICTBA.

LlTox IMIMHApPa NpM IOMOLM ILeITeif, mepe-
KMHYTBIX 4epes 3Be3LOYKM, TAHET BBEPX Oali-
MaKy, IWAPHUPHO CBA3AHHBIE C IIEPELHUM KOH-
UOM pambl pabouero oprasa.

Bpailenne sana or6opa MOLUHOCTM TpaxTOpa
riepeflaeTcA Ha CIELMANBHYIO KOpPo6KRYy orfopa
MoLHOCTH  (bur. 2), CMOHTHMPOBAHHYIO Ha
CreHKe 3aJHero Mocrta Tpakropa. Kopobka co-
CTOMT M3 JIMTOTO KOpIiyca 3, B KOTOPOM Ha Ila-

bur. 2.

PMKOBBIX TNOZAIIMITHMKAX CMOHTMPOBAHEI MBa
Basa (1, 2). Ha ronue Basa 1 ycTaHoBJeHa Ire-
cTepHA 9, HAXOAAIIAACA B ITOCTOSHHOM 3aller-
JeHMM ¢ AByMA InecTepHAMM (4, 6), cBO6OmHO
CUIAALLMMM Ha BTOPOM BaJly 2.

Vsmenenme wHanpaBieHus BpauleHusa pabo-
4ero koJieca 5 (cM. cur. 1) IpoM3BOUTCA KyJiad-
KoBOi Mmydroit 5 (cm. dwur. 2). Yopasienue
MydTOl OCylllecTBIAETCA M3 KaGMHbI 9KCK3Ba-
Topumka. Ha mvskHedt gacTy kopryca Kopobxu
orbopa MOIIHOCTM yCTaHOBJIEH MAaciAHBIA Ha-
coc 7.mapkn JI1P-35 ¢ mydroit BKIIOYeHUS 8.

Ot xopobku orGopa’ MomIHOCTM uepes Kap-
AGHHBIM BaJl BpallleHMe NepefaeTcs Ha PeayK-
TOp IIPMBOAA POTOP&, KOTOPBIM YCTAaHOBJIEH B
CPeAHE} 4acTH BEePTMKANBHBIX CTOEK paMbI
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Qur. 4.

SKCKABaTOpPa M CJIYMKUT 3JIEMEHTOM [epefauu
BpauleHusa pabouemy KoJecy.

Pepyxrop nmpuBoza poropa uMMeeT Ha KOHLAX
ToJiyoceit LlemHBIe - 3BE3JI0YKM, Ilepefarolme
BpallleHue Ha POTOp.

Pa6ounit opran skckasaropa (cm. ¢wmr. 1) co-
CTOUT U3 CJEeRYIOLUMX dHacreil: pabouero xose-
ca 5 C 4eTHIPHAALATBIO KOBLIaMu 6, pamsl 7,
PeayKTOpa IIPMBOZA TpaHCIoOpTepa, TPaHCIIOP-
Tepa 4 1 3agHero onopuoro MexaHusMa 8 ¢ mmT-
rxom 11.

. Cesasp pabouero oprana ¢ TPaKTOPOM BBIIOJ -

HeHa B Buje noaynpuiena. Ilepeguss d4acTs
pambl pabodero opraHa IrepefBUTaeTcs BBEPX U
BHM3 110 BEPTUKAJIBHBEIM CTOMKAaM PaMbl 3KCKa-
BaTOpPa, 3aJHAS YacTh PaMbl ONMMPAETCH HA IBa
[THEBMaTUYECKMX KoJieca 9 PpOSANBHOTO TUITA U

TaKMe OIYyCKaeTCA WM IIPUNOXHMMAETCS IIpPH .

fIOMOLLYA TMAPABJMYECKOT0 IMJIMHLDA.

PaBouee xoseco (porop 5) mpexicTaBidAeT CO-
6oif nBa CTANBHBIX AMCKA, CKPEIUIEHHBIX MeXX-
Ay coboit 1o nepmMeTpy Kosluamyu 6.

Bpamenne poropa ocyuiecrsisiercss 3y6ua-
TOJ nepefadeil ¢ BHYTPEHHMM 3allellJIEHUEM.

Porop moppepsxmuBaeTcss U HaNpaBJAETCA BO-

ceMblo poJiikamMM 10, ocM KOTOPBIX B3akpernJie-

ULl Ha pame pabodero oprana. [[Ba mnepemHux
BEPXHUX DOJIMKA - ABJIAIOTCA OLHOBPEMEHHO M
BEeYUIMMM IIIECTEPHSAMM, IEPeNAIonMMyU Bpa-
(rleHne poropy. Bpalllenne K BeAyIMM IecTep-
HAM, CHUIALIMM Ha IIIIOHKAX HA IIPUBOJIHOM
paje, TepefaeTcss OT DeNyKTOpa IIPUBOAA pO-
TOpa [BYCTOPOHHE! IIapHUPHOI IEITHO} mepe-
nadeit 3. PaBHOMepHOe HaTAMKeHMe IIEITHOI Te-
penauy Ha obeMx CTOPOHAX M PaBHOMEpPHAs Ha-
rpysKa Ha BeZAyllMe LIECTEPHM POTOpA IOCTH-
raroTca Hmnarogaps Hamnumio audpdepeHumana u
IPMBOSHOIO BaJjla Pas3pe3HOil KOHCTPYKIMM.

Bribpoc 3emMs M3 BHYTpPEHHEH IIOJIOCTH PO-
TOpa IIPOM3BOJUTCA JIEHTOYHBIM PAJUYCHBIM
Tpa”cnoprepoMm 4. IIpu momomm peitkm n
3BE3/I0YKM TPAHCIOPTEP IepeMellaeTcad BIIPAaBO
MJIM BJIEBO B IIONEPEYHOM K XOLYy 3KCKaBaTopa
HAIIPABJIEHUM, 4YeM MOCTUraeTca paBHOMEpHOe
pacripefieieHMe BBIOPACBIRAEMOM 3eMJIM BHAOJb
OTPBIBAE€MOM TPAHIIEN.

TpaHcriopTrep COCTOMT U3 PaMbl, ZBYX Bexy-
UMX M TPpexX TOALepKMBaIOIIUX OGapabaHos.
Pabounm "opraHoM sBIAETCA TPAaHCIIOPTEPHAA

‘Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2

pesuHoBasa JseHTa mmpuHOM 800 ‘MM, KoTOpas
[IPUBOJAKUTCA B ABMIKEHUE BEAYIIMMU KOHI[EBBI-
viu. OGapabaHaMy uepes MENMHYIO mepegady oT
pPefyKTOpa IIPUBOJA TPAHCIIOPTEPa, UMM HKe
OCYLIECTBJIAIOTCA HATAMKEHMEe JIEHTH! U PEeTyJu-
pOB}{a ee xoza.

RI/IHEMATI/['IECRAH CXEMA

Kunematnyeckas cxemMa dKcKaBaTopa TTOKa-

3aHa Ha (ur. 3.

VlcTouHMKOM 2Hepruy SKCKaBaTopa fABJISAETCA
ABuratesib Tpaxktopa KJIM-46 1.

ABuaKeHne oT ABUTATENA II€PEAETCA Ha Ty-
CeHMLbl 4Yepe3 OOBIYHBIN IIepeaTOUHBIN Mexa-
tu3m TpakTopa C-80 — mydTy cueruienus 2,
KOpOOKY TepeMeHbI Iiepenad’ 3, 60p’I‘OBbIe
dpukmoner 5, GoproBhle mepemauyu 6 K ryce-
HytaMm 7. IS CHMMKEHMsT CKOPOCTell ABMMKeHUA
C TPAHCIOPTHBIX Ha paboune B KOpPOOKy repe-
MeHBI Ilepeflad TpaKTOpa BBeAeHa IOMOJHU-
TeJIbHAA CHMKAIOIIAA Tepefaja.

Bpamienne poropy 17 u pgBuiKenme JieHTe
TpaHCrIopTrepa IepefaeTcA OT ABUTATENS depes
,HeHTPANBHBIA Bal KOPOOGKK nepeza« 4, xopobry
orBopa MortHOCTM 18, KapmaHHBI Basn 8 u pe-
IYKTOp 9 IIpMBOZA POTOPA.

Or penyKTopa IoMBOJA. pOTOpA YEpes IBY-
CTOPOHHIOIO LENHYIO Nepegauyy 10 Bpauienue
IIepeZlaeTcsa Ha paspesHoil NPMBOAHONM Bas 13
poropa. Porop mosydaeT BpaieHme oT Beny-
LMX IecTepeH 12, HaXomALIMXCA B 3allere-
HyM ¢ 3yBGuaroit peiroit 11. JIBuskenue JieHTE
TpaHCIOpTepa MepeflaeTesi OT pPeAyKTOpa Mpu-
BOJa TpaHcrioprepa 14 yepes3 LEMHYO nepena-
ay 15 k gByM Benyuum Gapabanam 16.

TupapaBmmueckad cxema HKCKaBaTopa IIOKa-
3aHa Ha ¢ur. 4. A nogremMa nepegHero KoH-
11a pambl pabodero opraHa ¥ 3afZHeil OIOPBI PO-
TOpa YCTaHOBJIEH THUIAPABJAMYECKMII Hacoc 4
Mapku JI1P-35, KOTOpPBI MoOJIyyaeT BpalleHue
01 KOpobkM ordopa mormuocTH. Macmo u3 Gaxa
6 wuepes 0OpaTHLIN KJamaH 3 110aeTCA B 30JI0T-
HUKOBBIN paclipele/IMTe b 2, UMEIOUNUI ABe CeK-
uyn. BriurodeHuMeM OFHOM U3 CEKUMIT pacmpene-
JIMTENA MacJI0 HAIpPaBJIAeTCA MM B IMIMHADP 1
rozjbeMa  ITepefHETO KOHI[a paMmbel pabodero
opraHa, MJIM B LMJIMHADP 5 3afHEH OIOPBEI PoO-

-TOpA.
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TEXHHYECKASI XAPAKTEPHCTHKA

Basa 3KCKaBaTopa

Fay6una konauus (Handonbmaﬂ) M.

[llupuHa KOMAHHA, M .

TIpOHSBOAHTENBHOCTb, HOT.
pocTH paGouero xopa):

- cKkopocTh .
2-a »
3-a »
4-5 »

Hau6onbmasn npouasonmenbﬂocrs
(B TBepaoM Tene), M’fuac .
TpaHcnopTHbIe CKOPOCTH .

CKOpoCTb pe3aHusi, M/CEK .

Uncno o6opotos poTOpa B MHHYTY
Huametp poropa (nmo 3y6esam), ™M .
Hicno kosined, wir.

EnmkocTh KoBIA, a1 .
Kareropin paspa6areiBaeMbix I‘pyHTOB

{Tonvem nepenHefi MOABECKH POTOpA, M ..
[Tonbem 3apHero omopHOro kKojeca, M
OnyckaHHe 3ajiHero OMOPHOro KoJieca, M .
KnupeHnc pa6ouero opraHa B TpaHCNopT-
1IOM TOJIOXKEHHH, M
3annee onopHoe KoJseco pos!.anoro THRA
C 3KCHEHTDHCHTETOM, M . .o
PasMepnl LIHHBI 3a[HEr0 OMOPHOrO KoJjeca
(2 wr.) .
Harpyska ua 3ajamee KOJIECO, Kr .
Brewnuit panuyc passopora, M .
IaBnenne B ruapassauueckoft cicreme (Me-
XaHH3M noabema pabouero oprasa), ar
BpeMs nosHOro nogbema WAHM ONYCKaHUs
poTopa, MHH .
Jauna nytu 3amy6nemm HJKH BLIXOAA, M
Tpancnoprep .

lLlupuHa neHTH TpaHCOpTEpa, MM
CkopocTh  NBHIKEHHS JIEHTHl TpaHChop-
Tepa, M/cex .
YuenbHoe papicuue Ha
Hee), Kr/cm?
TCaGapurthHbie pasmepsl B 'rpaucnopmom
MOJIOKEHHH, MM:

rpyH'r (cpen-

M/qac (exo-

. Tpaktop C-80

1,8
09

61
98
140
200

320
CKOPOCTH
Tpakropa C-80
1,74
10,4
32
14
50
no 1V BkJio0-
YUTEABHO
2,1
0,3
0,3

0.3

0,74

7,50>20" -

2250
5,0

no 60

~ 5
~ 05

JICHTOYHBIA, pa-

RUYCHBIf
800

3,6 .

08

nJaMHa . . . . .. 8900

wupuHa (6es 'rpaucnoprepa) .o 2460

BhIiCOTA . . . e e 3500

Bec nasecHoro oGopynosaHuﬂ K. . . . 3767
Bec paGouero opraHa (¢ TpaHcmopre-

poM), KT . . « « . . . . . . . 3950
lMoanbiit Bec sSKckasatopa (¢ 3ampas-

KOH), KT . . . « « « « « o o « . 19870

KOMIIIEKTHOCTDb IIOCTABKH

PoropHbiii 5KCKaBATOp IIOCTABJIAETCA B CO-
OpanHOM BuAe Ha xoxy. Mlnsa ymobGerBa TpaHc-
TOPTUPOBKM U € LIEJBIO YMEHBIIIeHUs rabapur-
HOTO pasMepa I10 LMPUHE C POTOPHOTO YKCKaBa-

TOpa CHUMAETCA TPaHCIIOPTEp.
B KOMNJIeKT mOCTaBKH BXOAAT:

|. PortopHbl#t 3KCKaBaTop B COGpPaHHOM BHAE

(6es TpaHcmoprepa) . . . . . .. . . 1 wr.
2. Tpancnoptep ¢ uenbio H eTadsMH

KpenJeHus I komma.
3. 3anacHele yactu (comacno Beuomocru) | »

4. TIpuHan/MeXHOCTH M HHCTPYMEHT, MpHJa-
raemele k Tpaktopy C-80 mo BemomoctH

Uena6uHCKOrO TpakTopHOro 3amoma . . | »
5. IMacmopr . . . . A | 3K3.
6 Mucrpykuus no axcnnyaTauuu R 1 3K3.
7 TexHHuecKas AOKYMEHTaUHA, npmaraemaﬂ
K Tpaktopy C-80 . e 1 komu.
8. ¥YnakosouHas BejOMOCTH . . . . I 2k3.
TPAHCHOPTMPOBAHME
PoropHblit 5KCKaBaTOp TPaHCIOPTUDPYETCA

2aKa3yMKy II0 JKeJIe3HOil AOpore MM BOSHBIM
IyTeM B cOOpaHHOM BMJie CO CHATHIM TPaHCHIOp-
TEPOM.

IIpy TpaHCIOPTMPOBAHMM TIO JKEJIE3HOI HOpo-
re POTOPHBIH SKCKABATOP IOMeLllaeTcda Ha OXHOM
20-ToHHOI myardopme. TpaHCIIOPTEp KpEenUTCA
Ha mnargopMe cGOKYy SKCKABaTOpa, B3allacHbIe
YacTM U TPUHAAJIEKHOCTM C MHCTPYMEHTOM
YIIaKOBBEIBAIOTCA B AINMKE M YCTAaHABIMBAIOTCHA
B KabuHe; NBepKyu KaGMHBI ILIOMOMPYIOTCS.

ITorpyskeHHBIT SKCKAaBaTOpP BIMCHIBAETCA B
SKeJIe3HOJIOPOoXKHEIT rabapur 1-B (dur. 5).

He pexomeHayercst TpPaHCIIOPTUPOBATH PKCKa-
BRaTOp COBCTBEHHBIM XOAOM HA paccToAHMe 6o-
gee 5 kM. IIpu TpaucnioprupoBanun Gosee uem
Ha 5 KM Heo6XOaMMO IOJIB30BaThCSH TPERIEPOM.

7-5'\/_.__\
-/
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BCECOIO3HOE OBbEAMHEHMUE
" MAWLIMHODKCNOPT*

3KCNOPTUPYET:

NOABEMHO-TPAHCNOPTHOE U
CTPOUTEJIbLHOE OBOPYAOBAHUE

KPAHDbI
noAbéMHukm
SKCKABATOPbI -

DJIEBATOPbI
TPAHCMOPTEPbI
KOHBEMEPDI
3CKANATOPbI
NEBEAKU
DNEKTPOKAPDI
ABTOMOTPY3UYHKH
AOMKPATDI
DNEKTPOTANIU
BJIOKM
TANUN
KOTIPbI
BETOHOMELLAJIKH

PACTBOPOMELUANIKY -

BUBPATOPDI

OTAEJIOUHbIE MALLIMHbI

VSESOJUZNOIJE OBJEDINENUE
“MACHINOEXPORT"

export:

HOISTING, TRANSPORT
AND CONSTRUCTION EQUIPMENT

CRANES
HOISTS
EXCAVATORS
ELEVATORS
CONVEYERS
BELT CONVEYERS
ESCALATORS
WINCHES
ELECTROCARS
AUTO-LOADERS
JACKS
ELECTRIC HOISTS
BLOCKS
TACKLE GEAR

- PILE-DRIVERS
CONCRETE MIXERS
CEMENT MORTAR MIXERS
VIBRATORS
INTERIOR TRIMMING

MACHINES

— - Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2




Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA{RDP80T00246AO48700270001-2 '_

Dkckasatop moaean I-153
C TMAPAaBJIMUECKUM NMPUBOAOM
Ha KOJIeCHOM Tpakrtope

DKcKaBaTop Mogesu D-153 ¢ IMAPABINIECKIM
IIPMBOZIOM, CMOHTMPOBAHHbI Ha KOJECHOM TpaK-
Tope ,,Benapycs” MT3-2, ocHalleH yHUPUIMI-
poBaHHBIM pabounm obopynRoBaHKeM: obpaTHOI
JIONaTo, NMPAMOM JIONATOM M KPaHOM, a TaKxKe
OyJIbI03€PHBIM OTBAJIOM, ITOZIBEILIIEHHBIM K IIepe/i-
Helt YaCT! paMbl TPAKTOPA.

2

Model 3153

excavator with hydraulic drive
mounted on a wheeled tractor

The Model 3-153 Excavator with hydraulic
drive, mounted on .the wheeled tractor type
“Byelaruss’” MT3-2, is equipped with standard
working - implements: back shovel, straight
shovel and crane equipment as well as with a
bulldozer blade mounted on the front part of the
tractor frame. : ‘

.

R
|
!
i

' Puc. 1.. Dkcxasatop moaenn D-153 obpatHoli nonatoit sarpyxaer asToMalunHy

- Fig. 1. The Model 3-153 Excavator loads an autotruck by means of back shovel

OkckaBaTop Mofemu O-153 mnpepHasHaueH
Ui IPOM3BOACTBA MEJIKMX 3€MJIAHBIX pabor B
JIETKUX, CPEeJHMX U TAXKeNbIX rpyHrax (ot I go

IV xareropmu) npeumyIieCTBEHHO B TOPOACKOM

¥ CEJIbCKOM CTPOMTEJILCTBAX, & TaK¥Ke B CEJb-
CKOM XO3fAJCTBE.

O6JiamaAa XOpolIeil MaHeBPEHHOCTBIO, BBICO-
KOif IPOXOAMMOCTBIO ¥ CKOPOCTBIO IEepe/iBMKe-
HKA, IKckaBaTop I-153 1esecoobpa3Ho MCIIONb-
30BaTh IPM BBINTOJHEHUM HeBosbLIMX 06BEMOB
3eMJAHBIX PaboT Ha TepPUTOPMAIBLHO-Pasbpo-
caHHBIX 0OBEKTaX. '

B ropofcKux yCJOBMAX 9KCKABATOP MOAENM
D-153 npumeHsAeTcs AJA PBIThA TPaAHILENH IOZ
ra3onpoBOJAHbBIE CETH, IO YKIAAKY BOLOIPOBOJ-
HbIX TPYO, A PBITbA IIPAMOYTOJBHBIX AM IOX
MOCajfiKy MHOTOJIETHUX JePeBbLEB,, YCTaHOBKY

MayT, KOJIOHH, Ha IIOrpy3Ke CTPOMTEJBHOIO My-

copa ¥ Ha pAje Apyrux pabor.

B ceJIbCKOM XO3AMCTBE 9SKCKaBaTOP MOKET
OBITh MCIIOJIb30BaH [JIA PBITbA MEJIKMX OPOCH-
TeJbHBIX KAHAJIOB, HA TJIAHMPOBOYHBIX paborax

The Model 3-153 Excavator is designed for
carrying out small-volume earth work: in soft,
medium and heavy soils (from I to IV catego-
ries), mainly on municipal and rural construc-
tion sites, as well as for agricultural aims.

Due to its high manoeuvrability, good pas-'
sability and high travelling speed: the Model
D-153 Excavator can be used to advantage
wherever small volumes of earth work are to be

- carried out at sites spaced at great distances

from each other.

In cities the Model 3-153 Excavator is used
for digging trenches for gas mains, for laying
water lines, for digging pits of rectangular sec-
tion for planting perennial trees, installing masts
and columns, in loading refuse and for other
kinds of similar jobs. ‘

For agricultural aims the Excavator can be
utilized for digging shallow irrigation canals,
grading ‘of sites, building hotbeds:and siloes,
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"HBIX paborax npu Mom‘axe MeJKuX’ c'rpowrenb—

- ueB I.HTOKOB rr/mpou;mmrmpOB oy

o 6pemm u I/I3BeCTM eMKOCTB}O 0 2 M3;

»_,Ao21M»_,, ‘, N

:TEXHVI'—IECKaH HpOI/IBBOlU/ITeJleOCTb B rpyn’rax . -

"ero yCTaHaBJIMBaIOT KpaHOByIO nonBecxy

. npm 3achInKe 'rpam.uem c60pe Mycopa VL CHEr.

.MexaHM3aunn I'IOI‘pyBO‘-IHbIX pa60T B cem;cxorvr
‘xosﬁmcree ‘ : e E ]

\Topa ABJAETCA NPUMeHeHne rnnpoanBona ‘Bee:

" CTaNbHEIE KaHATHI, 3y6anme nepeaa‘m *BaJIBL, :

3aMu,’ a TaK}Ke CTIOKHBIE, MexaHI/IBMI:I praB-
‘Jrer{m{ T,

2 .

' EMKOCTb Koama rrpﬂmon u oGpaTHon .nona'rbr M-”’ 0 15
i oGpaTaom nonaron,\ma/wat
. lIBMraTeer R

.y 7 HoMMHAnBHOE umeso. oGopo'ros, ou/mun
: Tmrr npmaozra R
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"npn CTpOI/ITeJIbCTBe HapHI/IKOB, cmxocnmx HM dlggrng p1ts and ﬁtted wrth crane equ1pment it

1tems

HbIX BJ'IEMEHTOB LT o e,_

pa60'r ,npaMaﬂ Jrorra'ra 'MOXKeT - ObITb Ha A MeCTe' - thessite into the. back shovel by turning the

ToM KoBIIIa Ha 180° ¢ HepeCTaHOBKOI/I ,T.[ByX naib-. rod pins on’ the hydraullc Cyllnders

"When' convertmg to operatron Wrth crane

,I[Jm rrepexona 'K pa60Te ¢, KpaHOBbIM o6opy—

IIOBaHI/IeM KOBII CHMMAKOT ¢ PYKOATH M BaaMeH : dlpper strck andis replaced ‘by the crane hanger.

: The bulldozer equrpment is used for -back

Bym:,qo3epHoe 060py,u03a}me anMeHHe'c;r o
" Tshow. B

: __On spec1a1 order for mechanrzatmn of han-
“:"dling: operatlons in agrrculture the Excavator is
. -‘supphed with".a completet,set of convertlble

1mplernents : S :

rae'rca KOMI’IJIE‘KT CMeHHOI"O OGOPyHOBaHVIH IlJIH

N . B " '

1) Buatel mrﬂ l'IOI‘py3KI/I HaBo3a .
2) KoBmI* ,u.nﬁ norpysxn Topq:)a M.m/u

eMKOCTI:}O 05.M B T

3). KOBII A norpyaxm MI/IHepaJIbeIX y,rxo-

) bucket 0. 5 cu m capacrty, for peat or gram
] loadlng,

other roots w1th a capac1ty of 0.5 Cu m.

OCO6eHHOCTb}O SKCKaBaTOPa Moz[em/r : 9 153
HBJIHQTCH BO3MO}KHOCTI: pbl'rbﬂ KOTJIOBaHOB np#A- cH 1‘53 Excavator is its, abrhty of drggmg pits ‘of
MoyI‘OJIbHOFO ceyueHns ¢ OTBECHBIMM CT(?HI{aMM rectangularﬂ_ section “with” vertical ~ walls, the
MUHUMAJIbHBIX pa3M6p0B l 5><2 M LIy C " minimum ‘area of the prt belng 1 5><2 m and up

T toZlmdeep ST

A feature of the Excavator des1gn is the use

i

KOHCprKTI/IBHOM ‘ ocoGeni-rocr'b}o " 3KCKaB ;
ABykenus ero. pabouux ‘OpraHOB OCyHlECTBJIﬂ-: ator s worklng mechanisms are effected : by
IOTCs MOCPEACTBOM: I‘I’IIlPaBJIM‘IeCKI’IX HPIJIMHZIPOB,\ .-, means.of, hydraullc cylrnders due ' to. which the
6naronapﬂ Hemy nocTuraeTcs MYHMMAbHELA ‘Bec |
SKCKaBaToOpa. ¥ MCKJIOYAIOTCH M3HAIYB3EMBbIe

..and-the’ use “of Wearmg steel ropes, ‘gearings,
_shafts, .wrnches “with “friction . couplings . and
Jreﬁemm ¢ P PUKIMOHHBIMMA Mycp'ralvm 1 TOPMO-~

elrmlnated

OCHOBHbIE TEXHM‘-IECKVIE AAHHbIE

Drppcr cap crty of stralght or back shovel cu m 0 15 .-

: Rated efﬁc1ency on- 111 category 50115
<. .during’ operation w1th stralght shovel
‘,:cum per. hr

,,durmg operatron w1th back shovel

IIT' KaTeropum .pu paﬁorax
N IIPAMO JIONATO¥’,: Ms/‘lac

THIL e i D
Ham6onbma;r MOU.IHOCTI:

< el maxrmum output hp.
1 IMApa quecxvm, RS rated speed T.p.m. .

OT ABUTATENA
) o . : TpaK'ropa
Hacoc uvmm—uxpor; pyKosr'm b2 Hacoc ummnnpoe e e Pump of. drpper stlck cylmders o e e
-CTPEJIB! U rroeopOTa KOBIIA: : . el ,.énd pump of boom _ . ST el
I 070y G B TP DR . HJIYH}KeprIM, .. -and dipper. swmgrng cylmders:
T LT e e "vmameAKﬁ"- : type.

tractor engrne

e Dependrng upon the Worklng condltrons the
B BaBI/ICI/IMOCTI/I or" ycnoel/m BbIrIOJIHﬁEMbIX .. “Excavator: straight shovel can be converted at

hlhng fof trenches and removal of refuse and\

?Drrve type ORI hydraullc from the

'l'IepeMOI-ITI/IpOBaHa B o6pa’myxo nona’ry HOBOpO- Lo d1pper~ through 180° and Teplacing two plston g

mequrprnent ‘the. dlpper is' dismounted -from ‘the ~

)bucket for loadmg potatoes, beet andv

The"dlstlnguls ng feature of -the - Model"

“of an hydrauhc drivé’. All-motions of ‘the Exca- o

..werght of.the. Excavator is considerably reduced l

: _‘ brakes, -as well as comphcated controls has got

%

PBITbA KOTJIOBAHOB, & OCHALLEHHBI KpaHOBbIM - can. be*used: fof: loadlng and; unloadrng oper- .
-,.060py,aoBaHvreM — Ha’ norpysotmo pasrpyso ; N atrons durlng the erectron of small structura]- :

i
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) CKODOCTb InepeaBrzKEeHNMA SKCKaBaTopa:
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IPOU3BOANTENLHOCTD, n//mm..- ........ 07
- pabouee naBieHue, KkefcM® . ... .. .. e 100
KOJIMUECTBO .+ v vevteannnnintninnnans 2

. Hacoc LyLTHHAPOB nosopo'ra, onoprxx ‘

6ammaKOB n 6ynbu03epa . .
TUIT «ovvveeniineen s JIOMIACTHOM,
! © . mapruJIId-12
12

Pa6oune yeuaua Ha 1iToKe rmxpaBnnqecxnx

LIMHADOB, K2 v HpﬂMOI/I oﬁpa*rm:m

xom ' Xonm

LMAJHIP CTPEIIB . oo, ... 6800 5340

| LYTMEAP PYKOSTH ... ..ntoe. .. 6000, "3180
LUMAMHAP [T0BOPOTa KOBIUA ...... 3000. 1500 .
LUMIAMHAD oropHoro 6ammMaka.. ... 3 000" —
UMIMHAP HOBOPOTA KOJOHKM ... .. 1500 —
LHITVHAD 6ym=;(03epa ......... ~..3000 1590 .

Pa6oqme CKOPOCTH, M/CGK . L .

LITOKa LMIMHAPA cTpenbr’ ...... 14,3 18,1
LITOKA LMJIMHAPA pyKoATH . ..... 16,1 30,5
LUTOKa LMJAMHApPA [0BOPOTa A
KOBILA . . .vvivrvnnnnnnns toe. 32,6 61. .

LITOKa ummmxpa OHODHOI‘O

BALLIMAKA « « o vvv v vee e 2 ot 3187

.LITOKA LUMJIMHAPA [TOBOPOTA
D10, (0] 99 (N . 1,55

CKOpPOCTh MOBOPOTA KOJIOHKWI, ;
TPAAYCOB/CEK o otiviiiinnennnnn, 30,4

4,56; 5,61; 6,44;
. . © 7,381 12,95
Hasax (o;ma CKOPOCTE), Kkmfqac ... e 342

MakcuManbHblil IPeofoeBaeMblii oaheM myT 16°

Briepen (5 CKopocTen), Ku/Hac

HawuGonbluee yaenbHOE AABJIEHMUE ONOPHBIX

GaLIMAKOB, K2/CMZ ... ..t e 3,5

" Y0 TIOBOPOTA MOBOPOTHOM YACTM . .%ot '180°

BpeMms NOBOPOTa MOBOPOTHOM YacTu Ha 90°, cex 3

* HauGolnbiuée ycumime pesanus Ha- 3y6bax

© KOBLUQ, K2 ..... e e e 2400 :
. Bec skckaBaropa ¢ yHmbmunposaHHom jonmaroit: - -
KOHCTPYKTUMBHBIM, K2 . .« ovvvr vt 4935' .
. paboumit, x2 ...... P 5300
i Bec 5KCKaBaTOpa ¢ KPAHOBERIM oGopynoea}meM o
KOHCTPYKTHBHBIA, Ke .l 41784

pa60qvm K2 ..... P SN ... 5149

OcHoBHBIe M ra0apUTHbIE pa3Mepnl YKCKaBaTopa
. ‘ T ,’

" BricoTa B TPAHCIIOPTHOM IIOJIOZKEHUM, MM - . ... 3500
JlnvHa B TPAHCIIOPTHOM IIOJIOXKEHMM, MM .. .. ... 4 800
IIMPYHE, MM . ..oveeaneeeeenons . :..~...j';1 990
Pasmep KoJjec (B AioitMax): .

NEPEHNHUX ... ..vvvrn.. e 5,56 X16
fc2:9113 175 GNP R . 11X38

' KosiecHas 6a3za, MM ....T........ e el ... 2380
Kones MepefHmx KOMCC, MM ... ...oouneennn. . 1500
Kosesa 3aqHUX KOJIEC, MM . . ... ... ST .. -1550

"ONUCAHWE KOHCTPYKLUH

l'IpMBop; - 9KCKaBaTOpa Monem/( 9-153 ocy-.

LLECTBJIAETCA OT HACOCHON rpymnusl 1, COCTOALLEH
U3 BY X HACOCOB LIy H2KepPHOTO Tuma Mapku AK-5

- M JIOnacTHOro Hacoca mapky JIIP-12, npusomn-, .

MBIX B, JBMUIKEHUE OT KOpOBKM 0T60pa MOILHOCTH

j nsmraTeJm TpaxTopa (puc. 2).

| S
delivery, litres permin ............. - L. 97
working pressure, kg per sq.cm. Lo toal, 100

. number-....., ..................... el 2
Plimp of swinging, supportlng shoes . o
and bulldozer cyhnders I
typefl . ..o S vane, model JIP:12
delivery, litres per.min. . ........ ... Lol 120
- working-pressure, kg per sq.cm. .....%. .. . 60
" "Working power on piston rod of
hydrauli¢ cylinders, kg: -, R .
. : B . forward back
. , " speed speed -
"boom cylinder ........0..... .... 6,800 5340
dipper stick cylinder ....\ 00 - 3,180
dipper swinging cylinder .. ) 1,500,
‘supporting shoe cylinder B ) —
column swinging cylinder "...... 1,500 . — -
. bulldozer cylinder .............. 3,000 . 1,590
Workmg speeds, m per sec ) - '
boom cylinder piston rod . . 143 181 =

: dxpper stick cylinder plston rod 1611 . -30.5
.dlpper swmgmg CYlll’ldel‘ plston %

10G . oe e . 3216 61
supporLlng sho_e cyhnder piston . .
TOA Jh vty ie 2l - 3.78
column swmglng cylinder plston :
crodfl. o 7.55 ¢
Column swinging speed, degreesfsec .. { 304
Travelling speeds of excavator: - : R
forward (5 speeds), km per hr.-. ... 4.56;5.61;6.44;
. . . 7!38 and 12.95
‘backl- (oné speed), km per hr. ........:.. . 3.42,
Maximum urmountable gradient, degrees .¢.... 16
Maximurn specific bearlng pressure of supporting
shoes, kg per Sq.Cm. . .............n I .. 35
Angle of tu rning gear swmgmg, degrees ... ... 180
Duration 9 tur,nmg gear‘ swinging through T
90 degre=s, SEC . i e .3
. Maximum hearing force on dipper teeth, kg, .... 2,400

Y

Weight of Excavator with standard dlpper P -
rated weight, kg ............ 00 L
worklng welght kg ...... FETE I

Welght of [Excavator with crane.equipment:

 rated weight; kg .............. el 4788

working We1ght KG oot Gli... 5,149

Principal dimensions of Excavator:

Height in transport position, mm . .-....:... L. *3,500
Length in transport position, mm . ... . .. BN A ‘Z .. 4.8_()0 :
Width, mm ..o TR T 1,990
Wheels dllnehsions: AU o I .
. fron wheels, inches . ..... e BT 5.5X16
rear|wheels, inches .......... . el 11X38
Wheel base, mm ........... e g 2,380
Front'wheels gauge, mm ....... [ | ~er 1,500
R‘earlwhee sgauge, mm ............... ..: g .__»1,55‘0 ;.

DESCRIPTION OF DES]GN

- Driving of. the Model - 153, Elxc'avat'or is
effected by the pump set 1 COI’IlpI‘lSlIlg two plun-
‘ger type pumps model AK-5 and a yvane pump,
model JIICD 12, which are .actuated from the
power tdke off gear box of ‘the tractor (Fig. 2).7

5
, g
-y

N

.
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S Han TpaKTOpOM Bnepe;m no €ro- xony
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SN 1l e /,-

N 1 —_ Na(ocnn rpynna, 2 -_— ruApouu.nmAp CYpEJlbI, 3 - fMApOL\k.}IMNAphI pVKOH'M, 4 — ruApouun ‘_KDBLIJ! B 5 — rMApOanMHAphI nosopom, 6 — I , 1
) Apoummnp.pm ONOPHLIX 6ammakos 7. —, rMApOuHJMMAp 6yJ|bAosepa 8 — noaopomaa Kononxa ;3 9 onopHeie 6auma-<u, 10— pama-; mn— rkApopacnps- e

‘eAam, nnasajouiero rm

. ~Aemﬂenu 12 — poivarv ynpasnsmﬂ, 3 - mAeuue Mau.mnucva 14 —_ 6y.v|hAo:|spm.m orBan; 15

F|g 2 The Model 3. 153 Excavator equlpped wnth back shovel:

o= pump ser 2 — boom hydrcullc cyhnder 3 — dipper stick hydrquhc cylinders; 4 — dnpper hydraulic. cyllnder, 5= swmglng hydrauhc'
cylinders; 6 — hydruuhc cylinders of the supporting shoes; 7°—.hydraulic cylinder. of the bulldozer equipment; :8 — swinging column;.
9.— supportmg shoes, 10"— frame, 11 22" hydraulic. dlfsltnbutors, 12 = control~levers 43— drlver s.seat; 14 — bulldozer mouldboard :
b . ‘15 “ - !

',.(.acc,.,‘ . v

HIAH TUIPaBIYECKIe, uvmmmpm 5 nogopomoro
MexaHI/IBMa, THYAPaBANIECKHME, I.U/IJII/IHI[pr 6.0mop-=
HBIX ! 6a1.uMaKOB n mnpaBva' ‘

yhnders 5 of the sw1ng1ng gear the hydrau-' _
yhnders 6 -of the’ supportlng shoes and the*.f‘»

tlng and lowerlng of the boombls effected o
neans;of the cyhnder 2, sw1ng1ng of the dlp-,.-f».

. Bce pa60qee 060pyJIOBaHMe SKCKaBaTOpa
yCTaHOBJ'IeHO Ha KOJIOHKE §, KO’I‘OpaH MO}KeT o= .
BOPa4YMBaTHCA iipu pa60Te SKCKaBaTopa ‘Ha: 180°
- Ona nepeBona sxcxaea'ropa B’ TpchnopTHoe 110~

11 ‘the Workmg equlpment of the Excavatori
is- mountedton the column 8, whlch Can/swmg» :

‘Baerca ,uono.wmwrenbno Ha 78° " yCTaHa

ed addltlonally through 78 degrees and 1nstalled'( Lo
above the tractor,,ahead of the latter o

Maxramu 9, nanpermeHanvm K- pame - 105 non- :
BELUEHHOJ K HyJKaM- IOJyOoCeil 3agHero, MOCTa :

'tor back axle and on the engine’ frame On the i
same frame‘ 10 is mounted the column 8 .

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2 -+ §
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YrnpasieHue MalIMHOM BO BpeMA paboTwI ocy-
ILIECTBJAETCA OJHMM 4YEeJOBEKOM IIpM ITOMOLLM
rugpopacnpengesmnreseit 11, coefMHEHHBIX C PbI-
yarom 12. Cupenme 13 MammMHMCTA IIOBOPAIM-
Baerca Ha 180°. IIpu ofHOM ero MONOXKEHMM Ma-
LUMHUCT YyIpaBJiAeT paboToil 3KCKaBaTOpa, IpHU
JAPYTOM IOJIOXKEHNM — YIIPABJIAET TPAKTOPOM BO
BpeMs €ro IepejBUKeHMs, Brepeayu MallIMHBI
pacriosiozkeH Oysbao3epHBUT oTBaa 14, mojse-
LIeHHBIM K IepefHeil yacTu paMsl 10.

Control of the machine during its operation
is effected by one operator by means of the
hydraulic distributors 11, which are connected
with the levers 12. The driver's seat 13 is turn-
able through 180 degrees. With the seat in one
position, the driver controls the operation of the
Excavator, when in the other position—the
driver steers the tractor during its travel. In
front of the machine is located the bulldozer
blade 14 mounted on the front part of the

frame 10.

I nepexona K pabore ¢ IpsaMoit JIONATHI HA — )

l obpaTHyr0 M HaoBOpOT AOCTATOYHO IOBEPHYTH To convert from St.mlght shoye} tofﬁbE?CK
KOBII Ha 180° ¥ [EPECTABUTE MAJBLBI IITOKOR shovel operat}on, and vice versa, it is sufficient

‘ TMAPOLVIMHADOB 3 1t 4 to turn the dipper through 180 degrees and to

replace the piston rod pins on the hydraulic
cylinders 3 and 4.

Easiness of substitution of one kind of imple-
ments by another is attained by the use of an

JlerkocTs 3amMeHBI OfHOro BuAa pabouero
060pyX0BaHMA APYTMM AOCTUTHYTA IPUMEHEeHueM
OPMIMHAJBHOM KOHCTPYKLMM KOBIIIA, MMEIOLEro

[N P2\

%
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Puc. 3. Mpunumnmnansuas kuHemMaTHueckas v rua-
pPaBRMYECKAs (XEMa IKCKaBaTopa MOAEAH 3-1563:

1u 2 — nacoce AK-5; 3 — Hacoc JI1D.12; 4 — pacnpesenurens ;
5 ~—~ IHAPOUMAUHAP CTPeNbl; & — TMAPOLUMAMHAD PYKOATH ; 7 — THA-
POUMAUHAP KOBWE; 8 — rMADOUMIHHAPEI NOBOPOTA; 9 —— ruapoum-
nvuApbl onopbix Gawmakos; 10 — ruapouraunap Bynbaosepa;
11— macasubili 6ak; 12 — neaans NAABAOLErO NOAOKEHMs |
13 ~— NPeAOXPAHWTONLHLI® KAaNaHbl 33NOPTOTO MONOXBHUS HAPOLM-

\ JAHHAPOSB

. Fig. 3. Principal kinematic and hydraulic features of the Model 3-153 Excavator:

1and 2 — pumps AK-5; 3 — pump JI1®P.12; 4 — distributor; 5 — boom hydraulic cylinder; 6 — dipper stick hydraulic cylinder; 7 — dipper hydraulic cylinder; 8 — swing-

ing hydraulic cylinder; 9 — hydraulic cylinders of the supporting shoes; 10 — hydraulic cylinder of the bulldozer equipment; 11 — oil tank; 12 — foot lever for "fioating'*
position; 13 — safety valves for the locked position of the hydraulic cylinders
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BBICOKO PAaCIIOJIOKEHHYIO OCh ITOBOPOTa JHMIIA
KOBIII4, M MCIOJBb30BaHMEM [JId OTKPBIBAaHMA
JHMUIA KOBLIA IPUIMHAPA IIOBOPOTA KOBLIA 00paT-
HOJ1 JIOMaThL

I repexofia Ha KPaHOBYIO paboTy B3aMeH
CHSATOTO KOBILIA CTaBUTCS KPaHOBas IIOJBECKA, a
LLITOK HEMCIIOB30BAaHHOrO IMJIMH/PA, CIIy3Kalllero
I OTKPBIBAHMS MQHMILA KOBIIA, 3aKPEIIAETCH
Ha CIenMaJIbHOM POy LUIMHE.

IIpuauMmmansHasa KuMHEMaTM4eCKasd M IMapa-
BJIMYECKAA CXeMa 9KCKaBaTopa Mopesayu 3-153
npuBeleHa Ha puc. 3.

TUAPOIMIMHAP 5 CTPeJIbl M I'MAPOLUMIMHAD 7
KOBILIa IPUBOASATCA B AeliCTBME OT OJHOIO IIJIyH-
3KEepHOro Hacoca, a TUAPOUMIUHAPEL 6 PYKOATH —
OT BTOPOTO0, MMIAPOLMJIMHAPLI § IOBOPOTa, OIOpP-
HbIx GammaroB 9 u Oysbgosepa 10 — oT Hacoca
Tura JIIP-12.

IlpnMeHeHHas cxeMa IMApoNIpuBoAa obecrre-
YMBaeT IUMPOKOe COBMelleHMe paboumx omne-
paumii.

IIpu paboTe mpAMOiL JoMaTOV OAHOBPEMEHHO
MOTYT IIPOU3BOAUTHCA IIOABEM CTPEJIBL, HTOBOPOT 1
NOgBEeM PYKOATM MIM IOBOPOT, JABMKEHUE DPy-
KOATY M OTKPBIBAHME JHMILIA KOBIUA.

ITpu paGore 0OpaTHOI JIONIATOM MOABEM CTPe-
JIBI ¥ IIOBOPOT MOTYT COBMEIIATHCA C IOABEMOM
pykosTi. IIpM KomaHuM ¥ ONMOPOIKHEHUM KOBIIA

HOABEM MJIM OIIyCKaHMEe PYKOATH COBMeIJ.IaQTCH c’

TIOBOPOTOM KOBIIIA.

i1 TMApOIMIMHApPaA CTPeJbl 5, KPOMe IT10JI0-
JKeHUI BKJIKOYEHMA BIIepesi, Ha3aj M 3allepToro
TI0JIOZKE€HM4, NIPeyCMOTPEHO TaK¥xKe ,,IlJIaBaollee
nosioxkenme'’. DTUM [OCTUraeTCA HAMNOP IIOL
IeitcTBueM coOCTBEHHOro Beca ofopyAoBaHMsA
npu pabore mpamoit uam obpaTHON JoIaTaMM.

JJs nmpeoTBpallleHusa MOJIOMOK AETaJIeil pa-
foyero o0OpyZOBaHMA IIpM BCTpede KOBILIA C
HENPEOAOIMMBIMM IIpernAaTcTBuaAMy (OpeBHa MM
KpyHIHBIe KaMHM B TPYHTE) B CXE€Me I'MApPOCHUCTe-
MbI IPEXyCMOTPEHBI IIpefOXPaHUTeNbLHbIE KJia-
MaHBL

B kauecrBe pafoueil XXUAKOCTM B TMAPABIN-
YeCKOll CUCTeMe MCIOJb3yeTcAd MacJjo, HarHe-
TaeMoe HacocaMy 13 Oaka B pacIipefiesMTesn C
30JIOTHMKOBBIM  ycTpoiicrBoM. OTtpaboranHas
KUAKOCTH, IPOXOAs dYepes (PUILTPEI, IIOCTYIIAeT
obpatHo B Bak. Cieayer obpaijars ocoboe BHM-
MaHMe Ha YMCTOTY MAacJa.

OkckaBaTop Mozeay 3-153 TpaHCIIOPTHPYeTCA

Ha HeBoJibIlIMe PacCTOAHMA COOCTBEHHBIM XOJOM.

IIpu TpaHCmOpTMPOBaHMM Ha OoJbliMe pPaccTos-

HMA Ha OfHO 20-TM TOHHON KeJIE3HOJOPOXKHOI

riaTdpopMe IepeBO3ATCA I10 J[Ba SKCKaBaTopa.
e

originally-designed dipper having a high locat-
ed dipper bottom turning axle and by the use of
the back shovel dipper swinging cylinder for
opening the dipper bottom.

When converting to crane equipment the
dismounted dipper is replaced by the crane
hanger and the piston rod of the unused cylin-
der, which serves for opening the dipper bottom,
is fastened on a special ear.

Principal kinematic and hydraulic features
of the Model 3-153 Excavator are shown on
Fig. 3.

The boom hydraulic cylinder 5 and the dipper
hydraulic cylinder 7 are actuated by one plunger
pump, the dipper stick hydraulic cylinders 6—by
the other plunger pump, while the hydraulic
cylinders 8 for turning, the supporting shoes 9
and the bulldozer equipment 10 are actuated by
the model JIIP-12 pump.

The diagram of the hydraulic drive applied .
allows a wide combination of working opera-
tions.

When working with a straight shovel the
following motions can be performed simultane-
ously: lifting the boom, swinging and lifting
the dipper stick, or, swinging, moving the dipper
stick and opening the dipper bottom.

When working with a back shovel boom lift-
ing and swinging can be combined with the lift-
ing of the dipper stick. In digging and emptying
the dipper, lifting or lowering of the dipper stick
may be combined with swinging of the dipper
around. :

For the boom hydraulic cylinder 5, in addi-
tion to positions of forward motion, backward
travel and locked position, provisions are made
for the “floating’’ position. In this way, when
working with a straight or a back shovel, under
the action of the equipment weight, a definite
pressure is obtained.

To prevent breakage of working equipment
in cases the dipper encounters insuperable hin-
drances (logs or large stones in the soil) the

" hydraulic system diagram provides for safety

valves.

Oil is used. as the working fluid in the hy-
draulic system. The oil is injected by the pumps
from the oil tank into the hydraulic distributors
equipped with a slide valve arrangement. After
passing the filters the used oil is seen to flow
back into the oil tank. Particular attention
should be given to cleanliness of oil.

The Model 3-153 Excavator can travel at
short distances under its own power. When the
Excavator is to be transported over. great
distances a 20-ton railway flatcar accommodates
two excavators.

n
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XAPAKTEPUCTUKA PABOYEIO
OBOPYAOBAHMUA

Oo0paTHas Jionara NnpefHa3HadeHa JJIAg PbIThA
HeBOJBIIMX KOTJIOBAHOB M TpaHIUE C BepTH-
KaJIbHBIMM CTE€HKaMM AJIA YKJIAJKM Tpyborpo-
BOJA WJIM IJIA COOPYXKeHMA (PyHIOaMEHTOB 3[a-
HUI, & TakKe AJA PBITbA NPAMOYTOJbHBIX AM
TOZ 1MOCafKy MHOTOJETHUX JePeBheB, YCTaHOBKY
Ma4T M KOJIOHH.

Puc. 4. Paboune pasmepsi obpatHoit nonatsl aKCKaBaToOpa

mopenn 2-153

Fig. 4. Worki;ié dimensions of back shovel of the Model
+ 9-153 Excavator

PABO‘IAH XAPAKTEPMCTUKA OBPATHOM

JIOITIATBI

EMKOCTB KOBIIa, M* . ... ........ ... ... N 0,15
A — nHanbonbmmit pafguyc KOIMAHUA, M . ......... 4,1
B — paauyc BLIrpY3KM B TPAHCIOPT, M .......... 2,1
H, — nHaubosbllasg BbICOTA BBIIPY3KM, M .......... 2,6
H, — naubGonbluas rnyOyuHa KOMAHUA, M . ......... 2,2

A -— HauMeHbIUAA JAJMHA NPAMOYTOJbHOI'O KOTJO-
BaHAa C OTBECHBLIMM CTEHKAMM, M .......... 2,0

E -~ mambonsuuasa ray6mHa NPAMOYTOJIBHOTO KOT-
JIOBaHa C OTBECHBIMM CT€HKaMU, M .......... 2,1
HaumeHbIlas NIMPMHA TPAHIUEU, M . ...ovvvnnnn. . 0,8

Bpewmsa paboyero Hukia IIpyu MoBOpOTe MOJA pas-

TPY3Ky Ha 90°, CeK ... ... ot 22

IIpsamasa sonata npepHa3zHadveHa JJIA BBIIOJ-
HeHUsA 3eMJIAHBIX pabor B 3aboe, pacrnoJyozkeH-
HOM BBIIIE IIyTH NEePEeABUKEHMUS IKCKABATOPA, a
TaK¥XKe JUIA IOrPy3KM CBHIIYYMX MaTepuasoB B
aBTOMOOMJIBHBIN M APYTME BMIbI TPAHCIIOPTA.

Puc: 6. Paboune pasmepnt npsmoit nonaTel 3kckasaTopa

moaenn I-153

Fig. 6. Working dimensions of straight shovel of the
Model 3-153 Excavator
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SPECIFICATIONS OF THE WORKING
EQUIPMENT

Back shovel is intended for digging small
pits and trenches with vertical walls for pipe-
laying or for building foundations, as well as for
digging pits of rectangular section for planting
perennial trees and 1nsta111ng masts and. co-
lumns.

Puc. 5. Dkckasatop moaean -153 ¢ obpatHoii nonavoii
Fig. 5. The Model 3-153 Excavator with back shovel

SPECIFICATIONS OF THE BACK SHOVEL

Dipper capacity, cum ........ ... ..o 0.15
A—Maximum cutting radius, m .................. 41
B—Radius-of unloading into vehicles, m .......... 2.1
H,—Maximum height of unloading, m ... ........ 26
Hg—Maximum cutting depth, m .................. 22
J—Minimum length of pits rectangular section

with vertical walls, m .............oiivnvnnnn.. 2.0
E—Maximum depth of pits of recténgular section

with vertical walls; m ......... ..o iiiiiiiian, 2.1
Minimum width of trenches, m .................... 0.8
Duration of working cycle when swinging for ’

unloading through 90 degrees, S€C, . .....:....... 22

Straight shovel is designed for carrying out
earth work in pits located above the track of the
Excavator, as well as for loading loose materials
into motor trucks or other kinds of vehicles.

P o e o B

Puc. 7. 3K<KaaaTop mMoAenv 2-153 ¢ npsMon nonaTtown
Fig. 7. The Model 2-153 Excavator with straight shovel

¥



Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2

PABOYAS XAPAKTEPUCTUKA NPAMON

JIOITATBI
EMKOCTB KOBILIA, M3 , ... ... ..o, “even.. 0,15
A — HauboNBLIMIA pagnyc pe3aHua, M ............ 4,1
B — nauGonbuias rayGMHa KONaHWUA HUIKE
YPOBHSA CTOSHKM 9KCKABATOPA, M . ......... 0,7
C — nanGosnbLias BLICOTA Bl:-lll‘pyBKM, Moo, 2,7
A — HanbonblIasg BHICOTA PE3AHUA, M ... o.vuv.. 1,6

E — paguyc BeIrpy3xy fipy HanGoJbIleli BLICOTE
BBITPY3KM, M ..\ttt ianons e 24
Bpems pabouero LMKa IIPY MOBOPOTE MO/ pas-
TPY3KY Ha 900, CEK vttt e, .15

Kpan npennazHadyeH [AJ1A BBINOJHEHMUS IIO-
IPY304HBIX ¥ Pa3rpy304YHBIX paboT cO LITYYHBI-
MM TPy3aMMu. '

Puc. 8. Paboune pasmepsl kpana askckadatopa Mopenu

24153

Fig. 8. Working dimensions of crane of the Model
2.153 Excavator.

PABOYAA XAPAKTEPUCTUKA KPAHA

I'py30N0ABLEMHOCTD KpaHa:

TPV HaMMEHbIIEM BbLIETE KPIOKA, K& .

npy HanGOJIbLLIEM BBUIETE KPIOK@, K2 . ... ..v.uu. 500
A — BbLIer npu HauGoJbILIEH BLICOTE KPIOKa, M .. 2,0
B — nanGonplmii BbUIET KPIOKA, M . ... ..oovo... 3,3

C — BBICOTA KpPIOKa Npyu HaubosblueM Bbuiere, M . 0,52
J — naubosbluas BbICOTA NOABEMA KPIOKa, M . ... 2,9 N
Bpemsa nosopora KpaHa Ha 90°, cex ............. . 30

Byabxo3zepHEIl 0TBAJM INpUMEHseTCA AJS 3a-
CBINKM TpaHIlei], cbopa Mycopa, CLITyYnX CTPOU-
TeJNILHBIX MaTepuaJioB M CHera.

SPECIFICATIONS OF THE STRAIGHT

- SHOVEL
Dipper capacity, cum-............ e 0.15 _
A—Maximum cutting radius, m .................. 4.1
B—Maximum cutting dépth below the standing level
of the Excavator, m ................ooiien 0.7
C—Maximum height of ynloading, m ............. .27
4 J—Maximum cutting height, m ............: e 16

E—Radius of unloading at maximum height of
unloading, m ............... e 2.4

Duration of working cycle when swinging for
unloading through 90 degrees, sec .............. 15

Crane is intended for handling separate loads.

Puc. 9. Dxckasatop moaenu 3-153 ¢ kpanom

Fig. 9. The Model 3-153 Excavator with crane equipment.

SPECIFICATIONS OF THE CRANE

Load lifting capacity of the crane:
at minimum boom-out, kg ........ e 1,500
at maximum boom-out, kg . ....... I 500

A—Boom-out at maximum height of the hook, m 2.0

B—Maximﬁm boom-out of the hook, m......... 3.3
C—Height of hook at maximum boom-out, m .... 0.52
JT—Maximum height of hook, m ........: Cee.. 29

Duration of swingiﬁg the crane through
90 degrees, sec . )
- Bulldozer blade is used for back filling of
trenches and removal of refuse, loose building
materials and snow.
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PABOYAA XAPAKTEPUCTUKA

BYJBbJO3EPA
JdnnHa orBana Oyabno3epa, MM ............. e 1800
BblIcoTa oTBaJsia Oynbao3epa, MM ........ouveunn.ain 680
Haubonbiuee 3arayGieHMe HOMXKA, MM . ........... 75

CpefHaa Npou3BOAUTEIbLHOCTL Oyabpo3epa, m*/uac 50

SPECIFICATIONS OF THE BULLDOZER

EQUIPMENT
Length of the bulldozer mouldboard, mm ........ 1,800
Height of the bulldozer mouldboard, mm . ...... 680
Maximum cutting depth of the bulldozer ’
blade, mm ............coooiiiiiiiiin i 75
Mean efficiency of the bulldozer equipment,
cum per hr ... . i i s 50

Puc. 10. Dkekasatop moaenn I -153 ¢ bynsaozepom
Fig. 10. The Model 2-153 Excavator with bulldozer equipment
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NOrPY34nkK

MOAEADb

T- 61

SELF-PROPELLING CATERPILLAR
TRACK ELEVATOR LOADER

. o | MODELT 61
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CAMOXOJHbI 3NEBATOPHbBI# MOrPY34YHK SELF-PROPELLING CATERPILLAR

HA FTYCEHUYHOM XOLVY TRACK ELEVATOR LOADER ,
' Monens T-61 - , " Model T-61 ‘

Camoxonnbrit 51eBATOPHEIN MOTPY3YMK HA Tyce- " The self-propelling caterpillar track elevator loader
HIYHOM X0y Mozeiu T-61 mpeaHasHaueH A IOTPYS-  Model T-61 is intended for loading of loose friable materials

K{ B aBTOMAUIMHEI, 3KEeJe3HOOPOMKHEIE [IAT(POPMBI,
BATOHBI Y3KOHM KOJeHM M APYTHe BUALI TPAHCIOPTA

such as sand, gravel, crushed stone, coal, peat and slag

. CBIIIYYHMX, HECHEeXKABIUINXCHA MaTepHaJoB, Kak TO: into trucks, railway flat cars, narrow gauge cars and other

IIecka, rpaBud, I]I66H}{, yrias, Topq)a I HIJaaKa. . transport vehicles.

CaMOXOAHBIN BJIeBATOPHBIN IIOTPY3YUK CHAOKEH ) ) ) ]
' DIHEKOBKIMM TIOAPECATENAMM M DPAIIPYBOUHBIM The self-propelling elevator loader is equipped with-
JIOTKOM. an auger type pick-up device and a discharging trough.

IIo ocobomy Barasy »aeBaTOPHBIN TOTPY3YHK MO- ) .
' 3KeT GBITh UBTOTOBJIEH C PAasTPY30YHEIM JeHTOUHELM Upon special request, the elevator loader may be furnish- .

TpaHCIIOpTepOM (Mo;(eJIL T-61 B)

-ed with a discharging belt transporter (Model T-61B).

J
|
|
]

Puc. 1. OGuruit -BHA CaMOXOAHOTO s.zxena-ropnoro mo- Fig. 1. General view of self-propelled elevator loader
rpysunka Moaean T-61 Model T-61
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CaMOXOHBII BJeBATOPHEBI MOrPpY3UUK MOAEIH
T-61 HIMPOKO NPUMEHSAETCA:

1. Mlpu cTPOHTENLCTBE XOPOT — I NOIPY3KHU B aBTO-
TPAHCIIOPT UMM BATOHETKM IECKa, rPaBUA M IjeCHA.

2. JAns o6cnymuBaHHA CKIALOB ChIMYYHX MaTepHaNoB
H nepeBanoyHbiX 6a3 — B CTyYaAX IIOCTYIICHHS IIECKa,
yrag, Topda, TpaBud U APYTHX MaTepHatioB IO ike-
Je3HOM Jopore ¢ HeOOXOAUMMOCTHIO IEPerpysKH UX Ha
ABTOTPAHCIIOPT WJIK IPHU IIOCTYILUIEHMH MAaTepHaJoB
WM TPY30B BOJHBIM TPAHCTIOPTOM M HEOGXOAMMOCTH
Neperpyskl UX Ha KeJe3HYI0 AOPOry.

3. Jlna obcnywuBanus GeTOHHbIX M acdanbToberon-
HbIX 3aBOJOB — IIPH MMOTPY3Ke [IeCKa, TPaBUd 1 medH4.

4. ina obcayKMBaHHA CKNaa0B (hOPMOBOYHLIX MaTe-
PHaN0B B KPYNHBIX JUTEITHBIX HexaX.

5. Ha ronnnBonosayax — mpu MeXaHU3AIMH [0/ YK
TOIINNBA.

6. Mpn pabore B Kapbepax — AJA AOOBIYM IECKA,
rpasud wau 6aianacta (IAe HeT CIeKABUINXCA U IPO-
MepBJIBIX TPYHTOB M HET KPYIIHBIX KaMHeil) Herrocpea-
CTBEHHO U3 KapbepOB C INOTPY3KOH MX B TPAHCMOPT.

7. Ha crpouTenbcrBe actanbTo0eTOHHbIX ROPOF. 110~
rpysunk moaenu T-61 mpumeHAeTcd KOMIIEKTHO C
CaMOXOXHBIM YEJAAUHKOM ac(aapTofeToHa U MAIlIH-
HOM ;g cMelInBaHuA Ha Mecre. IIpu 9TOM MOrpys4uy

! NpPOMSBONHT ITOIPY3KY PAaslOkKEHHOTO Ha jopore

necka u 1je6HA B OYHEeP-CMECHUTeNb.

OCHOBHBIE TEXHUYECKHE HAHHDIE

I1pOH3BOAUTEABHOCTE, MYU@AC . . . . . « . . . . . . 100
Bpewms noﬁpyslcu 3-TOHHOI1 aBTOMAIIMHBI, MHH. . . . 2
BpeMsi HOrpyskH 5-TOHHOH aBTOMAUIWHBI, MHH. . . . 3,5
Hau60oasimuit pasMep KycKOB MOrPYKAEMOro MaTepH-

WA, M o o o o e e e e e e e e e e e e e e 100
IIInpuHa 3aXBATA WIHEKOM, & . . . . . . . . . . . 2,5
Beicora norpyaku, Moo e e e e e e e 3,0

CKOpOCTb NepeABHMEHHA, KAluac:
Brepes (TPaHCHOpPTHAA) —

nepBasg €KOpocTb. . . . . . . . e e e 0,45
BTOPAA CKOPOCTB. . . . . . . « « « « « « . . 3,4
Hasax (paGovas) —

nepBas CKOPOCTh « . . . . « « + « « « « « . . 0,186

BTOPAA CKOPOCTB « . . . .+ + « « « 4 « o & 4« 1,4
EMKOCTH KOBLIA B3JEBATOPA, & . . « « « « « « « o .« 11
Yucao Kopliei sjesatopa . . . . . . . . . . . . ., 38
CropoCTh NeIM daeBaTopa, Jfcex . . . . . . . . . 0,53
OnopHasd MIOIaAbL TyCeHHIL, .4t” S 0,96
VaensHoe aaBileHHMe HA TPYHT, #x2fcm® . . . . . . . 0,73

The self-propelling elevator loader Model T-61 is

~widely used for the following operations:

1. In road building — for loading sand, gravel and
crushed stone into autotrucks or dump cars.

2. On loose material stockyards and reloading
stations — for handling sand, coal, peat, gravel and other
materials received by rail and being reloaded in automotive
vehicles, as well as for reloading materials from water-
transport vessels into railway trucks.

3. At concrete and asphalt concrete plants —
for loading sand, gravel and crushed stone.

4. In moulding-sand stockyards at large foundries.

5. At fuel delivery stations — for a mechanized

fuel supply.

6. In extracting sand, gravel or ballast (in places
where there is no hard or frozen ground or big stones)
with direct loading of those materials onto transport vehicles.

7. In asphalt-concrete road building the T-61
model loader is used in conjunction with the seif~propelled
asphalt-concrete distributor and the portable mixing plant.
At this the purpose of the loader is to charge the mixing
hopper from piles of sand and crushed stone prepared
along the road.

SPECIFICATION
Efficiency, cwmjhr . . . . . . . ..o 100
Time for loading a 3-ton automobile truck, min. . . . . 2
Same for five-ton truck, min. . . . . .. .. L. L. 35
Maximum lump size of material to be handled, mm . . 100
Auger working width, m . . . . . . ..o L 25
Loading height, m . . . . . . . . . . .. e e e 3.0

Travelling velocity, km/hr:

forward (transport) —
first gear . . . . .. ... Lo 0.45

second gear . . . . . . .o e e 34
backward (working) —

firstgear . . . . . ... ... e e e e 0.186

second gear . . . . . .. ... 1.4
Elevator bucket capacity, | . . . . . .. .. .. .. 1
Elevator buckets number . . . . . . . . . .. .. 38
Elevator chain velocity, mfsec . . . . . . . . . . .. 0.53
Caterpillars supporting surface, sg.m . . . . . . .. 0.96

Specific pressure on ground, kg/sq.cm . . . . . . .. 0.73




Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2

6

S

x

Q

SIS

53

9

RIS

NS

S

g 3 — ’

8 AN\ A o N
¥ SEC N

g ST\ 5N
L E v T - TR

8 IN) ] l 'y /"/ i 7 \. >>< F

NS /i W] 7 = =& 8 s 3 X
S, 8! /J\ o7 | <

3 IR S X 5 /
I I A S L
38| 38 L/ S 2 ‘ \V
| AN QS ! ) Z g
I NESE v 7 =Bk
- § 8 Py ia—a ]
i LSRN W7 ; g,
-8 88 (ot Lo |
| —— A |
[
| |

Puc. 2. Cxema caMOXOJHOrO 9KCKa2BATOPHOI'0 MOrpy3ydKa -
Mozean T-61:
1 — pama; 2 — AYALT YNPaBJEHHSA; 3 — CHJIOBAA YCTAHOBKA ;
4 — MOBOPOTHBIH MEXaHU3M JOTKA; 5 — PAsrpysodHEIA JOTOK;
6 — BEAYINHI BAX BJEBATOPA; 7 — KOKYX BJIEBATOPA; 8 — MEXAHHUBM
HAKJIOHA BJEBATOPHOM CTPEJBI; ¢ — KOBIUOBAA leNb; 1O — HIHEK;
11 — cxkpebox; 12 — ryce}lmuu.lﬁ XOHN

Rpacummn JUHHAMH NIOKa3aHa KHHEeMaTH4YeCKasaA cXeMa NpHBOAa

IIOrpy34YHKa

CuioBoe 06opynoBaRHe :

THII ZABHTATEIT  « « & ¢ v ¢ o o« o o o o o + o » Y-56 M
MOHIHOCTD, V0o Co « & « ¢ + o v « « 4 o s « o o » 40
9HCJIO OOOPOTOB, O6[MUK . . . . . . . . . . . 1400
TOIMIHBO + o « o 4 « v o v e v o e e e e e 6GeH3uH

Pacxon ropouero, e/4.c.4ac . . . . . . . o4 o0 .o . 250—300

T'aGapuTHBIE pasMephl, Jut:

B ¢ : 7 W 6665
HIHPHEA .« o o o o s 0 o o o o s v 0 o 0 o o o 2550
BBICOTA B TPAHCIOPTHOM MOJOMEHHH . . . . . . 3600
BBICOT2 B paGoyeM IOJOMEHHM . . . . . . . “ . 5200
INHPHHA IO PYCEHHIAM . . . . « .« o« ¢ &« « o & 2020

Bec HOTPY3YHMKR, 72 . « + v « v+« 4 s * + o004 7,0

1890

1131

Fig. 2. Diagram of self-propelling elevator loader

Model T-61:

7 — frame; 2 — control panel; 3 — power unit; 4 — trough slewing
mechanism; 5 — discharging trough; 6 - elevator driving shaft; 7 — ele-
' vator housing; 8 — elevator boom tilting mechanism; 9 — bucket chain;
10 — auger; 11 — scraper; 12 — caterpillars

Red lines show the kinematic scheme of the loader drive

Power supply unit:
motor type
output, h.p.

speed, rrpom. . ... L L Lo Lo L e

fuel
Fuel consumption, g/h.p. hr

Overall sizes, mm:

height in transport position
height in working position . . . . . . . . . ...
width over caterpillars
Loader weight, ¢

1400

6.665
2,550
3.600
5.200
2.020
7.0

P e S g
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ONUWCAHUE KOHCTPYKLUUH

ITorpysunk moxenu T-61 cocTouT U3 CaeayOUIUX
OCHOBHBIX Y3JIOB: paMbl CTPOJKH ®JIeBaTOpa C KOB-
IIOBOH LEIBIo, IIHEKOBOTO IoArpedartesd, IMPUBOAA
¢ asurarenem tumna Y-5 M, kopoOrM nepeaad, Mmexa-
HH3MAa HAKJIOHA CTPeJbl, IOBOPOTHOTO MeXaHHU3Ma U
T'YCEHMYHOro XOja.

Pama — cBapHOI KOHCTPYKIIUH ; HA HEi CMOHTHPO-
BaHBI BCE€ MEXAHIIBMBLI INIOI'PY34YHKA.

Ctpena sneBatopa ¢ KoBWOBOH uHenbl. CTpesna
MOJKeT IOBOPAYUBATLCH BOKDYI OCH, VKPEILIeHHOH

‘Ha KO3JaX paMbl, U3 TPAHCIIOPTHOTO IIQJIOMKEHUA B

paBouee, KOrna CKPeGOK CTPEbLl H IHEK ONYCKAITCH
70 YDPOBHS 3eMJIH.

Jlna mpenoTBpPalJeHUs TPOCBLIMAHHA MaTepuata
cTpela ®JIeBaTopa 3aKpLITA CHU3Y H ¢ OOKOB KO-
KLY XOM.

Ha paMe norpysuMira [pPefAyCMOTPEHBI YIOPHI,
OorpaHUYHBaAIOIINE RpaﬁHHe IOJOKEeHHA CTpPeJBbl.
Kpome Toro, B TPaHCIIOPTHOM TMOJOKEHUU 1A
MpexoTBPAIeHUs PACKAUMBAHMA CTpEJa JKECTKO
SaRpeIvigeTca K yrnopam.

Bepxuuit Ban wjesBaropa SABAAETCA BEAYIJAM H
cHa0KeH BHHTOBBIM HATAKHBIM IPHCIIOCOOJeHHEeM
JUISL HATSSKEHHUA IIeld dJaesBaTtopa.

lxek caysxur ada noarpebaHUA IOTPYKAEMOIo
MaTepuajiia B KOBIUHM ®jeBaropa. JIOmMacTH NIHEKa,
BBLIITIOJTHEHHbI€ B BHA€e JOMNATOK H3 JII/ITOI"i CTaJu,
YKpPeIJIeHbl Ha HHKHeM Baay osaesatopa. Illnex
MPUBOJUTCA BO BPalJeHHE KOBIIOBOH IeNBIO, KOTOPAad
NMOJIyYaeT [ABUsKEHUE OT BEePXHero BeAyljero Balja
wJaeBaTopa.

B saBHeuMocTH OT YCJIOBHIT NOI'PY3KH YrOJ Ha-
KJIOHA CKpebKra €O UIHEKOM OTHOCHTEJIBLHO CTPEJbI
MOKET HM3MEHATHLCS, I uero csajau ckpebka mpe-
JIYCMOTPEHEI CllelUaJhLHLIE BUHTOBHIE YITOPBL.

1’asrpys3ouHbIi JOTOK, HAXOAAIIHUIICA HA BepXHEH
YAaCTH CTPEJIBI, MOJKET ITOBOPAYUBATLCA, UTO AAET BO3-
MOYKHOCTE U3MEHSATH HAlIPABJICHHUE IIePerpyskaeMoro
MarepHata M JyuJllle 3arpyskaTh Ky30B TPaHCIOPTA.

llpuBoa BCeX MeXaHH3MOB OCYUJECTBIAETCA OT
aBuratesas Tana Y-5M, yCTaHOBJIEHHOrO Ha paMe
norpysunka. Ilpusoxa samjiujeH crenuaJbrHBIM KO-
#HyXoM. PyroaTka yrnpapieHHd My(TOH CHeNJeHHs
ABUTATEJNS M TAra YIPaBJeHHS BO3AYIIHOI 3aCJOH-
KOIT KapO1opaTopa BEIBEJEHBI K I1YJbLTY YIPABICHHA.

Ot aBuraTesNd, MOCPEACTBOM IENHON Iepexaun,
MPHBOJUTCA BO BpalljeHHe MePBHYHBIN BaJ pacrpe-
ACNUTEILHON KOpPOOKH Ilepenad.

’

DESCRIPTION OF THE DESIGN

The Loader Model T-61 comprises the following main
units: elevator boom frame with bucket chain, auger type
pick-up device, drive with type ¥-5M motor, gear box,
boom tilting mechanism, slewing gear, and caterpillar tracks.

The frame, of welded construction, is designed to
mount all loader mechanisms.

Elevator boom with bucket chain. The boom may
pivot around an axle located on the frame from transport
position into working position when the boom scraper and
the auger are lowered onto the ground.

The elevator boom is covered with a guard at its bottom

“and on the sides in order to prevent spilling of materials.

The loader frame is provided with stop cams limiting
the boom in its extreme positions. In addition, in transport
position the boom is rigidly secured to the stops in order
to prevent shaking.

The upper elevator shaft is the driving one, provided
with a screw tensioning device to adjust the elevator chain
tension.

The auger serves to rake the handled material into
the elevator buckets. The auger blades, shovel-shaped

. steel castings, are fastened to the elevator lower shaft.

The auger is rotated by the elevator chain wich is propelled
by the elevator upper driving shaft.

The angle of scraper-and-auger inclination with reference
to boom may be changed according to the loading conditions.
For this purpose special screw stops are provided at the
rear of the scraper.

The discharging trough located on the upper boom
portion may pivot which allows to change the path of the
material being handled and to better fill up the transport
vehicle.

The Drive of all mechanisms is effected from an
engine model ¥-5M mounted on the loader frame. The
drive is protected by a special casing. The engine clutch
control handle and the carburettor throttle control rod are
placed on the control panel.

The first shaft of the transmission is driven by the
engine through a chain drive. '
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| KPYT BaTOPMOKEHHOH ryce-
" HUIBL.

! MepPeABUIKeHHUA OTPY3UHKa

. HOM BaJy BKOpoOKe nmepepay. -~ - -~ -

. CTBOM /BYX HENHBIX Iepe- . iy
. @Ay IPUBOAUTCA BO Bpauje- iy
I

' Ky10 MaHEBPEHHOCTh TIycCe-

' OCYI[JeCTBIAECTCA TOPMOIKe-
' HMeM OAHOro u3 60PTOBBIX
- TOpMO30B.. IIpu sTOM He-
. BaTOPMOKEHHAA TyCeHHIa

- ¢ppurnronHas mMydra AIA

. TOpA.

- 3Kke IIEIIHOM mmepeaaueil mpu-

. BOAMTCA BO BpallleHMe BaX |
pudphepeHATA MEXAHHU3- | 4
'Ma HepeIBHIKEHUA IOTPY3- |
-uynka. Ha Bany puccepen-
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KopoGka nepenay caysxut
‘AJA  UBMEHEeHHd CKOPOCTH
M’ HAIpaBJEHUA IEPEe/BHU-
'JKeHdd [OTpPy3vYuKa, g
'yero B Hel NNPEAYCMOTPEHBI
' peBEepPCHBHOE YCTPOMCTBO C
'(pPUKIUOHHBIMH MY(TaMU
1 kopoOka ckopocreif. B
KOpPOOKe HAXOAUTCA TAKMKe

BRJIOUEHHA IPHUBO/JA dJIeBa-

OT [epBUYHOTO Baja 5

! The transmission serves
to change the speed and di-
| rection of travel of the loader
. for which purpose a reversing
arrangement with friction clut-
ches and a gearbox are pro-
vided. A friction clutch to en-
gage the elevator drive is also
foreseen.

KOpoOkM mepeaayd IIOCpen- v i

The gearbox first shaft dri-
ves the elevator driving shaft
by means of two chain trans-

HUe BeAYIMIA BaJI 9IeBaTOpa.
OT BEIXOZHOTO Baja TaK-

HAajiia HaXoAATCA 60PTOBBIE
JEHTOUHbIe TOPMO3a U 3Be3-
AOYKH, OT KOTODBIX Uepes | 3
HenHBle Mepefadd ocyuje-
CTBIAETCA IIPUBOJ BEAYITUX |
Kojaec rycemun. IIpumeHne-

FTSC T =T

L

I
}
! missions.
!
|
{
\

The gearbox outgoing shaft
actuates the differential shaft
of the loader travelling mecha-
nism through a chain drive. The
differential shaft bears band
type side brakes and sprockets
from which through chain trans-

S

missions motion is imparted

Hue qudpepeHnrana B Ipu- |
BOJle MeXaHU3Ma IIepeaBH-
sKeHHud obecliedyuBaeT BHICO-

HHuIl. Pa3sBOPOT NOTPY3UYUKa

¢BO6O/LHO OOKATHEIBaETCA BO-

to the caterpillar propelling
wheels. The use of the diffe-
rential in the travel drive ensu-
res good manoeuvrability of

the caterpillars. Turning of the
loaders is effected by applying
one of the side brakes. At this
© the free caterpillar easily rolls
* around that acted upon by the
. brake.

HsMeHeHue cKopoOCTeit
OCYNJECTBIAAETCA TEPEKII0- |
yeHHEeM KYJauKOBOH Myd- '
TBI, HA XOAIALI[ei1CS HAa BEIBOA-

Puc. 3. KunemaTiyeckas cxeMa IPHBOAA NOTPY3dHKA:

7 — TOPMO3 MEXQHH3IMA NepeABHMEHHA; 2 -— Bax AuddepenuHana;
3 — KopoGka nepeaay; 4 — PPUKRMOHHAA MydTa peBepca; 5— ABH-
7 — OCh Ka4aHHUA
sneBaTopa; 8 — nepsuuHEbi Baa; 9 — Mydra saesaropa; 10 — BEI-
12 — BeAyljee KOJeco

rateapr Y-5M; 6 — BeagywMit BaJ BXeBATOPa;

xoAHOM BaX; 11 — NPOMEMYTOUHHIR BAN;:
ryceHHu; 13 — Mydra pa6odero xoaa

g Changing of the loader tra-
vel velocity is obtained by shift-
ing the jaw clutch located on

" the gearbox outgoing shaft.

Fig. 3 Kinematic scheme of loader drive:

2 — differential shaft;
4 — reversing friction clutch; 5 — engine ¥-5M; 6 — elevator driving

1 — travel mechanism brake; 3 — gearbox;

shaft; 7 — elevator tilting axis; 8 — first shaft; ¢ — elevator clutch;

10 — gearbox outgoing shaft; 17 — intermediate shaft; 72 — caterpillar

driving sprocket wheel; 13 — operating movement clutch
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VlsMeHeHNe HANPABICHHUA IePeABUKEHHMA IIO-
TPY34YMKa NPOUSBORUTCA NEPeKIIoYeHueM (PPUKII-

OHHBIX MY(DT peBepca, HAXOAALIUXCA Ha IePBHIHOM

Bany B KOopoOke nepenay. Ilpu BEIIOUEHHU IIpaBOH
(PPUKIUOHHOH MYQTBI peBepca BHIXOAHOH BaJ
xcopo6rm NPUBOANTCA BO Bpall[eHHE IOCPEACTBOM
HeMHOH Nepefaud, 4YTO COOTBETCTBYeT TPaHCIOPT-
HOMY XOAy HOTDY3uMKa, a IIPY BKIOYEHMH JeEBOH,
TAK HABHIBAEMON (DPHKI[MOHHOMN, MyTHI paﬁoqero
xona BBIXO,ZIHOI/I BaJl NPHUBOAUTCA BO BpAljeHHe
LIeCTePEeHHON Iepepadeil, ueM obecrneymBaeTCAd H3-
MeHeHHe HalIpaBJIeHUA BPAI[eHHA BBHIXOAHOI'O Baja.

Bce Tpu (ppuERnHOHHBIE MY(TBI OAHOBPEMEHHO
ABJIAIOTCA My(pTaMH TPefeNbHOr0 MOMEHTA, HUCKJIIO-
YaIqUMH BOBMOMKHOCTEL MOJOMKH MEXAHH3MOB IIO-
TPY3UYHKA OT NEPEerpysKH. :

MexaHu3M HaKNOHA CTPeNbl BIEBATOPA CIYHUT AAA
repeBofa CTPeabl U3 TPAHCIOPTHOIO IMOJOMKEHUA B
pabouee U HA060POT. MeXaHM3M COCTOMT M3 IITYp-
Baja, YepBAYHOI Iepeaayn ¥ CHCTEMBI PHIYATOB.

Mexanu3m noBOpoOTa PAsTPY30YHOrO JOTKA COCTOUT
M3 IUTYpBajla, Ha BaJy KOTOPOIO HAXOAATCA [BA
6apabaHuyka, IPH BPALU[eHUH KOTOPHIX HOCPEACTBOM
KaHATHOTO IPUBOJA OCYIJECTBIACTCA IIOBOPOT JOTKA.

I'yceHnyHblif X010 — MHOTOONOPHELINA ; GalaHCHpPHAA
NMOABECKA pPaM T'YCEeHMUHBIX TeJiesKex obecreunBaer
BOSMOYKHOCTH IIPABOIl M JIEBOI I'yCeHUIAM CaMOYCTa-
HaBJIMBATLCA IPU IepeXOfe IO HEePOBHOCTAM IIYTH.
Hpn OTOM Kaxaasa I'yCeHHIa IMOJHOCTRIO JIOKNTCA HA
MOBEPXHOCTh I'PYHTA. TpakM TryCeHHUYHOHN JEHTHI
OTJUTHI U3 MBHOCOYCTOHYHBOM CTaJIH.

praBJIO}IKe BCeMH ABMMKEHUAMH IIOTPY3YHUKA U
ABUTATEJIOM OUYEHB IIPOCTOE M JIETKO OCYHIeCTBIACTCA
C OAHOrO MeCTra — IIyJbTa YIpaBJeHUA MAaUIWHNCTA.

ITorpysunr oGcayKHBaeTCA OJHUM MAaUIMHHCTOM.

Changing of the loader movement direction is obtained
by shifting reversing friction clutches located on the first
shaft of the gearbox. By engaging the right-side reversing
friction clutch the gearbox outgoing shaft is driven through
a chain drive which corresponds to. the loader transport
movement, By bengaging_ the left-side, so-called working
movement, friction clutch the gearbox outgoing shaft will
be actuated by a gear drive which ensures changing of

the direction of the outgoing shaft rotation.

All three friction clutches act simultaneously as maximum
torque safety clutches preventing the loader mechanisms
from breakage by overloading.

The boom tilting mechanism of the elevator serves _

for shifting the boom from transport position into working
one, and vice versa. The mechanism consists of a handwheel,
a worm gear and a train of levers.

The discharging trough slewing mechanism

comprises a handwheel, the shaft of which bears two small ‘

drums. Rotation of these drums causes turning of- the
trough through a steel rope arrangement.

The caterpillar tracks are of the multi-support type..
The balanced suspension of the caterpillar track frames
permits self-adapting action of the right or left caterpillar
in passing over uneven gro'und, both caterpill‘ars contacting
the ground over their full length and width. The cater-
pillar tracks are cast of wear-resistant steel.

The control of all movements to be performed by the
loader and engine is very simple. It is easily accomplished
from one place — the drivers controls panel.

The loader is serviced by one driver.

Buewrroprusgar. 3akas A; 01138
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ITo Bcem Bompocam Please address all enquiries

npuobGpereHHs 060pyNOBaHUA ' in - connection
obpaiaiiTech Mo aapecy: A with purchasing equipment to:
B/O MAIIIMHOBKCIIOPT" VIO “MACHINOEXPORT”
A Mocksa, I'-200, Smolenskaya-Sennaya Ploshchad,' 32/34
Cmonencrag-Cennaa mi., 32/34 : ' Moscow, G-200

Cabie address: MACH'NOEX PORT MOSCOW

TENErPA®HbIAN ALPEC:
MOCKBA MAWWMHOIKCNOPT
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Puc. 1.. 9rckasaTop

TPaHCIICPTHOM I1oJ10~
XKEeHUN

'3KCKABATOP
Mopneas ITY-353

MHOrOKOBILIOBBII TPaHUIEHHBIT SKCKaBaTOpP
Mogemy DTY-353 ¢ HARJIOHHBIM pabouum opra-

- HOM HABJAETCA YHMBEPCAJBLHO}! 3eMJIepOiHOM

CaMOXOJHOM MAllIMHOM Ha TyCEeHMYHOM XOAy.
HA3HAYEHMNE

MHOTOKOBILIOBbII yHMBEPCAJIBbHBIA SKCKaBaTOP
momemm ‘OTVY-353 mnpepHaszHaueH JJifA  PBITHA
TpaHIIel INPAMOYTOJBHOTO MM CTYIIeHYaTOro
pochunsa I‘JIy6MHOI/I 1o 3500 MM 110a BOZOIIPOBOI -
Hble, KaHaJIM3al{MOHHbIe, He(PTEIIPOBOIHbIE, Fa30-
MPOBOAHbIE TPyOBI U CUIIOBBIE 'kabesm B He3aMO-

pO}KEHHI:IX ‘IepHOBEMHbIX, TecyaHbIX, cylecda- -
_HBIX, CYIrJIMHUCTBIX, TJMHMCTBIX, JIECCOBBIX U

nonoGbex rpyHTaxX HOPMAJBLHOM BJIAXKHOCTH,
cofepKalMX TBepAble BKJIIOYEHUA pazMepamu
He 6ojyee 200 MM.

Puc. 2. TpaHiuesa c y.]’!O}KeHHbIM
BOZONPOBOAOM, BBIDBITAs IKCKa-
paTopom OTV¥-353 -

Fig. 1. Model 2TVY-353
Excavator equipped with
auger reamers in travell-
ing position

EXCAVATOR
Model 9TY-353

The Model 2TY-353 Multi-Bucket Trench Ex-
cavator with inclined operating mechanism is a
universal earth digging self-propelled crawler
machine,

APPLICATION
The Model BTVY-353 Universal Multi-Bucket

'_‘Excavator is designed for digging trenches of
rectangular or stepped cross section up to’

3500:mm deep for laying water, sewer, petro-
1eum and gas conduits as well as power cables
in unfrozen black earth, sand, sandy loam, loam,
clay, loess and similar soils of normal humidity
with -solid 1nc1u51ons not exceeding 200 mm
in size.

Fig. 2. Trench with layed water
pipeline dug by Model DTV-353
Excavator

—
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Puc. 3. IIpodoman Tpax-
1€, BbIPBITBIX 9KCKaBa-
TOpOoM Mozean ITVY-353

BeiHYTEII TPYHT yKJIaAblBaeTcA B mo6y}o

CTOPOHY BIOJb TPaHIIEM B OTBaJ MJMU norpy—
KaeTCA B TPAHCIOPTHBIE CPEACTBA.

B yCTOMYMBBIX I'DyHTaxX 3KCKaBaTOp MO,I[eJII/I
OTVY-353 poer TpaHiuen raybuuoit mo 2500 ‘Mm
C BEePTMKAJBHBIMM CTE€HKaMu mypuHOi 800 mMm
win (npu mobaBJeHMM VILMpPUTEJel KOBILIET)
— 1100 mm. IIpu nobaBieHMM K KOBLIOBOI pame
IIACTaBKM M COOTBETCTBYIOLIEM YZAJIMHEHMM KOB-
ILIOBOM LETM 9KCKAaBATOP POET TPAHUIEIO TOH 3Ke
ILUMPUHBI Ty6uHOi 10 3500 MM.

Jna co3gaHMa yCTONYMBEBIX TPaHIIeh B ciaboM
IPYHTE CJHyXaT IOIepedHble IIIHEeKM, KOTOpbIe
MOHTHMPYIOTCA Ha KOBUIOBOM paMe.

B zaBmeummocTit or cremeHM yCTOMYMBOCTHM
IPYHTa Ha pas3au4HOM ruybuue jerko u GuICTPO
yCTaHaBaMBaeTcs OoJblliee MM MEHbLIEE KOJIM-
4eCTBO Map IIHEKOB PAa3HOM AJMHBI M Ha pas-
JMYHBIX ypPOBHAX. Biaromaps srtomy 9xckasa-
Top mogesu OTVY-353 poer TpaHuen mpodmis,
ofecrieunBaIOIIEr0 yCTOMYMBOCTD TPAHILEU IIPK
MMHMMAJIBHOM IIOLLIAMAM ee CedeHMdA, YTO Ipu-
BOIMT K HaMMEHbUIEH CTOMMOCTM M HamboJb-
LIeif CKOPOCTM IIpoBeAeHMs pabor.

Fig. 3. Cross sections of
trenches dug by Model
OTVY-353 Excavator

The excavator piles the excavated soil into
heaps on either side along the trench or
discharges it into transportation facilities.

In stable ground the Model DTVY-353 Excava-
tor digs trenches up to 2500 mm deep with ver-
tical walls 800 mm wide or (applying bucket
side cutter bars) 1100 mm wide. By adding an
extension to the bucket frame and correspond-
ingly increasing the bucket chain, the Excavator
digs trenches of similar width and up to 3500 mm
in depth.

Lateral augers mounted on to the bucket frame
serve for making stable trenches in soft ground.

Depending on the degree of soil stability at
different depths, greater or lesser number of
auger pairs of various lengths are easily and
rapidly. mounted on different levels. Owing to
this the Model 9T¥-353 Excavator digs trenches
with profile ensuring stability of the trench at a
minimum area of its cross section which leads
to minimum cost and maximum speed in carrying
out the work. |

Puc. 4. OcHOBHbIe y3abI 9KCKaBaTopa mozenn OTVY:353: 1 — KoBuI; 2 — KOB-

1LIOBafA LieMb; 3 — IIHEKOBbIl YIIMPUTENh; 4 — KOBILUOBAA pama; 5 — MEXaHU3M:

nogbemMa pabGodero opraHa; 6 —pama 5KCKaBaTopa; 7 — CUJIOBas yYCTAHOBKA;
8— Iy CeHUYHBINA XOJ; 9 — JIEHTOUHBI TPAHCIIOPTED

Fig. 4. Main units of Model 3TY-353 Excavator 1—"bucket;- 2 — bucket chain;
3 — auger reamer; 4—bucket frame; 5 —boom raising device; § — excavator
frame; 7 — power unit; ‘§ — crawler. tread; 9 — belt conveyer
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Pmc 5. 9KCKaBaTOp MOAeJm STV 353 B pa6oqu TIOJIOKEHMUM
Flg 5. Model ‘DTY-353 Excavator in working posmon

OHI/ICAHME KOHCTPYKIH/IM

IIpuBoj . -BCcex MEXaHU3MOB 3chaBaTopa
OTVY-353 ocymlecTBasercs - JOT mBMATATENA —
muzens. I-54, momHocTe0 54 J.c., paboraroliero
Ha IM3eJBHOM - TOTUIMBE. '

I[era're.nb LIEITHOV Myq)'rom ‘COeIMHEH- C KOpob-
KOI1 .1lepezay, -0T KOTOpOil TNPUBOAATCA B JBU-
KeHMe MexaHusMbl pabouero opraHa, IyCceHWY-
HBII XOJ, TPaHCIIOPTEp M MeXaHM3M IoAbeMa
pabouero oprasHa. :

PaGouee 0BOpy/MOBaHME SKCKABATOPA COCTOMT
M3 KOBUIOBOM pPaMbl C OZHMM pPAJOM KOBLIEH,
UPUKpPEIJIEHHLIX K JBYM 3aMKHYTBIM IEIIAM, M
CBEMHBIX LIHEKOB, CIyXalmX A NpUAAHNUA
TpaHLllee CTYIIEHYATOTO ITPOCOUIIA.

IIpu paboTe 9KCKABaTOpa ABMIKYILMECA KOBIIN

npu OJHOBPEMEHHOM I‘IéPEJIBI/I)KeHI/II/I SKCKaBa- -

TOpa 3a4YepIBIBAIOT TPYHT, 06pasys TpaHILElo.
[ny6uaa TpaHIIeM 3aBMCUT OT AJVHBI M BeJN-
yMHBI -3arybsenus pabodero opraHa..

Ilogbem u omyckaHue pabouero opraHa ocy-
LLIECTBJIAIOTCA BOCHBMMKPATHBIM IIOJIMCIIACTOM U
snebenKoil ¢ YepBAYHBIM IIPMBOJIOM HE3ABUCUMO
OT HanpaBJIeHUA IBUXKEHMA KOBIIOBOM LENy,
yT0 OobecrmeunBaeT JErKOCTh IPUAAHNA JHY TPaH-
ey 3a/[aHHOTO YKJIOHA.

I'pyHT, 3a4epIbIBaeMblil KOBIIAMMA, npm oru-
GaHMI IOCTEAHMMM BEAYLUIEro Baja CChIMAaeTCA
B OyHKep, OTKy/Ja IIOCTYIaeT HA JIEHTOYHBIL
TPaHCIIOpTep. ¥ CTPOMCTBO JIEHTOYHOIO TPAHC-
TIopTepa Mo3BOJIAET OTBAIMBATE TPYHT Ha J00yio

M3 CTOPOH BBIPLITOM TPaHILEM MM TPY3UTEH €ro-

B TPAHCIIOPTHEIE CPEZCTBA.
C TOMOLLIBIO - PY4YHO}I 4YepBAYHOMN .ne6e/:u<14
TPaHCIIOPTEpP JIErKO ¥ OBICTPO TIEPEBOIUTCA U3

DESIGN

All the mechanlsms of the 9TY-353 Excava-
tor ate driven by II-54 Diesel engine, rated
54 h.p., operating on diesel oil.

The engine is connected by a. chain clutch
with gearbox which actuates .all the operating
mechanisms, crawlers, conveyer and boom
raising device.

The working equipment of the excavator
comprises a bucket frame with one row of
buckets fastened to two endless chains and
removable augers for. digging ‘trenches of step-
ped cross section. ’

As the excavator advances on its crawlers
the moving buckets scoop out the soil and form

a trench., Depth of the trench depends on the

length and the degree of lowenng of the boom.

. Lifting and lowering of the boom is effected
by an octuple pulley block -and a worm driven
winch regardless of direction of the bucket
chain ‘movement ensuring that given incline is
easﬂy impdrted to the trench bottom.

The soil scooped by buckets is discharged. as
they pass around the driving shaft to a hopper
whence it is transferred onto'a belt conveyer.
The. arrangement of the belt conveyer permits
the excavated soil to be dumped on either side

of the trench to be cut or to be discharged into.

transportation facilities.
With the help of a hand operated worm
driven. winch_the .conveyer can be easily and

[r
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Puc. 6. DkcraBarop mogenu BTY-353 €O LIHEKOBBLIMM

YUWMPUTENAMN IPM PBITBE TPAHILIE) B MEeCYaHOM TPYHTE

ray6uHoit 3500 MM M IIMPHMHO MoBepxXy 3200 MM co
CTYNEeHYaTbIMM CTEHKAaMM

TPaHCIIOPTHOrO B pabodee moJjoxXeHMe U 06-
paTHo.

JAns mpefoTBpaleHMA IOJIOMOK IIpM BCTpeye
KOBI.I.IeIZ C HerlpeOI[OJII/IMbIMI/I MNIPENIATCTBUAMM
(KPYIHBIMM KAMHAMM, METAIMYECKUMM BKJIIO-
YEHMAMM M IIp.) B KOHCTPYKLMM IIPMBOJA IPENy-
CcMOTpeHa MydTa MpegesbHOr0 MOMEHTA.

XomoBoe 00OpyAOBaHME IKCKABATOPA COCTOMT
u3 HByX MHOI‘OO]’IOprIX I‘yceHI/I‘-IHbIX TeJeXKeK.
PyCGHM‘-IHI:-Ie TeJeXKKU l'IO]I,ZIep}KI/IBaIOT OCHOB-
HyI0 paMy B Tpex To4Kax (4epe3 och M GajaH-
cup), 4uTo obecreymMBaeT XOPOLUYIO I[IPOXOAM-
MOCTB SKCKAaBaTOpa ¥ IO HEPOBHOMY IIyTH.

T'ycenuunrle JieHTB! M IpPMBOAHBIE I[eNIM Ha--

TAIMBAIOTCA BUHTOBBIMM HATAXKHBIMU YCTPOIL-
CTBaMM.

Pa3BopoT TIyceHMYHOIO XOZa IPOMBBOIUTCH
TIOCPEZICTBOM JMCKOBBIX OOPTOBBIX (DPMKIIMOHOB
M JIEHTOYHBIX TOPMO30B.

Braromapa HaauMuMio CMEHHOM 3Be3HOYKM
NIPMBOJA CyCEHUMYHOTO XOJa MMEIOTCA [Ba JMa-
NMa3oHa CKOPOCTeN IepeaBuKeHms, obecrieun-
BaolllMe HaMOOJILIIYIO  IIPOM3BOIUTEILHOCTH
3KCKaBaTopa. Co

YrnpaBieHue 5KCKaBaTOPOM COCPEIOTOYEHO ¥
KOpoOKyM mepenad Nepen CHUAEHMEM MAILMHICTA.

Fig. 6. Model 9TVY-353 Excavator equipped with auger
reamers when digging trench in sand with stopped walls
3500 mm deep and 3200 mm wide along. surface

rapidly shifted from travelling into working
position and vise versa.

To prevent breakage of buckets when meeting
insurmountable obstacles (big stones, metal
inclusions, etc.) a safety clutch of a limit moment
are provided in the transmission design.

The ‘excavator running gear consists of two
multiple seated crawlers. The crawlers support
the base frame in three points (through an axle
and a balancing device) that enables the Excava-
tor to travel -over uneven ground.

The caterpillar tracks and driving chains
are kept tight by screw and tensioning devices.

Turning of the crawlers is effected by side
plate friction clutches and band brakes.

Owing to the change sprocket available in the
crawler tread drive there are 2 ranges of travell-
ing speeds ensuring greater efficiency of the
excavator. o

The excavator controls are grouped at the
gearbox in front of the operator's seat. From
this position the operator can simultaneously
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OTcrofla MalIMHMCT MMEET BO3MOKHOCTL Of-
HOBPEMEHHO CJIeIUTEL 33 paboToil MexaHM3MOB
9KCKaBaTopa ¥ HAalpaBJICHMEM €ro IIepe/iBu-
KeHud. .

Jlns1 yurydileHns yCaoBuii TPy Aa TIpU Hemoroze
iy  HebGJArONpMATHO HAIIPaBJIEHHOM BeTpe
MECTO BOAMTEJI MOXKeT 3alljMUIATBCS CBEMHBI-
My Ope3eHTOBBIMM IUMTaMM, CHaOIKEHHBIMMU
OKHaMM.

OkckaBatop OJTVY-353, morpyxKeHHbBII Ha
2KeJIE3HO/IOPOKHYI0 IIJIaT(OPMy, BIMCHIBAETCA
B 3KeJIe3HOZOpOKHBIN rabapur Ne 1-B.

OxckaBarop OTVY-353 HazexeH B SKCIIIyaTa-
MM, TIPOCT B ODCIYyIKMBAHMM M YIPaBJIEHUM U
obJajaeT BBICOKOH IMPOM3BOIUTENBHOCTEIO.

Hns paboTe! 9kckaBaTopa ITY-353 B HebGnaro-
MPUATHBIX YCJIOBMAX IPEAYyCMOTPEHA BO3MOZK-
HOCTH IIPMMEHEHMS AOIOJHUTENBHOIO ChEeMHOTO
obopymoBanusd. Tak, As yaydILLIeHUd pasTpy3Ku
KOBIUe} mpy paboTe B JMIIKOM TPyHTe IIpemyc-
MOTpeHa BO3MOKHOCTL YCTAHOBKM OYMCTHUTEJIA
KOBILUEH; IJIf IlepelBUIKEHMSA IO JOporaMm ¢
MATKMM MOKPBITHEM Ha GalllMaKy IyCeHUI[ MOTYT
HaJeBaThCA ILUTAMIIOBAHHBIE HaKJaJKWM; IJId pa-
BOTHI B OTHOCHUTENIBLHO BA3KMX MecTax DalliMakm
TyCeHMI] MOI'yT OBITh CHAG>KeHBI yAJMHEHHBLIMMU
HaKJaAKaMy, CHMKAaIOLMMM II0YTH BJBOE yeJb-
HOe JjaBJjIeHMe Ha TPYHT.

Ilpn 3amene pabouero opraHa CrelMaJbHBIM
pabouuM opraHoM ¢ IPOMIVPOBAHHBIM KOJle-
coM, CHAGKEHHBIM CIIMPAJBLHBIMM HOXKaMy IJIsd
MOApEe3aHMA CTEHOK, 3KckaBatop JTY-353 mo-
JKeT ObITh MCIIOJB30BAH IJIA PHIThA KeJe3HOJ0-
POZKHOTO KIOBETA.

Puc. 7. 9kckaBarop mopenn 3TVY-353 npu pbITbe KIOBE-
TOB IJIA YKEJE3HBIX MJIM TPYHTOBBIX JOPOT TJyOMHOI
o 0,75 m :

watch the work of the excavator mechanisms
and the direction of its travel.

For improvement of operating conditions dur-
ing bad weather or unfavourably directed wind,
the operator's seat can be protected by remo-
vable canvas shields provided with windows.

The overall dimensions of the 9T¥-353 Ex-
cavator loaded on a railway platform for trans-
portation are kept within the limits of No. 1-B
loading gauge.

The OTVY-353 Excavator is reliable in opera-
tion, simple in service and use and is highly
efficient in performance.

For operation of the 9TV¥-353 Excavator in
unfavourable conditions, a possibility is provi-
ded to apply additional removable equipment.
To facilitate discharge of buckets when working
in sticky soil a possibility is provided for in-
stalling a bucket cleaner; for travelling on roads
with soft coating special pressed cover plates
can be fastened the track shoes; for operating
in comparatively sticky places the track shoes
can be provided with extended cover plates
decreasing almost twice the specific pressure on
the ground.

When the operating mechanism is replaced by
a special operatingv mechanism having a shaped
wheel equipped with spiral knives for trimming
walls, the DTVY-353 Excavator can be used to
trench railroad ditches.

Fig. 7. Model DTY-353 Excavator when digging ditches

for railroads or earth roads up to 0.75 m deep
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OCHOBHBIE TAHHBIE

EMKOCTE KOBHIA . . . . « . . « + « o

IMCJI0 CCBINOK (OIIOPOXKHEHMIT KOBLLEH!)
‘' B MHMHYTY

CKOpOCTb KOBIUOBOI Lienu
IITar xoBlueR . .

IIlar KOBILUOBOM LIENM .
Yucao ob6OpOTOB ULIHEKOB

JIBurarenb:

TUIT o v v v e e e e e e e
.MOII{HOCThb
4uCcI0 000pPOTOB

CropocTh pabouero nepeiaBuKeHMUs S9KCKa-
BaTopa (2 amanasoHa o 8 ckopocTeit)

CKOpPOCTb TPAHCIIOPTHOTO I1ePEeABUIKEHNA
3KCKaBaTopa (2 agmana3oHa 1o 8 cKoO-
pocreit)

Tpancrioprep:
LUMPMHA JIEHTbI
BbIJI€T TPAHCIIOPTEPa OT OCK TPAHILEN
BBICOTA BeEpPXHeil KPOMKM pa3rpy304-
Horo 6apabaHa OT YPOBHA 3€MJM

TabapuTHbIe pa3MephI:

AJIMHA TIPU [TOJHATOM paboyem OpraHe:

pM HOPMAJbHOM AJMHE KOBIUOBOM
pamsbI

. OpM yANMHEHHOM KOBIUOBOM paMe .

BbICcOTa npu pabore .

BBICOTA B TPAHCIIOPTHOM MOJIOXKEHUU .

LIMPYHA B TPAHCIOPTHOM IOJIOXKEHUN:
6e3 1IHEKOB

C HaMOONBIIMMM ILHEKAMMU

Bec sKcKaBaTOpa (B 3aBMCMMOCTM OT MC-

MONHEHNA)

Y nenbHoe JAaBJjieHue Ha rpyHT (6e3 yiuu-
pUTeNeit TyCeHML, B B3aBUCHMOCTM OT
VCTIOJIHEHUSA 3KCKaBaTOpa):

npu paGore

NpY TPAHCIIOPTMPOBAHMUNU

59
1,07 m/tex
1140 mm
190 MM

55 06/Muu

. Ausenb HN-54

54 n.c.
1300 06/mMuu

or 11,3 no
205 m/4gac

or 1,0 no
9,2 gM/uac

850 MM
3050 MM

1850 mMm

8600 MM
9750 MM
3100 Mm
3460 MM

2800 MM
3200 MM

ot 11460 no
13 260 kr

or 0,5 no
1,1 gr/cm?
ot 0,6 no
1,0 xr/cm?

SPECIFICATIONS

Bucket capacity . . . . . . .. e e e 45 litres
Number of buckets emptied per minute . . 59
Bucket chain speed . . . . . . . . . . . 1.07mpersec
Pitch of buckets . . . . . . . . ... . 1140 mm
Bucket chain pitch . . . . . .. . ... 190 mm
Auger speed . . . . . . ... ... 55 r.p.m.
Power unit: -

type . ... ... .. ... . [JI-54 Diesel engine

power output . . . . . ... 0L 54 h.p.

speed . . . . .. ... ... ... 1300 rpm

Digging speed (2 ranges, 8 speeds each). 11.3to 205 m
per hr

Travelling speed (2 ranges, 8 speeds each) . 1.0 to 9.2 km

. per hr
Conveyer:
belt width . . .. ... ... ... 65 mm
conveyer outreach from centrel.ine of _
trench . . ... ... ... ... 3050 mm
discharging drum top cover height
ébove ground . . .. .. .. .. 1850 mm .
Overall dimensions:
length with raised operating mechanism:
at normal length of bucket frame . . 8600 mm

;;t increased length of bucket frame . 9750 mm
héight in operation . . . . . . . . . 3100 mm
height in travelling position . . . . . 3460 mm
wiqfh in travelling position:

v.\:f_ithout augers . . . . . . . . . . 2800 mm

with maximum augers . . . . . . 3200 mm

Excavator weight (depending on execution) 11,460 tc

to 13,260 kg
Specific '.press‘ure on ground (without track
widening cover plates, depending on
. éxecution of excavator):
when digging . . . . . 0.5 to 1.1 kg per sq.cm
when ftravelling . . . . 0.6 to 1.0 kg per sq.cm

Buemroprusaar. 3akas N 01521
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MULTI-BUGCKET
EXCAVATOR @
MODEL ' F

TENETPA®PHD M AAPEC:
MOCKDBA MALWMNMHOIKCNOPT

CABLE ADDRESS:
MACHINOEXPORT MOSCOW
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KAMHEJAPOBUJIKA
MOJEJb C-182B

Kawmuenpo6unxa monenn C-1826 npennasnagena
IS 1poOIIeHNA PasINyHOTO POJA KAMEHHEIX IOPOJ

cpenneﬁ TBCPIOCTH, C CONPOTUBJICHUEM PaA3AABJIM-

Bauuio 10 2500 x1/cmM? M OTHO-
CHTCSI K TUIIY APOGHUIIOK CO CIIO3K-
HBIM [BUAEHMEM Kavdawilenca
HICKNM IIPU BEPXHEM ee IojBece.

Jpobnenue Marepuajia B
KaMHeApoOniIKe  HpPOMCXONMT
MCKRY ABYMA ApOOAINMH Iue-
KaMU-TUIMTAaMU, U3 KOTOPHIX OfF-
Ha HeNOABMKHAA,  BTOPaA - OJ- ~
BUKHAA—COBEPLIAET HA DKCIEH-
TPUKe BaJ1a HOCTYNATEeNbHO-BO3-
BPAaTHHE JBHHEHUA. '

IKCLCHTPHUKOBRIT BaJI Bpa-
maercsi B ABYX cdepudeckux
POAMKONOMIMITHUKAX.,

PaGoune nosepxnocTs Apo-
6AIMX TUIMT BHIOJHEHH pud-

Kasxnan us apobamux, nanr,
NpH U3HOCe HMIKHeN ee dacTy,
MoKeT GHITh IIOBEPHYTA UBHOIIIEHHOI YaCThIO BBEDX.

ITponaBopuTesbHOCTL APOGHIKE M pasMep BH-
XOAAIero Apo6iIeHoro MPoyKTa 3aBUCAT OT yCTa-
HOBJIEHHO IMPUHBI Pasrpy304YHOH HIeIM B HMMKHEH
vyactn mek. lllupnua pasrpysounoit mennm Mosker
peryanposatbes B npefesax or 20 xo 80 MM TIPH 110+
MOIIM KJIMHOBOTO YCTPO#CTBA U _
pacnopuoii nautsr. -Pacnopuasn -
IUVINTa ABJAETCA YCTPOHCTBOM,

nospexxaenust. llpn nonampanum -
B 3eB KaMHEAPOOMJIKHM MeXKy
IUTUTAMB  HEIPOOMMEIX . KYCKOB:
PacropHas IINTa JOMAETCH, a: .
Bal TIPOAOJIKAET. Bpama'rbca
*BXOJIOCTYIO.

KamuenpoGunxa mpusopur-
cA B JeiicTBUMe BJIEKTPOJBUTA-
TesieM MOLHOCTEIO 20 xBm Yepes
PeMeHHyi0 mnepefavy Ha OAMH
M3 WKUBOB-MAaXOBMKOB POOHII--
KM, YCTAHOBJEHHBIX HA KOHLAX ¥ . .-
BaJIa. _ '

3arpyska kaMHA [JiA Apo6-
JIEHUA IIPON3BOAUTCH B 3eB KaM-
HeJIpOOUIIKM MEKAY HEIOJBUA-
HOM 1 HOXBIKHON NJIMTAMMU M
60KOBHIMY cTeHKAMM 3€Ba, PyTe-
POBaHHBIMU HIPOTUB UBHOCA CIIe-
LMAJIbHRIMH KIIMHbSMH.

v
>

]

L \.)
Sanltlzed Copy Approved for Release 2010/04/30 CIA-RDP80T00246A048700270001-2

Puc. 1. I{auﬂenpoﬁnmka MozeH
C-182B. Bux cﬁo}(y

Fig. 1. Model C-182 B Rock Crusher. Side View

Puc. 2. KamuenpoGuika Mozemnn
C-182F B HCIOTHEHMI CO WKH-
BOM o'rﬁopa MOIHOCTH. Buj co
c'roporm 8arpysKu

Fig. 2. Model C-182 B
Rock Crusher with power take-off pulley.
View from the charging side -

ROCK CRUSHER
MODEL C-182 B

The Model C-182 B Rock Crusher is designed for
crushing all kinds of rock of medium hardness with a
crushing strength of up to 2,500 kg/cm?, and belongs
to the type of crushers with a
suspended complex swaying-jaw
motion, '

The - cfushing of material is
effected between two plate-type
crushing jaws, - one stationary and
the other actuating, which performs
reciprocating motion on an eccen-
tric shaft.

The eccentric shaft rotates on
two spherical roller bearings.

The working surfaces of the
crushing jaws are of special-grade
grooved steel.

Each jaw, dfter its working face
hos been worn, can be reversed
with the worn face outward.

The crushing capacity and the size of crushed

:product depend on the adjustment of the width of the
" discharge slit formed between the lower part of the
_jaws. The width of the discharge slit can be adjusted

within a range of 20 to 80 mm by
means of a wedge and spreader-
plate arrangement. The spreader-
plate is a safety device which
prevents possible damage to the
Rodk Crusher. Should a piece of
stone that cannot be crushed be-
come wedged between the jaws,
the spreader-plate will break and
the shaft will run idle.

The Crusher is powered by a
20 kW electric motor by means
of a belt drive to one of the two
flywheel pulleys mounted on the
shaft ends

Rock to be crushed is fed into
the Crusher mouth between the
stationary and actuating jaws and
their side walls, which are lined
with special protective wedges to
prevent wear.
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OCHOBHBIE TAHHBIE
SPECIFICATIONS

HpOﬁBBOI{HTeH}»HOCTL 1P pasMepe 3arpy-RaeMulX KyCKOB Capucity. for 242 mm feed size Of. rock:

212 MM with 0'mm discharge slit . . . . . . . 3.5 mhr
» with 80 mm disharge slit . . . . . . . 14.0m3/hr
NpH WIHPUHE Pasrpysouol meau 20 mm . 3,5 43[uac Feed hatch size . . . . . . . . . . . 950><400 mm
‘IpPI WHPHHE Pasrpysounoit weiau 80 mm . 14,0 m3/yac Dis&iorge slit odjus'tment range . . . . . . 2to 80 mm
. - Eccentric shaft speed . .. . . . . . . ... . 975 rpm
Paamep sarpysounoro orBepctHa . . .  250% 400 mm . pee P
. ] Shaft eccentricity . . . . . . . . . . . . 125 mm
Tipenest peryaupoBanus WAPUHK Pasrpy- Electric motor rating . . . . . . . . . . . . 20 kW
BOWHOM MM . . . . . . . . . . 20—80mMmM Overall dimensions:
length . . . . . . . . . . . . . .1330mm
Yncmo 060poTOB BKCUEHTPUKOBOTO Bajia . . 275 06/Mun )
height . . . . . . . . . . . . . . 145mm
Bennunna skcuentpucurera Bama . . . . . 12,5mMM widh . . . . . . . . . . . . . .120mm
MomuocTs aueKkTpOBUTATENA . . . . . . . 20 KM Crusher total weight, less electric motor . . . . . 2580 kg

I‘aﬁapwmue' pasMephr:

AIMHA . . . . . . 1330 Mm DELIVERY'.SET
BhCOTA . . . . . . 1415mm

: 1. Rock Crusher complete, including:
mmMpuHa . . . . . 1200 MM

electric motor with

O6uwit Bec qpoGuNKK sliding-block . . . . 1 set
Ges anekrponsurartensa . 2580 x1 rubberized belt . . . 1 pe
electric starting gear . 1 set
2. Spare parts:

_ stationary crushing plate
OB'BEM NOCTABKH few) . . . . . . 1pc

actuating crushing plate’
Gaw) . . . . . . 1 pc

1. KamrenpoGuaka B cGope,

RpoGuaKa P spreader-plate . . . 1 pc.
B TOM 4HCJe: Puc. 3. Kamuexpo6uara mogean spring . . . . . . 1 pe

C-182B. Bun cocropos mkupa

BJIEKTPOABUIATEND C
ot6opa MOIHOCTH

. canaskamMu . . ., . . lxommi.

Fig. 3. Model C-182 B. Rock Crusher. ’

PEMEHE MIPOPE3HMHEH- View from the side of power toke-off pulley

Rut . . .. . . . . lwum

nycxkosag anmaparypa . 1 xommi.

2. 3anmacHble YaCTH :
IIMTa XpoGRman
HeMOABMMHAA . . . 1wt
nauTa Apobamasn
MOABKHAA . . . '. 1 mrr.
IWIHTA pacnopxanl .’ . lor,

npyxsna . . . . . lmr

¥, Bmemrroprusaar. 3axas N 01501
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- HO BCEM BONNIPOCAM

NMPHOBPETEHHUA OBOPYJLOBAHHUS

OBPAIMAMTECH O ALPECY:

B/O MAIHMHOE)KCHOPT“
' MocRBa,I‘ 200

CMOJleHCKaﬂ—CeHHaﬂ 115, 32/34

A,T.IPEC JZ[JIH TEJIEI‘PAMM

| MO CRBA MAUJMHO8KCHOPT

PLEASE ADDRESS ALL ENQUIRIES
' CIN CONNECTION

_WITH PURCHASING EQUIPMENT TO:
VIO “MACHINOEXPORT~”

Smolensl(aya-SenElayd Ploshchad, 32/34 l
Moscow, G -200

CABLE ADDRESS:

MACHINOEXPORT MOSCOW

VSESOJUZNOJE OBJEDINENIJE.

USSR MOSCOW
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IWATAIOULH

JKCKABATOP

MOAEJb 3ll-4/40

Ilararomuii sxckaBatop Mozpesxm OIII -4/40
ABIAETCA TOJHOIOBOPOTHOR ®JIEKTPUYECKON
MAlIMHON cpeaHell MOIJHOCTH ¢ O6GOpyAOBa-
HHEeM AparyiaiiHa.

JITMHHAA, COPOKAMeTPOBAaA CTpeJja DKCKAaBa-
TOpa ¢ KOBIIOM eMKOCTBIO 4 4® mossonder emy
mepeMeIaTh PYHT HA 3HAYHTEJILHBIE PacCTos-
HHA.

OxcicaBaTop NPUMeHASTCA [/ IPOU3IBOACTBA
BCKPBIITHAIX paGOT B YTOJABHOM M TOPHOPYAHOI
IPOMBINLIEHHOCTH, 1A AO00BIYM CTPOHTENLHBIX
MaTepHAJIOB, a TAK:KE Ha CTDOHTEIBCTBe KAHAJOB,
HPPUTaMOHHEIX CHCTEM M APYTHUX HAPOTeXHH-

YeCKMX COOPYHeHHI.

WALKING

EXCAVATOR

MODEL 311-4/40

The Model DIII-4/40 Walking Excavator is an
electrically operated full-swing machine of medium

capacity equipped with a dragline.

A long, 40-m, boom carrying a 4 cu. m capacity
dragline bucket allows to move earth over conside-

rable distances.

The excavator is used for stripping operations in
coal and mine industries, for quarrying building
materials, as well as for building canals, irrigation

systems, and water power structures.

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2



Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2

S Vas

Ma.no/ ynem;ﬂog iaBJIeHUe Ha TDYHT IIPH pa-
oore u F{n pgnn}amenﬁn B COYETAHHUM C BHICOKOM
MaHEBPEHHOCTHIO ' TIOBBOJAIOT  MCIIOJB30BATh

arccrcana:rop' Mozx/enu DII-4/40 Ha cnabeIX U 3a-

S
6OJIOKIQ§I\}IBIX* TPYATAX, 4 TAKKe B CTECHOHHBIX
YCHOBHAK

Oxckapatop OIII-4/40 COCTOHT W3- OIOPHOMR
6assl, IOBOPOTHOI MIaThOPMBI C MEXaHM3MAMHY,
pa6ouero o6opyAOBaHUA, MeXaHN3MA IIATAHUA
U DJIEKTPOOOOPYAOBAHHA.

Puc. 1. Illararomuit sxckaBarop Mogean DIII-4/40

ONMOPHAS BA3A

- OnopHaa 6asa ®KCRaBaTOpa IpPeJACTaBIAeT
¢000i1 KPYIJIYIO CBAPHYIO IIUTY AUAMETPOM 7,441,
co6UpaeMyI0 M3 IBYX IIOJOBHH, CKPeIIIAEMBIX
6oatamu.

Ceepxy k 6asze kpenarca 3y6uaTeIii BeHeI H

POJNHMKOBBIM OIIOPHOIIOBOPOTHEIA KPYT, KOTOPBIX

Low specific pressure on ground while operating
and walking in connection with a high manoeuvr-
ability permits to use the Model BII1-4/40 Excavator
on soft and swamped ground as well as on limited
construction sites.

The Model BDIII-4/40 Excavator comprises a sup-
porting base, a revolving frame with machinery, the
working equipment, walking mechanism, and electrical
equipment.

Fig. 1. Walking Excavator, Model ®III-4/40

SUPPORTING BASE

" The supporting base is a circular, welded, 7.4 m
diameter plate unit assembled of two halves secured
together by bolts.

On top of the base are mounted a gear rim and
a roller circle track permitting the revolving frame

Sanitized Copy Approved for Release 2010/04/30 : CIA-RDP80T00246A048700270001-2
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MIO3BOJIAET nonopomon rmarq)opme €O .BCeMH - together with all the machinery and:workin:'g\e‘quipment
HaXOAAIUMUCA HA HeH MeXaHH3MAMM M pabo- placed on it to rotate freely with rfegard to the

qUM o6opynonalmeM cBOGOAHO Bpamarbca oT-
HOCHMTEJBLHO OIOPHOIM 6aam

supportmg base.

>

g. 2.. Walkmg Excavator,

Pric.2. Hlaraloinuii aKckaBaTop M d l e 4/40 ce Y
ode — ront iew

.moaeau DIII-4/40 - Bng cnepeau

NOBOPOTHAS MIATOOPMA ~ REVOLVING FRAME WITH

C MEXAHH3IMAMH : MACHINERY
IInan pacmososkeHUusa MekaI{HSMOB Ha IIOBO- Layout of the machinery on the revolvmg frame is
poTHOH muaTgopMe IOKasaH Ha PHC.3. shown on Fig. 3. v

IToBopoTHad maaTgopMa CIY:KUT OCHOBAHHOM

[Vl YCTAHOBJIGHHHIX Ha HeH MEeXaHH3MOB K The revolving frame serves as a foundation for

BMECT® C HAACTPOIKON, MEXaHIU3MOM IIAraHUA the machinery placed on it -and together with the
¥ pabouuM o0OpPyAOBAHMEM COCTABJIAET IIOBO- superstructure, walking mechanism and working equip-
s POTHYIO 4aCTh ®KCKAaBaToOpa. ment forms the revolving unit of the excavator.
ITosBopoTHas anaT(bopma 6 npeacTaBageT Co- . ' '
‘ 6oii cBapHYIO KOHCTPYKIHIO, cobupaeMyio u3 The revolving frame 6 is a welded structural unit
Tpex cexnuii. Kapkacel cekmuil CBapeHHI M3 comprising three sections.
BYTaBPOBLIX 0aJIOK, MOKPBITBIX CBepXy Ha- Co
: gn?['.u OMp ! p pxy The framework of the sections is welded of I-beams
& .
Ha mnopopoTHOi#f miatdopme pasMeneHkI: coveredvon top with plates.

IJiaBHAA Jxeﬁemca 1, MexaHM3M maranig 2, moBo-

On the revolving frame are mounted: main winch 71,
BQTHBHIN MeXaHU3M 4, CTPeJONOAHeMHAd Jxeéezx-

walking ‘mechanism 2, rotating machinery 4, -boom
hoist winch 5, compressed air control system 3, lubr1~
catmg systems, and _electrical equipment.

- AWedyAn -

o
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Puc. 3. Ilnan pacnososkeHHs MEXaHM3MOB Ha NOBOPOT-
HOIT maaTdopme:
1 — raasHas gebegka; 2 — OKCUEHTPHKOBBIH MeXaHUBM
waranus ; 3 — o60pyaoBaHHe NHEBMATHYECKOH CHCTEMBI
yapaBieHus; 4 — NOBOPOTHBIH MeXaHH3M; & — cTpe-
JonoxneMHas JeGeakxa; 6 — moBoporHas niardopma;
7 — npeobpasoBaTreabHBIH arperar; 8 — BCIOMOraTelb-
HbI{ arperaT; 9 — BJEKTPOABHIaTe b INIABHOMN Je0eJKd ;
10 — BJIEKTPOABUraTe b MOBOPOTHOIO MEXaHH3MA.

I'naBHas nebeaka. OTIMYUTEIRHOH OCOOEHHO-
CTHIO IVIABHOH JIeOENKH SABAAETCA KOMIAKTHOCTD
KOHCTPYKIMU. Bee sybuatble mepeaayu o0be-

" IUHEHBI B OAWH PEeAYKTIOD.

Bpaujesne Ha MOALEMHBIM M TATOBLIN Oapa-
GaHBI NepegaeTcs P IMOMOIH (PPUKIIMOHHBIX
My T, KOTOpBIe 00BEAUHEHBI C TOPMO3AMH Ha
OAHUX M TeX e IIKUBAX, BBIIOJHEHHBLIX 34
OIHO ueyoe ¢ OapabaHaMHU.

VupapneHue (PPUKIMMOHHBIMU MY(pTaMH U
TOPMO3AMHU — BIEKTPOIHEBMATHYECKOE.

CtpenonoaneMHasn nebelka uMeeT OTACIbLHBIN
®JIeKTPONpUBOA. BpaljeHue OT BIEKTPOABHIA-
teng K OapabaHy mepepaerca uepe3 PeayKTop
¢ IMIMHAPUYECKOl 3ybuaToil mepesauei u
uepBAyHOH nepepaved. Ha Banmy uepspaka mpe-
AYCMOTPEH ITOCTOAHHO 3aMKHYTHIN JIEHTOYHBIN

- TOPMO3.

Fig. 3. Layout of machinery on revolving frame:

1 — Main winch; 2 — Eccentric cam walking mechanism;

3 — Compressed air control system; 4 — Rotating machi-

nery; 5 — Boom hoist winch; 6 — Revolving frame; 7 —

Motor-generator set; 8 — Auxiliary motor-generator set;

9 — Main winch electric motor; 10 — Rotating machinery
electric motor

Main Winch. A distinctive feature of the main
winch is its compactness. All gears are enclosed
in one reducer.

Rotation is transmitted to the hoist and the drag
drums by friction clutches coupled with brakes on
one and the same pulleys made integral with the drums.

The friction clutches and brakes are electrically
and air controlled.

Boom Hoist Winch has a separate electric drive.
Rotation is transmitted from the electric motor to
the drum through a reducer having spur and worm
gearing. A constantly locked band brake is provided
on the worm shaft. '
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MoBopoTHbI MexaHH3M TaKKe MMeeT OTAeN]b-
HBIIl BJIEKTPONPHUBOA. Bce ImecTepeHHEIe IIe-
pefauyd MeXaHHM3Ma BpaljeHHd BaKJIIO4YeHHI B
oauH peaykrop. Ha mxuBe My ThI, COeAHHAIO-
meil BaJ SICKTPOABUIATONA C PEAYKTOPOM,
OPeAyCMOTPEH ABTOMATHYECKH MAEHCTBYIOLJUI
TOPMO3.

CMa3Ka IIeCTePEeHHBIX Iepefay pPeayKTOPOB
rJIaBHOU JiebefiIkKM M IOBOPOTHOIO MEXAHM3MAa
OCYIIJECTBIAETCA IIOCPEACTBOM IHMPKYJIAIHOH-
HOUM CHCTEMBI SKHAKOH CMasKHM, OCHAIJeHHOMH
mecrepedusIM Hacocom tuma ITIATII-70 mpowus-
BOAMTEJBHOCTEIO 70 .1/ Mmum.

BaJI MeXaHHu3Ma IIaraHusa COCTOMT U3 TpexX
qyacreil. Ha koHmax Bajia HacaKeHbI SKCIeHTDPH-
KH ¥ DKCIIEHTPHKOBEIE PaMsI ¢ AbrkaMu (puc.4).

Mexanusm waraHua. MexaHM3M mIaraHusa -—
®KCIIeHTPHUKOBOro TthHma. IIpuBox MexaHU3MA

IIATAHUA OCYIIEeCTBIAETCA Yyepe3 BaJ TATOBOI'O
6apabana raaBHoOi Jebearn. BriaoueHue npu-
BOJa MEXaHHU3MA IIaTaHUA OCYIJeCTBILETCA IO-
cpeacTBOM KynaukoBoit mydTel. Ha IPOMexy-
TOYHOM BaJy HAXOAUTCA JEHTOYHBIH TOPMO3.

fONT T
Rotating Machinery has a separate electrlc drive
as well. All transmission gears of the rotatmg machi-
nery are enclosed in one reducer. An automancally
operating brake is provided on the\pulley of the clutch
connecting the electric motor shaft with the reducer.

Transmission gears of the main w\mch and rotating
machinery reducers are lubricated through a circulating
oil lubrication system provided with a type III]II-70
rotary pump of 70 litres per min capacity.

The shaft of the walking mechanism is split in three
portions. Eccentric cams and elongated circular track
frames with shoes are mounted on the shaft ends
(Fig. 4).

Walking mechanism. The walking mechanism,
of .eccentric cam design, is driven through the drag
drum shaft of the main winch. The drive of the
walking mechanism is engaged by a jaw clutch.

A band brake is arranged on the intermediate shaft.

Peyzc. 4. DrCUEHTPHKOBEIE MeXaHHaM
\ORaranus skckaparopa DIII-4/40

2

HKM3

KpaMaTopeK

-Fig. 4. Eccentric cam walking mechanism
of type BIII-4/40 Excavator
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[N\ T

PAB,O'-IEE OBOPYROBAHHE

[0 O\

Paéoymm 6\6ogy_nonz\mnem ®KCKaBaTOpa ABJIA-
I0TCA : /KO\B\III,_ﬁJIO)I/CH HaBOJAKH M . CTpeJa, NoJ-
BeIIIeHH/aH\IIpI/IJIOMOIHK CHCTEMBI IOJHNCIIaACTOB
K HaJCTpOlike-®KCKaBaTOPA.

KoBul — cBapHO¥ KOHCTPYKIMH, IOCPEACTBOM
YOPAXKH COEJUHEH C TATOBBIM U IOABEMHBIM
KaHaTaMH, KOTOPEIEe 3aKpeIlJieHbl Ha TArOBOM H

noabeMHoM 6apabaHax riiaBHOM JebeKH.

Crpena npeacrapageT co6oil CBAPHYIO peler-
uatyio ¢epMy, OCHOBHbIE HeCyIJHe MOACA KO-
TOPOIf BRIITOJHEHBI U3 YTOJKOB, 4 PEIIeTKa — U3
Tpy6.  Ina yno6CTBA mepeBO3KH cTpeja cobH-
paeTca M3 ABYX CeKI[HM.

QNEKTPOOBOPYJIOBAHHE

ITuTaHue sKCKaBaTOpA HAEKTPO®HEPrueil npo-
3BOMUTCA OT CeTH Tpex(asHOro TOKa, HAMpPA-
aeHueM 6000 6.

OCHOBHBIM 3JeKTPOO0OPYAOBaAHHEM SKCKaBa-
TOpa ABJAETCA :

1. TraBHEI 1peo6pa3oBaTeABHEIN arperar 7,
(puc. 3), cocroamuii U3 IIPHBOAHOrO CHHXPOH-
HOIO BJIEKTPOABUIATENA, TPeX OOMOTOUHEIX Te-
HEepaTopoB IJIABHOU Je0eJKM M IOBOPOTHOIO
MexaHu3Ma. ['eHepaTOpHE! BLIIOMHEHEI OTKPEI-
TOrO THIA C CAMOBOHTHJIAIHOIM,

2. BeiomoraTenrsHEIA arperat 8, COCTOAIHIL
H3 IPUBOXHOTO ACHHXPOHHOI'O KOPOTKO3AMKHY-
TOr0 BJEKTPOABUIraTeNd M JABYX T€HepaTopoB
IAA MATAHHA OOMOTOK BO3OY:KAGHUA CHHXPOH-
HOTI'O 9JEKTPOABHUTATE]A, & TAKKe OJeKTPOABH-
rareJieii: riaaBHOM tebeaKH, IOBOPOTHOIO MeXxa-
HHM3Ma ¥ BCIIOMOTATEJIbHAIX Ielei YynpaBleHus.

Kamaplit -arperat mMeer OOLIYIO IUTHTY, HA

KOTOpOﬁ CMOHTHPOBAHBI BXOAAIJHE B HEI'O BJACK- -

TPUYECKHNe MalIuHBI.

3. T7aBHBIA BJIEKTPOABUraTENb IIOCTOAHHOIO
TOKa 9 — cmenuaJabrHOro timna. VicrosHeHue viex-
TPOJABHUTaTeJA — FTOPH3OHTAJbHOE, 3aKPHITO-IIPO-
JAyBaemMoe ¢ IIOABOAOM BO3AYXa OT BEHTHIATOPA.

4. DJIeRTPOABUTATENL IIOCTOAHHOTO TOKA II0-
BopoTHOro Mexammsma I10. HcnonHeHue snex-
TPOJABHUIaTeJd — BOPTHKAJLHOE, 3aKPBITO-IIPOAY-
BaeMoOe C MOABOAOM BO3AYXA OT BEHTHJAATOPA.

5. OcTaapHEI® BCIIOMOTATEIbHBIE BIOKTPOABH-
raTeJn — NePeMeHHOr'o TOKa.

OCHOBHBIE TEXHHYECKHE JAHHBIE

Emrocts koBuIA Aparaafiga . . . .. . . . 44
JUARHA CTPEABI . « « v « o o« o o o o - o » 40 m
CropocTs BpaljeHHs MOBOPOTHOI YacTH . . 2,0 00 /#un
HauGoasluee ycHaue B TArOBoOM kanate . . 30000 xe
CKOpPOCTH TATOBOT'O KaHA&TA . . . . . . . . 1,26 slcex

WORKING EQUIPMENT

The working equipment of the Excavator are:
dragline bucket, fairlead and boom suspended by
a pulley-block system to the excavator superstructure.

" The welded dragline bucket is connected by a drag-
hitch to the drag and hoist ropes which are anchored
to the drag and hoist drums of the main winch.

The boom is a welded structural frame made up
of angle chord main bearing members and a tubular
lattice work. For convenient transportation the boom
is assembled of two sections.

ELECTRICAL EQUIPMENT

The excavator is supplied with electric power
from an electric power supply line of three phase
6000 V current.

The main electrical equipment of the excavator
consists of:

1. Main motor-generatbr set 7 (Fig.3) comprising
a driving synchronous electric motor and -triple-
winding generators of the main winch and rotating
machinery. The generators are of the open self-
ventilated type.

2. Auxiliary motor-generator set 8 consisting of
a driving asynchronous squirrel-cage electric motor
and two generators to actuate the excitation windings
of the synchronous electric motor as well as the
electric motors of the main winch, rotating machinery
and auxiliary control circuit lines.

Each motor-generator set has a common bedplate
on which the electric machines, included in the given
set, are mounted. .

3. Main direct current electric motor 9 of special
design. The electric motor is of horizontal, enclosed
forced ventilated type, the air being supplied by a fan.

4. Rotating machinery direct current electric motor
10. The electric motor is of the vertical, enclosed,
forced ventilated type, the air being supplied by a fan.

5. Auxiliary electric motors of alternating current
design. '

MAIN SPECIFICATIONS

Dragline bucket capacity . . .. ... .4cum
Boomlength . . .. ..........40m
Revolving unit rotation speed . . . . . . 20 r.p.m.
Maximum pull on drag rope. . . . . . . 30,000 kg
Drag rope speed . . . . . .. .. . . . 1.26m per sec
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HauGoasuiee ycHane B NOXLEMHOM Ka-
HaTe
CKOpOCTh MOABEMHOTO KAHATA . . . . .
CropoCTh mepeABHiKEHHA HKCKABATOPA
JlauHa mara .
Haun6oapwnit yroa (nogseMa WIH cryc-
Ka), NPeoAOJeBAEMEIl IKCKABATOPOM
NOpH IHaraHUH
O6muii Bec 3KCKaBaTOpa
Cpeanee yjeJbHOe AaBJeHHe HA TPYHT
npu pabore
CpeaHee yaeabHOe AaBieHHe Ha PYHT
OPH HepeBHMEHHH . . . . . . . .
ITorpe6asemas MOIMROCTL H3 CETH
Pox n manpsieHie NOXBOAMMOTO TOKA

...............
...........

...........

............

VnpaBierne paGoYHMMH JABH:KEHUAMH
BKCKABATOPA

ynpRBJlEHHe MeXaHHU3MOM IIepeJBHMKe-
HHA

................

PacueTHas nNpoaoJKHTEIbHOCTE paboye-
ro N¥KIa IpH yriae MOBOPOTA HA BhI-
rpysgy 135°

PacyeTHas NPOH3BOIUTEJILHOCTH np
TeX Ke YCIOBHAX

........

25000 x2
1,48 wfcexn
0,47 wxm/uac
1,9 #

120
187,6 m
0,435 ne/cm®

1,0 xe/em?

. 650 xem

nepeMeHHBIH
6000 ¢

9JEKTPOITHEBMa-
TH4Y€CKOe U ITHeB-
MaTH4YeCKOoe

9JIeKTPHYECKOe,
BKJIIOYEHHE
MydTH — OHEB-
MaTHYeCKoe

. 46 cek.

180-220 43 /xae

4 /\/' \

Maximum pull in hoist rope . .’//.//. .
Hoist rope speed . . . . . \
Excavator walking speéd .
Length of step . . . . . ..
ted by walking excavator
Total weight of excavator

------

Mean specific pressure on ground while
operating .

..............

Mean specific pressure on ground while
walking
Power input from electric power supply line

Current and voltage

Control of excavator operation motions .

Control of walking mechanism

.....

Rated period of operating cycle at 135°
swing angle for dumping

Rated output with above specifications

\ \\per sec

. /1,48

. 04 km per hour

g\.&\”' 1/4'5

Maximum angle (Grade or slope) sutmoun-

/J

0.435 kg per sq.cm

. 1.0 kg per sq. cm

650 kW
alternative 65000V

electric- pneuma-
tic and pneumatic

. electric clutches

beingoperated by
compressed air

46 sec

. 180-220 cu. mn per

hour
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TN/ .
/PAB‘O{P\IE PA3IMEPDI WORKING RANGES
A — annna c'rpe.nu\. \\ ....... 40 4 A —Boomlength . . ... ... .. 40 m
@ — yroix HAaKIOHA CTPeABl . . . . . 250 350 L — Boom angle . . L. 250 35°
B — nauGonpiian Bsxcom BWIPY3kn . 1344 194 & B — Maximum dumpmg helght e e v 134m 194 m
C — Han6ouluunuzpanuyc BRITPY3kH . 394 35w C — Maximum dumping radius . . . . 39m 35m
D — nanGoapmas my6m{a KonmamHa . 324 26w D — Maximum digging depth . . . . . 32m 26m
E — naHGOJmenﬁxpannyc konaHua . 464 40 E — Maximum digging radius . . .. 45m 40m
TABAPHUTHBIE PASMEPDI OVERALL DIMENSIONS
A — paguyc, OMHCEIBAEMBIH XBOCTOBOH 4aCTHIO A ‘Clearance radius of house rear part . . . . 8850 m
KY30BA . . « « o ¢ o0 0 v o000 8,850 s B—House width . . . ... ..... .o . 6025 m
B — mmpnna kysosa . . . . . se e e e g’%i - C — Height of house roof above ground level . 6.104m
C — BHICOTA KHILIK Ky3OBa HAZ yPOBHEM 3MIH 5,102 M D — Height of A-frame above ground level . . 9546 m
D — BricoTa A-06pasHoil hepMBI HaxX yPOBHEM ) X
BOMIH . o . . . . L L LT 9,546 4 E — Clearance belove revolving frame . . . . . 1.030 m
E — npocseT nox IOBOPOTHOI ana'rdJopuou . 1,030 F — Height of boom foot pin. . . . ... .. 1.748 m
F — BBICOTA OCH NATHL CTPEABI . . . . . . . . 1,748 G — Radius of boom foot pin . . . . . . ... 3.180 m
ﬁ— PaARyC OCH IATHL CTPEJBI. . . . . . . . 13,% " H— Excavator width . . . . . .. ... ... 10.020 m
— HIHPHHA DKCKaBaTOPa . . « « « « + « + - _
| = AAMHE MBERH . » o o o v oe e 7:600.44 J Ler\gth ofshoe .. ........... 7.600 m
K — mupuua JbuEH . . . . . e 1,220 & K—Widthofshoe. . . . ... ....... 1.220 m
L — auaMerp omopHoit 6azkr . . . . . . . . 7,400 ¢ L — Supporting base diameter. . . . . . . .. 7.400 m
-4——3——
i
IT 11
[
| T f i
2L | @ (u ‘
l f mj‘— b £
} Mt } Kl—L
Puc. 6. Ta6apuTHEIE pasMepH! IIAraloujero dkc- Fig. 6. Overall dimensions of Walking Excavator,

KaBatopa Mogean OIII-4/40 ~ Model BIII-4/40

Brewroprasgar 3axa3 M 01250
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MO BCEM BONMPOCAM
NPHOBPETEHHSA OBOPYIOBAHHUSA
OBPAWANWTECH MO AAPECY:

B/O ,MAIHIUHOIKCIIOPT*

MOCKBA, T-200

Cmonenckan-Cennas na., 32/34

AJPEC JJAA TEIETPAMM:
Mocksa MAILHHOJKCNOPT

PLEASE ADDRESS ALL ENQUIRIES
IN CONNECTION
WITH PURCHASING EQUIPMENT TO:

V/O “MACHINOEXPORT”

Smolenskaya-Sennaya Pl., 32/34
MOSCOWw, G-200

CABLE ADDRESS:
MACHINOEXPORT Moscow
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